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) Bunker tadownie
4 5 Szkic transportowy dla transportu niskopodtogowego z wézkiem transportowym

1.1 Szkic transportowy dla transportu niskopodtogowego z
wozkiem transportowym
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Ladownie \—bunker

Zaczepy stabilizacyjne do mocowania tadunku dla transportu niskopodtogo- 4”1”"55
wego/wodnego
1.2 Zaczepy stabilizacyjne do mocowania tadunku dla transportu

niskopodtogowego/wodnego

Na przedniej osi znajdujg sie po prawej i lewej stronie zaczepy, przy pomocy ktérych
przednia o$ moze by¢ dociggana do podfoza. Rowniez na kozle osi tylnej osi znajduja
sie po prawej i lewej stronie zaczepy, przy pomocy ktérych o$ ta moze by¢ dociggana
do podtoza. Kazdy zaczep mozna obcigzy¢ sitg pociggowag wynoszgcg 5000 daN.
tancuchow napinajgcych itd. nie mozna przepina¢ nad elementami konstrukcyjnymi
maszyny.

Prawidtowy pojazd niskopodfogowy do transportu drogowego o minimalnej wysokosci
transportoweyj

Mocowanie na osi przedniej

10/ 40 ROPA
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4%%’?”5 54 Zaczepy stabilizacyjne do mocowania tadunku dla transportu niskopodtogo-
wego/wodnego

Punkty mocowania na koZle osi tylnej
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/——bunker Jazda
4mnusg Kroki do jazdy na Maus
21 Kroki do jazdy na Maus
— Wiaczy¢ zasilanie za pomocg wytgcznika awaryjnego. (patrz Strona 16)
— Ustawi¢ kolumne kierownicy (patrz Strona 17)
— Wiaczy¢ gtéwny wigcznik akumulatora. (patrz Strona 19)
— Wiaczy¢ obrysowe lampy ostrzegawcze. Roztozy¢ i ustawi¢ lusterko wsteczne.
Wiaczy¢ swiatta przednie. (patrz Strona 19)
— Zapoznac sie z elementami sterujgcymi na podtodze kabiny kierowcy.
(patrz Strona 20)
— Uruchomi¢ silnik wysokoprezny Diesla. (patrz Strona 22)
— Upewni¢ sie, ze wigczony jest tryb pracy "Pole". (patrz Strona 23)
— Zwolni¢ hamulec postojowy (patrz Strona 26)
— Wybra¢ kierunek jazdy. (patrz Strona 25)
— Odblokuj gtéwny przetacznik kierowania. (patrz Strona 29)
— Sterowac¢ tylnymi kotami za pomocg joysticka (patrz Strona 30) lub wybraé tryb
kierowania. (patrz Strona 33, patrz Strona 33)
Jechac¢ powoli i ostroznie!
— Wiaczy¢ hamulec postojowy. (patrz Strona 26)
— Wyigczyc silnik wysokoprezny Diesla. (patrz Strona 23)
— Wytgczy¢ zapton. (patrz Strona 22)
— Wytgczy¢ wigcznik gtéwny akumulatora. (patrz Strona 18)
— Zamknac kabine kierowcy.
ROPA 15/ 40



/——bunker

Jaza A mAls s

Drabinka wejsciowa kabiny kierowcy

2.2 Wyltaczenie awaryjne akumulatora
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(1)  Zasilanie elektryczne na wylgczniku awaryjnym witgczone ("Wyigczenie awa-
ryjne akumulatora™)

UWAGA

, Ryzyko uszkodzenia maszyny.
-Q Jesli ten przetgcznik ustawimy do goéry przy wigczonym zaptonie, moze dojs¢ do
utraty danych.

Ponadto moze dojs¢ do powaznych uszkodzen systemu oczyszczania spalin (system
SCR).

2.3 Drabinka wejsciowa kabiny kierowcy
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Drabinka wejsciowa do kabiny kierowcy w pozycji jazdy drogowej lub w trybie przeta-
dunku

(1)  Drabinka wejsciowa do kabiny kierowcy

— Drabinka (1), wychyla sie po wtgczeniu trybu pracy zo6tw,
przy przetgczeniu na tryb pracy zajgc wciggana jest ona w kontury pojazdu.

16 / 40 ROPA



——bunker Jazda
ZMAUS 5 Kolumna kierownicy

24 Kolumna kierownicy

NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia $miertelnych obrazen, jezeli w trakcie jazdy nastapi prze-
stawienie kolumny kierownicy.

Kierujgcy moze straci¢ kontrole nad maszyng i spowodowaé bardzo powazne szkody.

— Dlatego w trakcie jazdy nigdy nie zmienia¢ ustawienia kolumny kierownicy!

Sruba blokujaca (1) zmiany nachylenia

Zluzowac srube blokujgcg (1), pociagng¢ kolumne do goéry lub wcisngé w dot i ustawié
w wybranej pozycji. Dokreci¢ ponownie (1) srube blokujgca. Sprawdzi¢, czy kolumna
jest bezpiecznie zablokowana w wybranej pozycji.

ROPA 17 / 40
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Przekaznik rozdzielczy akumulatora é 5

2.5

Przekaznik rozdzielczy akumulatora

Jesli zasilanie elektryczne zostanie wytgczone przy uzyciu gtéwnego wigcznika aku-
mulatora (76) (do géry = WYLACZ, w dot = WELACZ) to zasilanie wytaczy sie dopiero
po uptywie 6 minut (pod warunkiem, ze kluczyk zaptonowy ustawiony jest w pozycji 0).
Jesli zapomnimy o wytgczeniu gtdwnego wigcznika akumulatora (76), to przekaznik
rozdzielczy akumulatora wytgczy sie automatycznie po uptywie 120 godzin od wyta-
czenia zaptonu. W takim przypadku nalezy przed kolejnym uruchomieniem zaptonu
WYLACZ/WELACZ gtéwny wigcznik akumulatora (76). ("Przerwa w pracy przez dtuzszy
czas")

18 /40
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ZMmAUS s

Jazda
Przetgczniki konsoli dachowej

2.6 Przetaczniki konsoli dachowej

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)
(9)
(10)
(11)

Mikrofon dla zewnetrznego urzadzenia akustycznego

Gtosniki radio

Oswietlenie wewnetrzne diody LED w suficie kabiny

Radio z Bluetooth (obstuga patrz osobna instrukcja obstugi)

Przetgcznik obrotowy do sktadania/rozktadania lewego lusterka wstecznego
Przetgcznik obrotowy do sktadania/rozktadania prawego tylnego lusterka
Przetgcznik do swiatet obrysowych

Kontrola swiatet drogowych (u géry) / kontrola kierunkowskazow (na dole)
Przetgcznik swiatta postojowe/$wiatta drogowe

Przetgcznik swiatet ostrzegawczych

Przetgcznik podgrzewania lusterek

WSKAZOWKA

kopreznym automatycznie wytgcza sie po kilku minutach.

I W celu ochrony akumulatoréw podgrzewanie lusterek przy wytgczonym silniku wyso-

(12)
(13)

(14)
(15)

UWAGA

Przetgcznik czterokierunkowy do elektrycznej regulacji prawego i lewego
lusterka wstecznego.

Schowek, mozliwo$¢ montazu CB radia, kabel zasilania znajduje sie w
schowku

Gniazdko 12 V/maks. 5 A

Gniazdko 12 V/maks. 5 A

transformatora.

ﬁ, Jesli dojdzie do przecigzenia gniazdek wtykowych 12 V, moze dojs¢ do uszkodzenh
Lo

ROPA
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Jazda N\——bunker
Elementy obstugi na podtodze w kabinie kierowcy 4”1”"55

(16) Zegar do programowania ogrzewania postojowego (opcja)

Zegar do programowania ogrzewania postojowego funkcjonuje takze przy
wytgczonym przetgczniku gtéwnym akumulatora.

(17) Przetgcznik oswietlenia wewnetrznego LED sufit kabiny

(18) Schowek w konsoli dachowej

(76) Wiacznik gtéwny akumulatora (patrz Strona 18)

OSTRZEZENIE

Zagrozenie zwigzane z mozliwoscig wypadania przedmiotéw ze schowka w kon-
soli dachowej.

Podczas szarpnie¢ maszyny lub jazdach na zakretach mogg ze schowka wypadaé
przechowywane tam przedmioty i zrani¢ operatora maszyny.

Prosze nie wktada¢ do schowka zadnych ciezkich przedmiotéw i rzeczy z ostrymi
krawedziami.

Prosze umieszczac takie przedmioty w miare mozliwosci w schowku na $cianie
tylnej kabiny.

2.7 Elementy obstugi na podtodze w kabinie kierowcy

(1)  Otwieracz klapy uktadu czyszczenia

(2) Przetgcznik nozny kierunek patrzenia do przodu
(3) Przetgcznik nozny kierunku jazdy

(4) Pedal hamulca

(5) Pedatjazdy

20/ 40 ROPA
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< maAus

5

Jazda
Przetgczniki na konsoli obstugowej

2.8

Przetaczniki na konsoli obstugowej

(1)
(2)
(©)
(4)
()
(6)

(7)

Sterowanie osi tylnej prawallewa (tylko w trybie pracy z6iw)

Wyltacznik awaryjny Not-Aus

W BunkerMaus nie jest zamontowany

W BunkerMaus nie jest zamontowany

Hamulec postojowy (hamulec reczny)

Wiaczenie biegu szybkiego wysiegnik zatadowczy/pas denny
nacisngé¢ w lewo = bieg szybki pasa dennego

nacisnaé¢ w lewo = bieg szybki wysiegnika zatadowczego

Rocker analogowy

Automatyczne rozktadanie do pozycji roboczej. "Rozktadanie i sktadanie
maszyny"

Automatyczne sktadanie do jazdy po ulicach. "Sktadanie maszyny z tytu za
pomocg mechanizmu automatycznego sktadania”

WSKAZOWKA

Wylgcznik awaryjny nigdy nie wytgcza silnika wysokopreznego ani napedu jazdy!
Wytgcza rowniez prace maszyny, podobnie jak zotty przycisk (6) na joysticku! Celem
odblokowania lekko przekreci¢ wytgcznik awaryjny Not-Aus zgodnie z ruchem wska-
zOéwek zegara.

ROPA
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Uruchamianie silnika wysokopreznego 4”1”"55

2.9

Uruchamianie silnika wysokopreznego

Jesli podczas uruchamiania pedat jazdy nie znajduje sie w pozycji spoczynku, ze
wzgledéw bezpieczenstwa tryb jazdy jest zablokowany. Blokada jest aktywna tak
dtugo, az pedat jazdy zostanie catkowicie zwolniony i ponownie nacisniety.

UWAGA

Ryzyko uszkodzenia maszyny.

Stosowanie chemicznych srodkéw wspomagajgcych uruchamianie silnika (jak
np. Startpilot itp.) jest surowo zabronione, poniewaz moze to prowadzi¢ do obrazen
ciata oraz uszkodzenia maszyny.

Stacyjka ma trzy pozycje przetgczania:

O Pozycja 0: Wytgczenie silnika/wytgczenie zaptonu — mozna wyciggna¢ kluczy ze
stacyjki

O Pozycja I: Wigczenie zaptonu, silnik jest gotowy do uruchomienia

O Pozycja Il: Uruchamianie silnika (wolna)

Silnik uruchamiany jest przyciskiem START i wylgczany przyciskiem STOP
lub za pomocg stacyjki.

WSKAZOWKA

Po kazdym starcie silnika ma miejsce krétka automatyczna rewersacja wentylatora
systemu chtodzenia. W ten sposéb usuwane sg luznie zanieczyszczenia systemu
(liscie itp.).

Jesli silnik nie uruchomi sie natychmiast, elektronika po jakim$ czasie wytaczy roz-
rusznik. Prosze odczekac co najmniej 2 minuty do nastepnej préby startu silnika, aby
rozrusznik sie wystarczajgco ochtodzit.

Jezeli z powodu wigczonej blokady zaptonu nie mozna uruchomic silnika, na terminalu
R-Touch pojawia sie nastepujgcy symbol ostrzegawczy:

Ten symbol ostrzegawczy i jeden z ponizszych sygnatéw pokazujg sie na terminalu R-
Touch naprzemiennie:

Y Prosze ztozy¢ do gory Sciane

s« |tylng podestu

Prosze zamknaé pokrywe
komory silnika

El

22140
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ZMAUS

5

Jazda
Zmiana trybu pracy

2.10

Wylaczanie silnika wysokopreznego

Przed wytgczeniem silnik powinien popracowac przez krotki okres czasu na obrotach
jatowych. Jesli wylgczy sie silnik przy wysokich obrotach powoduje to, ze turbotado-
warka pracuje dalej, po tym jak spadto cisnienie oleju.

Prowadzi to do braku srodka smarujgcego i przez to do niepotrzebnego zuzycia
tozysk pracujgcej na wysokich obrotach turbiny turbotadowarki.

— Doprowadzi¢ stacyjke do pozyciji 0
lub
— Nacisng¢ klawisz STOP

Zmiana trybu pracy

— Aby zmieni¢ tryb pracy nalezy catkowicie pusci¢ pedat jazdy i zatrzyma¢ maszyne.

— Za pomocg przyciskéw (1) oraz (2) na panelu przyciskéw | wybraé pozadany tryb
pracy.

W trybie pracy zétw drabinka drabina dostepowa odchyla sie.

Predkosci jazdy:

Tryb pracy ,Zétw I”: 0-0,7 km/h
Tryb pracy ,Zajgc II” 0-10,3 km/h
Tryb pracy ,Zajac II”: 0-32 km/h (lub 40 km/h, 25 km/h)

Proces przetgczania:

— Wigczy¢ hamulec postojowy.

— Ustawi¢ jatowg predkos¢ obrotowg silnika.

— Za pomocg przyciskéw (1) oraz (2) na panelu przyciskéw | wybraé pozadang kom-
binacje trybu pracy i biegu:

Przyciskiem (1) wybraé tryb praca "Zétw"/"Zajgc"
Przyciskiem (2) wybra¢ bieg "I"/"Il"

— Zmianie trybu pracy towarzyszy dzwiegk ("klak").

— Jesli po przetagczeniu trybu pracy symbol na w jednym z obydwu przyciskéw i na
terminalu R-Touch jest pod$wietlony na pomaranczowo, przektadnia jest zabloko-
wana.

Zwolni¢ hamulec postojowy i jecha¢ bardzo ostroznie (!) i powoli do przodu lub
do tytu. Teraz przektadnia przetaczy sie w styszalny sposob. Mimo tego skontrolo-
wac, czy na terminalu R-Touch symbol pozgdanego trybu pracy jest podswietlony
na biato i czy swiecg sie kontrolki LED w przyciskach na panelu przyciskow.

ROPA
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Jazda
Zmiana trybu pracy ZMAUS 5

UWAGA

f Ryzyko powaznych uszkodzen skrzyni biegow.
-ﬁ Prosze koniecznie przestrzegaé powyzszych wskazéwek! Uszkodzenia przektadni,

o

ktére powstang w wyniku nieprzestrzegania lub niedoktadnego przestrzegania powyz-
szych wskazowek, nie sg objete gwarancjg!

Przyciski do przetgczania trybow pracy wolno przetgcza¢ TYLKO WTEDY, gdy
Maszyna jest catkowicie zatrzymana (0,0 km/h). Ponadto cisnienie w uktadzie sprezo-
nego powietrza musi mie¢ wystarczajgcg wartos¢. Dzieje sie tak, gdy na terminalu R-
Touch zniknie symbol . W przypadku nieprzestrzegania tego zalecenia moze dojs¢
do uszkodzenia skrzyni biegéw.

24/ 40 ROPA
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ZMAUS

5

Jazda
Wybor kierunku jazdy (do przodu+/do tytu) w trybie pracy "Zajac"

212

Wybor kierunku jazdy (do przodu+/do tytu) w trybie pracy
IIZajqcll

Przetgcznik nozny kierunku jazdy (3):
NIENACISNIETY kierunek jazdy "do przodu”
NACISNIETY kierunek jazdy ,do tytu”

(3) Przetgcznik nozny kierunku jazdy
(5) Pedatjazdy

WSKAZOWKA

Tylko w trybie "Zajgc II” w celu przetgczenia na jazde do tytu konieczne jest catkowite
puszczenie pedatu jazdy (5). Prosze odczeka¢ do momentu catkowitego zatrzymania
maszyny (0,0 km/h). Dopiero po catkowitym zatrzymaniu wolno nacisng¢ ,Przetgcz-
nik nozny kierunku jazdy” i przytrzymac go w tej pozycji. Po wcisnieciu pedatu jazdy
maszyna cofa sie.

W trybie pracy "Zajac I" wolno zmienia¢ kierunek jazdy przy niewielkiej predkosci
jazdy.

Podczas jazdy do tytu jest styszalny sygnat ostrzegawczy, ktéry ostrzega inne osoby
o tym, ze maszyna jedzie do tytu. Jednoczes$nie wtgczajg sie automatycznie obydwa
reflektory cofania.

UWAGA

Ryzyko uszkodzen w maszynie.

Prosze podczas cofania koniecznie zwréci¢ uwage, aby przeciwwaga byta podnie-
siona do tego stopnia, zeby przeciwwaga i zderzak nie dotykaty podtoza. Zagrozenie
takie istnieje w momencie, gdy z tytu maszyn znajduje sie zbocze w gére.

ROPA
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213 Jazda
Elektroniczne sterowanie odcigza zaréwno kierowce, jak i sSrodowisko naturalne,
dzieki zastosowaniu automatycznego trybu jazdy.
Automatyczna jazda oznacza, ze predkos¢ jazdy jest ustalana na podstawie nacisku
na pedat jazdy. Uktad elektroniczny reguluje hydrostatyczny zespot napedowy oraz sil-
nik wysokoprezny w taki sposéb, ze maszyna jedzie z zadang predkoscig przy zawsze
mozliwie najnizszej predkosci obrotowej silnika, niezaleznie od tego, czy maszyna
wjezdza pod goére czy tez zjezdza w dét.
Predkos¢ maszyny kontroluje sie za pomocg pedatu jazdy. Im mocniej jest wcisniety
pedat jazdy, tym wieksza jest predkos¢ maszyny. Po catkowitym puszczeniu pedatu
jazdy maszyna gwattowanie wyhamowuje dzieki zastosowaniu hydrostatycznego
zespotu napedowego.
QY \“ ¢ ‘“n"‘l"i"i"i P i ,’ AAAY,
7 \&m\e 1 ;%jm'i ¢
(1)  Otwieracz klapy uktadu czyszczenia
(2) Przetgcznik nozny kier. patrzenia do przodu (do zwalniania teleskopu zasob-
nika)

(3) Przetgcznik nozny kierunku jazdy
(4) Pedat hamulca
(5) Pedatjazdy
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Hydrostatyczne napedy jazdy uwazane sg za bardzo bezpieczne. Nastepujgca czyn-
nos¢ podnosi to bezpieczenstwo, jesli dojdzie do zaktécen w pracy napedu jazdy.
Jesli maszyna po puszczeniu pedatu jazdy ani nie zmniejszy predkosci jazdy ani sie
nie zatrzyma, to po wtgczeniu hamulca postojowego (1) aktywowany jest system bez-
pieczenstwa.

Ten system bezpieczenstwa pomija normalne zachowanie sie uktadu hydraulicznego i
otwiera zawor bezpieczenstwa, ktdry szybko wytgcza naped jazdy.

Jesli zawiodg wszystkie mechanizmy bezpieczenstwa - co jest mato prawdopodobne
- i maszyny nie mozna mimo to zatrzymac, nalezy jak najszybciej wytgczy¢ silnik na
stacyjce. ("Stacyjka") (patrz Strona 23)

NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko cigezkich wypadkéw z zagrazajgcymi zdrowiu lub zyciu zranieniami przy
wilaczeniu hamulca recznego lub wylgczeniu silnika w momencie, gdy maszyna
jedzie.

— Prosze uzy¢ takiego srodka NOT-STOP tylko w ekstremalnym przypadku i ostrzec
innych uczestnikéw ruchu naciskajgc kilkakrotnie pedat hamulca i wigczajgc swia-
tta awaryjne.

Jezeli po przetagczeniu w tryb "Zajgc” pojazd porusza sie z bardzo matg predkoscig, to
na terminalu R-Touch pojawia sie odpowiedni symbol, np. "Prosze ustawi¢ wysiegnik

zatadowczy w pozycji transportowej" . Przed rozpoczeciem jazdy upewnic sie, czy

maszyna jest catkowicie w jej pozycji transportowe;j.

Gdy cisnienie zasilajgce w napedzie hydrostatycznym jest zbyt niskie (15 baréw), poja-
wia sie pomaranczowy symbol ostrzegawczy: Nalezy zatrzymac sie i wezwac ser-
wis!

ROPA
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Jesli nie da sie ruszy¢ pojazdem, przyczyna tego problemu wyswietli sie na terminalu
R-Touch:

® Prosze wytgczy¢ hamulec postojowy.

¢ ©] | Prosze zwolni¢ hamulec nozny.

AR | | Cidnienie powietrza w zbiorniku hamulcowym za
=e® | niskie!

4122 | Btad czujnikéw pedatu jazdy!

Cisnienie luzowania hamulca postojowego za

oy
F@) niskie! Wezwac serwis
[

Ciénienie zasilajace w napedzie hydrostatycznym
jest zbyt niskie (12 baréw)!
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ZMAUS 5 Gtowny wigcznik kierowania

214 Gléwny wiacznik kierowania

(44) Giéwny wigcznik kierowania

NIEBEZPIECZENSTWO!

Odblokowanie gtéwnego wigcznika kierowania ogranicza predko$¢ jazdy maszyny.

— Podczas jazdy po drogach publicznych gtéwny wigcznik kierowania nalezy zablo-
kowac.

— Mozna go odblokowywaé¢ TYLKO podczas przejezdzania przez waskie zakrety i
przy niskich predkosciach (ponizej 12 km/h).

przechylony w prawo = odblokowany

Kierowanie osi tylnej jest mozliwe.

przechylony w lewo = zablokowany

Kierowanie osi tylnej jest zablokowane.
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215 Prawy joystick z dzwignig wielofunkcyjna

Joystick pozwala na wygodne sterowanie jedng rekg wieloma funkcjami maszyny
bez odwracania uwagi kierowcy od kierowania. Dla lepszej orientacji na bocznej szy-
bie kabiny zostata umieszczona przezroczysta naklejka ze schematycznym przegla-
dem wszystkich funkciji joysticka z dzwignig wielofunkcyjng. Szczegodtowy opis (patrz
Rozdziat - "Rechter Joystick mit Multifunkionsgriff")

R

e-BM4 / RBMS nr art. 355447

30/40 ROPA



——bunker Jazda

ém}'".ls 5 Prawy joystick z dzwigniag wielofunkcyjng
Ruchy joystickiem
Wychylanie joy- = Tempomat wigcz. Tylko w trybie pracy
sticka do przodu .Zajac’”.
Wychylanie joy- = Tempomat wytgcz. Tylko w trybie pracy

sticka do tytu »2ajac”.

Wychylanie joy-

Os tylna kieruje w lewo. Tylko w trybie pracy
sticka w lewo »Zajac”. Patrz patrz Strona 33

: Wychylanie joy- Os tylna kieruje w prawo. TYLKO w trybie

sticka w prawo pracy ,Zajac”’. patrz patrz Strona 33
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2.16

Kierowanie w trybie pracy ,,Zajac*”

W trybie pracy ,Zajac” tylng osig mozna kierowac¢ przesuwajac joystick tam i z powro-
tem, pod warunkiem, ze gtéwny wigcznik uktadu kierowniczego (44) jest odblokowany.
Podczas jazdy po drogach publicznych gtéwny wigcznik kierowania nalezy zabloko-
wac. Mozna go odblokowywac¢ TYLKO podczas przejezdzania przez waskie zakrety i
przy niskich predkosciach (ponizej 12 km/h). Odblokowanie giéwnego wigcznika kiero-
wania ogranicza predkos¢ jazdy maszyny.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Ryzyko odniesienia Smiertelnych obrazen podczas jazdy z odblokowanym
gtéwnym wiacznikiem kierowania.

W przypadku technicznego defektu moze dojs¢ przy wyzszych predkosciach do nie-

kontrolowanego kotysania sie pojazdu. Stwarza to powazne zagrozenie dla innych
uczestnikdw ruchu, ze $miertelnymi obrazeniami wigcznie.

— Gtéwny wigcznik kierowania mozna w zwigzku z tym odblokowywaé wytgcz-
nie przy zachowaniu juz wspomnianych warunkéw i tylko na tak dtugo, na ile to
konieczne. Koniecznie PRZED odblokowaniem gtéwnego wytgcznika kierowania
zredukowac predkos¢ jazdy do maksymalnie 12 km/h!

32/40
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ZMAUS 5 Kierowanie w trybie pracy ,Zajac"

Reczne kierowanie tylng osig

W trybie pracy ,Zajac” tylng osig mozna kierowac niezaleznie od osi tylnej przesu-
wajgc w lewo/w prawo prawy joystick. Do tego gtéwny wigcznik kierowania musi by¢
odblokowany. Na panelu R-Touch pojawi sie symbol @).

Podczas jazdy w trybie pracy "Zajgc" z predkoscig ponad 12 km/h zablokowa¢ nalezy
gtéwny wigcznik kierowania.

2.16.2 Kierowanie wszystkimi kotami

Po to, aby kierowac¢ kierownicg osig tylng i przednig jednoczesnie, bez szczegodlnej
interwencji kierowcy mozna uzy¢ kierowania wszystkimi kotami. Tylna o$ skreca przy
tym w przeciwnym kierunku do przednig osi. Taka metoda kierowania utatwia manew-

rowanie maszyna niedoswiadczonym kierowcom.
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Kierowanie w trybie pracy ,Zajgc" é S5

W celu wigczenia kierowania wszystkimi kotami muszg by¢ spetnione nastepujace
warunki:

Tryb pracy ,Zajgc” jest aktywyny

Nalezy zmniejszy¢ predkosc¢ jazdy

Gtéwny wigcznik kierowania (44) musi by¢ odblokowany (dopuszczalna predkosé
maksymalna 12 km/h)

Jechac nalezy co najmniej 0,5 km/h

Nacisng¢ nalezy jednoczesnie na prawym joysticku przyciski (12) i (13)

341740
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2.16.3

Jesli kierowanie wszystkimi kotami nie da sie aktywowagé, przyczyna tego pro-
blemu wyswietli si¢ na terminalu R-Touch:

— Odblokowaé gtéwny witgcznik kierowania (44)

— Przyspieszy¢, nie uzyskano predkosci minimalnej (0,5km/h).

— Za wysoka predkos¢ jazdy. Jeszcze zmniejszy¢ predkosc.

WSKAZOWKA

Jesli podczas jazdy w trybie "Zajgc" otworzy sie wylacznik gtéwny uktadu kierowni-
czego, ze wzgleddw bezpieczehstwa automatycznie zmniejsza sie predkosc pojazdu.
Jesli nacisnie sie przycisk (12) i (13) na joysticku przy zbyt duzej predkosci jazdy oraz
otwartym wytgcznikiem gtéwnym kierowania i przytrzyma w tym potozeniu, wéwczas
najpierw automatycznie zmniejsza sie predkos¢ jazdy do maksymalnej predkosci
aktywacji, a nastepnie aktywuje sie funkcja ,Kierownie wszystkimi kotami“. Nastepnie
mozna puscic te przyciski.

Jesli trzeba bedzie kontynuowac jazde z wiekszg predkoscig lub z maksymalng pred-
koscig, nalezy wykonac ponizsze dziatania:

— Wysrodkowac tylng o$ (patrz nastepny akapit)

— Zablokowa¢ gtéwny witgcznik kierowania

Wysrodkowa¢ tylng os

— Wybra¢ tryb pracy ,Zajac”

— Jecha¢ wolno (ponizej 12 km/h)

— Odblokowa¢ gtowny witgcznik kierowania (44)

— Jecha¢ z predkoscig przynajmniej 0,5 km/h i jednoczesnie na krétko wcisng¢ znaj-
dujacy sie na joysticku klawisz (11)

Po wykonaniu tych operacji tylne kofa ustawiajg sie na wprost.
Po tym zablokowa¢ NATYCHMIAST gtéwny wigcznik kierowania.

Jesli o$ tylna zostanie zablokowana poza jej pozycjg srodkowg, podczas jazdy w trybie
"Zajac 11" na R-Touch pojawi sie nastepujgcy symbol: .

ROPA
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Kierowanie w trybie pracy ,Zajgc" 4”1”"5 5
2.16.4 Szybki kurs: kierowanie w trybie pracy ,,Zajac“
Uruchomié silnik. |
!
Wybra¢ tryb pracy ,Zajac” .
!
Jecha¢ wolno (ponizej 12 km/h).
!

Odblokowa¢ gtowny wigcznik kierowania.

1 1

Tylne kota mozna skrecac joystic-
kiem w lewo (L) lub prawo (R).

Aktywowacé kierowanie wszyst-
kimi kotami. W tym celu naci-
1 sngc¢ podczas jazdy jednocze-
$nie przyciski (12) i (13) na tak
dtugu, az na R-Touch na polu

Jechac¢ co najmniej 0,5 km/h. |

! wyswietlacza Kierowanie pojawi
Nacisng¢ przycisk sie Kierowanie wszystkimi kotami.
wielofunkcyjny (11).
!

Tylne kota ustawiaja sie na
wprost i pozostajg w tej pozyciji.

!

!
Wazne: zablokowa¢ gtéwny przetgcznik kierowania. Jezeli kofa tylne nie
sg w pozycji 0° lub gtéwny witgcznik kierowania nie jest zablokowany, to na
terminalu R-Touch pojawiajg sie odpowiednie komunikaty ostrzegawcze:

Iub@\
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