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Prélogo

Le felicitamos por su nueva maquina ROPA. Por favor, tomese el tiempo de leer este
manual de instrucciones detenidamente. En primera linea el manual de instruccio-
nes estd pensado para el maquinista. Contiene todas las indicaciones necesarias
para el funcionamiento seguro de esta maquina, ademas que informa sobre el manejo
seguro y da consejos para la practica, asi como para la autosuficiencia y el cuidado.
Las medidas de seguridad se basan en las normas de seguridad y las normas de
proteccion del trabajo y de la proteccion sanitaria - vigentes a fecha de impresion de
este manual de instrucciones. En el caso de que tenga preguntas sobre la maquina,
su funcionamiento o sobre el pedido de repuestos, dirijase por favor a su distribuidor
mas cercano o directamente al fabricante:

ROPA Fahrzeug- und Maschinenbau GmbH
Sittelsdorf 24
D-84097 Herrngiersdorf

Teléfono servicio técnico +49 - 87 85-96 01 203

Teléfono repuestos +49 - 87 85-96 01 202

Fax +49 — 87 85 — 566

Internet www.ropa-maschinenbau.de

Correo electrénico Servicio téc-  Kundendienst@ropa-maschinenbau.de
nico

Correo electrénico repuestos Bestellung@ropa-maschinenbau.de

Indicaciones importantes

Los repuestos originales de ROPA han sido fabricados especialmente para su
maquina. Corresponden a las altas exigencias de ROPA para la seguridad vy la fia-
bilidad. Advertimos que piezas o accesorios no autorizados por ROPA no deben
ser utilizados en maquinas ROPA, porque si no, la seguridad y el funcionamiento
de la maquina pueden ser perjudicados. No podemos hacernos responsables

de semejantes montajes y modificaciones. jEn el caso de efectuar cambios por
cuenta propia en la maquina cualquier derecho a garantia queda anulado! Ademas
la declaracion de conformidad (simbolo CE) o autorizaciones administrativas pue-
den perder su validez. Lo mismo ocurre si se quitan precintos de fabrica o lacres.

ADVERTENCIA

Por utilizar aparatos electrénicos instalados inadecuadamente (por ejemplo radio-
transmisores o aparatos similares, que emiten radiacion electromagnética) se
podrian causar en algunos casos extremos, averias en el equipo electrénico o mal
funcionamiento de la maquina. Este tipo de averias puede provocar que la maquina
se pare completamente o que realice funciones no deseadas.

En estos casos, desconecte inmediatamente la fuente de errores y pare la
maquina.

En el caso necesario, informe a la empresa ROPA o al servicio técnico autorizado
por ROPA mas cercano.
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Prélogo

Nos reservamos expresamente el derecho de realizar modificaciones técnicas que
sirven para mejorar nuestras maquina o que aumentan los estandares de seguri-
dad, sin necesidad de avisar anteriormente.

Todas las indicaciones de direccion de este manual (delante, atras, derecha,
izquierda) se refieren al punto de vista desde la maquina en direccion de avance
hacia delante. Por favor, indique siempre en sus pedidos de repuesto y en el caso
de consultas técnicas el numero de chasis de la maquina. El nUmero de chasis se
encuentra en la placa de identificacion en el chasis de la maquina por encima de la
placa de identificacion.

Realice los trabajos de mantenimiento y de cuidado de la maquina segun las nor-
mativas correspondientes. Siga las indicaciones en este manual de instrucciones y
procure cambiar a tiempo las piezas de desgaste y efectuar las reparaciones. Soli-
cite el mantenimiento, respectivamente la puesta en marcha reglamentaria de la
maquina.

Fijese en ruidos extrafios que aparecen de repente y solucione las causas antes
de seguir trabajando con la maquina porque de lo contrario pueden surgir dafios
mayores o reparaciones caras en la maquina.

Cumpla siempre con las normas vigentes para la circulacion en carretera y las nor-
mas vigentes de proteccion del trabajo y de la proteccién sanitaria.

Una copia de este manual de instrucciones tiene que estar disponible durante

toda la vida util de la maquina en cualquier momento para el personal autorizado.
Asegurese que el manual de instrucciones se incluye por ejemplo en el caso de
reventa de la maquina.

Le advertimos expresamente que cualquier dafio causado por no haber prestado
atencion o no haber prestado la suficiente atencion a este manual de instrucciones
no sera cubierto en ningln caso por la garantia de la empresa ROPA. Aunque este
manual sea amplio, deberia leerlo atentamente por completo y con tranquilidad por su
propio interés y de esta manera familiarizarse poco a poco con la maquina.

AVISO

Este manual de instrucciones se ha elaborado teniendo en cuenta el Reglamento
1322/2014 de la UE, asi como la norma ISO 3600:2015.
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Placa de identificacion y datos importantes

1.1

Placa de identificacion y datos importantes

Hasta el numero de fabricacion 2H0063, la placa de identificacion (1) de la maquina
se encuentra en la parte delantera de la tolva, por debajo del nimero de fabricacion

).

A partir del numero de fabricacién 2H0064, la placa de identificacién (3) de la
maquina se encuentra en la parte delantera de la tolva, por encima del nimero de
fabricacion (4).

ROPA
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Placa de identificacion y datos importantes

Por favor rellene en la siguiente imagen de la placa de identificacion los datos de su
maquina. Estos datos seran necesarios para el pedido de repuesto.

ROPA
C € Maschinenbau GmbH

Sittelsdorf 24 « D-84097 Herrngiersdorf » Tel. +49 (0) 8785/9601-0 » Fax +49 {0} 8785/566

Fahrz. -Typ |

Fabr. Nr.

Zul. Gesamt-Gewicht Zul. Achslast 1
Zul. Anhangelast _ Zul. Achslast2_
zu. stitzlast [N | 2u. Achsiast 3 [N o @

zul. Achslast 4 [ NN < |

Placa de identificacion hasta afio de fabricacion 2020

)
Fahrzeug- und Maschinenbau GmbH
Sittelsdorf 24 - 84097 Herrngiersdorf
Tel.: +49 (0) 8785/9601-0
Maschine: |
Fabr. Nr.:

Placa de identificacién afo de fabricacién 2021
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N° de serie de las recogidas

O
Fahrzeug- und Maschinenbau GmbH
Sittelsdorf 24 - 84097 Herrngiersdorf
Tel.: +49 (0) 8785/9601-0

A-2 I kg
| -
| Fabr. Nr.: |

Placa de identificacién desde afio de fabricaciéon 2022

1.2 N° de serie de las recogidas

El nimero de serie (1) de todas las variantes de la recogida desde el afio de fabrica-
cion 2019, se encuentra siempre en el contorno derecho superior de la recogida en
direcciéon de marcha.

Ejemplo recogida decerros en el Keiler 2
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Declaracion de conformidad

1.3

Declaracion de conformidad

La declaracion de conformidad pertenece a la documentacion que se entrega por
separado con la entrega de la maquina.

La identificacion CE de la maquina es parte de la placa de identificacion.

g ROPA

EG-Konformitatserklarung

im Sinne der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang Il, 1. A

Hersteller:
ROPA Fahrzeug- und Maschinenbau GmbH
Sittelsdorf 24
DE - 84097 Hermgiersdorf

In der Gemeinschaft ansissige Person, die bevollmichtigt ist,
die relevanten technischen Unterlagen zusammenzustellen:

Alexander Daller

ROPA Fahrzeug- und Maschinenbau GmbH
Sittelsdorf 24

DE - 84087 Herrngiersdorf

Beschreibung und Identifizierung der Maschine:

Produkt: gezogener Kartoffelroder

Typ: RKA und RKB

Handelsbezeichnung: Keiler 1, Keiler 2 und Keiler 2 Classic

Modell: ROPA Keiler

Funktion: Reoden von Kartoffeln und dhnlichen Feldfrichten.

Entladen der gerodeten Feldfrichte auf ein Abfuhrfahrzeug oder als Miete am Feld.

Es wird ausdriicklich erklart, dass die Maschine allen einschligigen Bestimmungen
der folgenden EG-Richtlinien bzw. Verordnungen entspricht:

2006/42/EG Richtlinie 2006/42/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 17, Mai 2006
{ber Maschinen und zur Anderung der Richtlinie 95/16/EG (Neuf ng)
Vergffentlicht in L 157/24 vom 09.06.2006

Ort:  Sittelsdorf Datum:  25.03.2021

=8 ~

P )
i e o
- Ad
=
Name und Position im Unternehmen: Hermann Paintner
Geschaftsfuhrer

Unterschrift:

20/554

ROPA



Prélogo
Documentaciéon ampliada

1.4

1.4.1

Documentacion ampliada

Ademas de este manual de instrucciones, otros documentos, como por ejemplo

documentos de entrega
planos

Manual de instrucciones, documentos de entrega / piezas
compradas
Estos manuales de instrucciones de las piezas compradas han de ser respetados y

se adjuntan a la documentacién técnica por separado. También hay una lista de com-
ponentes opcionales.

Proveedor Componente Descripcion

Muller Elektronik ROPA Terminal Tractor estandar | Manual de instrucciones
y de montaje Terminal
BASIC

Muiller Elektronik ROPA Terminal Tractor Tactil Manual de instrucciones y
de montaje TOUCH800

Walterscheid Ejes articulados Manual de instrucciones
ejes articulados

BEKA-MAX Sistema de engrase central Manual de instrucciones

bomba eléctrica

ROPA
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2 Seguridad
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Seguridad
Obligaciones del empresario

2.1

2.2

General

La maquina ha sido construida segun el estado actual de la técnica, y la seguridad ha
sido comprobada.

La maquina es conforme con las normas de la UE y con ello corresponde con las
directrices europeas para la libre circulacion de mercancias dentro de la Unién Euro-
pea, respectivamente el area econémico europeo.

Sdlo se podran realizar cambios en la maquina con el consentimiento explicito del
fabricante, ya que de lo contrario quedaria anulada la garantia del fabricante. Ademas
pueden quedar anulados el permiso de circulacion y otros permisos de la maquina. Es
imprescindible seguir las instrucciones del manual de instrucciones adjunto. El fabri-
cante no se hace responsable de dafios causados por un manejo erréneo, mal uso,
mal mantenimiento o una mala reparacion por parte del cliente. Al utilizar la maquina
hay que asegurarse de que esté en unas condiciones técnicas impecables, concien-
ciarse de los peligros y utilizarla segun la prescripcion.

Obligaciones del empresario

El empresario o el encargado que vaya a utilizar la maquina, esta obligado a:

Cumplir con las normativas europeas y nacionales de seguridad de trabajo.

Instruir a los maquinistas acerca de su especial obligacion de circular seguros con
la maquina. Esta instruccion ha de ser repetida antes de cada campafa. Se debe
redactar un escrito donde conste que se ha realizado esa instruccion y ha de ser
firmado por el empresario asi como el maquinista. Este documento ha de ser guar-
dado por lo menos durante un afio.

Instruir a los maquinistas antes de la primera puesta en marcha de la maquina en
el funcionamiento, respectivamente el manejo seguro de la maquina.

En el capitulo 9 de este manual de instrucciones se encuentran impresos para esta
instruccion (confirmacién de las instrucciones). Por favor, en el caso de necesidad,
fotocopien estos impresos antes de rellenarlos.

ROPA
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Seguridad

Simbolos generales e indicaciones

2.3

Simbolos generales e indicaciones

Los siguientes simbolos e indicaciones se utilizan en este manual como avisos de
seguridad. Advierten de posibles dafios a las personas o materiales o dan consejos
para facilitar el trabajo.

PELIGRO

Esta palabra de advertencia le advierte de un peligro inmediato que puede causar
lesiones graves o la muerte. Este peligro puede aparecer cuando no se siguen al pie
de la letra las instrucciones de funcionamiento y de trabajo.

ADVERTENCIA

Esta palabra de advertencia le advierte de una posible situacién peligrosa que puede
causar lesiones graves o la muerte. Este peligro puede aparecer cuando no se
siguen al pie de la letra las instrucciones de funcionamiento y de trabajo.

CUIDADO

Esta palabra de advertencia advierte de una posible situacion peligrosa que puede
causar lesiones graves y dafios graves en la maquina u otros dafios materiales gra-
ves. El incumplimiento de estas advertencias puede causar la pérdida de la garantia.
Este peligro puede aparecer cuando no se siguen al pie de la letra las instrucciones
de funcionamiento y de trabajo.

ATENCION

Esta palabra de advertencia advierte de dafios graves en la maquina y otros dafnos
materiales graves. El incumplimiento de estas advertencias puede causar la pérdida
de la garantia. Este peligro puede aparecer cuando no se siguen al pie de la letra las
instrucciones de funcionamiento y de trabajo.

AVISO

Este simbolo le advierte sobre peculiaridades. Esto le facilita el trabajo.

Numeros de posicién

Los numeros de posicion en las ilustraciones estan sefialados en el texto entre parén-
tesis y en negrita (1).

Pasos de procedimiento

El orden definido de los pasos de procedimiento le facilita el uso correcto y seguro del
equipo.

26 /554
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Simbolos generales e indicaciones

Senales de seguridad

Las sefiales de seguridad indican una fuente de peligros de forma grafica.

Advertencia de un peligro general

Esta sefial de advertencia esta delante de actividades, en las que varias causas pue-
den tener peligro.

Advertencia por tension eléctrica peligrosa

Esta sefal de advertencia esta delante de actividades, en las que existe el peligro de
choques eléctricos con posibles consecuencias mortales.

Advertencia por cintas en funcionamiento

Esta sefial de advertencia esta delante de actividades en las que existe el peligro por
cintas o cadenas en funcionamiento, con posibles consecuencias mortales.

Advertencia por superficie caliente / liquidos calientes

Esta sefial de advertencia esta delante de actividades en las que existe el peligro de
superficies / liquidos calientes.

> b

Advertencia por peligro de explosion, en la zona de la bateria

Esta sefial de advertencia esta delante de actividades en las que existe el peligro de
liquidos y gases corrosivos.

Advertencia de peligro de caida

Esta sefial de advertencia esta delante de actividades en las que existe el peligro de
caida con posibles consecuencias mortales.

Advertencia de campos electromagnéticos

Esta sefial de advertencia esta delante de actividades en las que existe peligro por
campos electromagnéticos, respectivamente, averias.

Advertencia de peligro de aplastamiento

Esta sefial de advertencia esta delante de actividades en las que existe el peligro de
aplastamiento con posibles consecuencias mortales.

Advertencia de peligro de aplastamiento

Esta sefial de advertencia esta delante de actividades en las que existe el peligro de
aplastamiento con posibles consecuencias mortales.

PN
JAN
AN
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Utilizacion determinada

2.4 Utilizacion determinada

Esta maquina es exclusivamente:

para arrancar patatas y frutos del campo similares.

para depositar los frutos del campo arrancados en un montén al borde del campo,
para descargar los frutos del campo arrancados en un vehiculo de acompana-
miento parado, en el caso de la maquina con tolva o para descargar los frutos del
campo arrancados a un vehiculo de acompafiamiento circulando en paralelo, en el
caso de la maquina de descarga directa.

La utilizacion determinada también incluye la circulacién de la maquina en caminos
y carreteras publicos segun las normativas de circulacion. Incluyendo la marcha ade-
lante asi como la marcha atras. Cualquier otra utilizacion de la maquina se considera
no determinada y queda prohibida.

241 Errores de empleo previsibles:

Le advertimos expresamente que no se puede utilizar esta maquina para transportar
personas o para transportar ningun tipo de carga.
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Zona de peligro

2.5

Zona de peligro

Zonas de peligro maquina con tolva

Zonas de peligro maquina de descarga directa

Mientras la maquina esta en funcionamiento, nadie debe encontrarse en la zona de
peligro. En el caso de peligro, el usuario ha de parar la maquina inmediatamente y
pedir a las personas en cuestidon de abandonar la zona de peligro de inmediato. Sélo
puede volver a poner la maquina en marcha, cuando ya no se encuentre nadie en la
zona de peligro.

Las personas que se quieren acercar a la maquina durante su funcionamiento tienen
que informar de sus intenciones al maquinista de una forma clara (por ejemplo lla-
mandole o haciéndole una sefnal 6ptica, antes acordada), para evitar malentendidos.
Durante el arranque, se entiende como zona de peligro una tira de una distancia de
seis metros desde el lateral izquierdo y el lateral derecho de la maquina, 50 metros
delante de la maquina y 10 metros detras de la maquina. En cuanto una persona
entre en esta zona, la maquina ha de ser apagada inmediatamente y la persona en
cuestion ha de ser avisada de abandonar la zona de peligro de inmediato. Sélo se
podra volver a arrancar la maquina cuando ya no se encuentre nadie en la zona de
peligro.

ROPA
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Zona de peligro

El personal empleado para la seleccion de la cosecha no debe abandonar las plata-
formas del puesto de seleccién, mientras el tractor esta arrancado. Si una persona
quiere bajar de la maquina, debe informar de sus intenciones al maquinista de forma
clara (por ejemplo llamandole o haciéndole una senal 6ptica, antes acordada), para
evitar malentendidos.

PELIGRO

Para personas que se encuentren en la zona de peligro, existe el peligro de
lesiones muy graves o incluso mortales.

El usuario esta obligado a parar la maquina de inmediato con el interruptor de
apagado de emergencia en cuanto entren personas o animales en la zona de peli-
gro o la invadan con herramientas.

Queda expresamente prohibido, introducir a mano o con herramientas, la cosecha
que no haya sido arrancada por la maquina, mientras la maquina esta en marcha.
Antes de realizar los trabajos de mantenimiento o reparaciones, hay que apagar el
motor del tractor y quitar la llave del contacto.

Es imprescindible que lea el manual de instrucciones y respete los avisos de
seguridad.

En este tipo de actividades ha habido accidentes muy graves en el pasado. Por
eso, la estancia por debajo de partes levantadas o en la zona de giro de partes de
la maquina es peligrosa y queda prohibida.

AVISO

Aconsejamos al usuario de informar a todos los presentes durante el arranque sobre
los posibles peligros. Para ello se encuentra una hoja de advertencia en el anexo. En
el caso necesario deberia fotocopiar esta hoja y entregarsela a las personas presen-
tes. Para su propia seguridad y como proteccion contra posibles represalias deberia

pedir una confirmacion por escrito la entrega de esta hoja.

Todas las zonas de esta maquina que pueden causar peligro, estan sefialadas

con pegatinas de advertencia (pictogramas). Estos pictogramas indican los posi-
bles peligros, y forman parte de este manual de instrucciones. Siempre han de ser
mantenidos en un estado limpio y bien legible. Pegatinas dafiadas o que no sean
bien legibles, deben ser renovadas de inmediato. El significado de cada pictograma
esta explicado a continuacion. Ademas, cada pictograma tiene un niumero de seis,
respectivamente nueve cifras. Este numero es el numero de pedido de ROPA. Indi-
cando este numero se puede pedir el pictograma a ROPA.
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2.6 Pegatinas de seguridad en la maquina

AR AW AR SEN

Maquina de tolva vista general derecha atras
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Maquina de descarga directa vista general derecha atras
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Pegatinas de seguridad en la maquina
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355044900

Apriete los pernos segun
el plano.

355045100

Antes de realizar los tra-
bajos de mantenimiento
o reparaciones, hay que
apagar el motor y quitar
la llave de contacto. Lea
el manual de instruccio-
nes y respete las indica-
ciones de seguridad.

355045300

Peligro por piezas en
rotacion. Nunca meta la
mano en cintas y rodi-
llos que estén en mar-
cha. Peligro de absor-
cion de prendas y partes
del cuerpo. Nunca abra o
quite los dispositivos de
seguridad durante el fun-
cionamiento.

355045600

jAtencion punto de
absorcion rodillo de
hojas! Nunca meta la
mano en el rodillo de
absorcién de hojas con la
maquina en marcha. Peli-
gro de absorcién de pren-
das y partes del cuerpo.

355046000

jAtencién peligro de
aplastamiento, mantenga |
la distancia! Nunca per- !
manezca debajo de este
componente.

& ik
1000 1/min

M

355045000

Lea el manual de instruc-
ciones respectivamente
de mantenimiento antes
de la puesta en marcha y
respete todas las indica-
ciones de seguridad.

355008000

Peligro de explosion. El
acumulador de presién
esta bajo mucha presion.
Sdlo realice el desmon-
taje y las reparaciones
segun las indicaciones
del manual.

355045400

jAtencién peligro de cor-
tarse! Nunca vaya por
debajo del disco.

355056700

jRespete las revolucio-
nes y la direccion de giro
admitidas de la toma de
fuerza!

355046100

jAtencién peligro de
aplastamiento, man-
tenga la distancia! Con
la maquina en marcha,
nunca meta la mano en
zonas con piezas en
movimiento.

ROPA
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olfenas Systerm

OF]

CC/LS

geschiossenes Systerm

355046300

jAtencion, no se quede
debajo de la cinta de des-
carga de la tolva! Peli-
gro de que la tolva de
pliegue hacia abajo. No
permanezca nunca en

la zona de peligro de la
tolva levantada y no ase-
gurada.

>@)«

-
355074000_A20

bar

355046400

p
Atencion, ajuste el tor- 2 8
nillo de regulacion en el \ p
bloque de valvulasde 7 elementos
correctamente!

Posicion OC enchufar

el tractor al elemento de

mando, posicion CC/LS

enchufar el tractor a tra-

vés de LS.

355006800

iPeligro por corriente
eléctrica! Mantenga

la suficiente distancia
de seguridad hacia las
lineas eléctricas de alta
tension. S A _

355006400

Peligro de que la
maquina se vaya
rodando involunta-
riamente. Asegure la
maquina con unos calzos
antes de desacoplarla o
estacionarla, para que no
vaya rodando involunta-
riamente.

355046900

Ponga el freno de esta-
cionamiento al estacio-
nar la maquina y suéltelo
antes de avanzar.

355074000

Atencion, hay que res-
petar la presion de 2,8
bares en los neumaticos.

355045200

jQueda prohibido bajar
y subir de la maquina
durante la marcha!
Durante el trabajo en el
campo, solo suba y baje
de la maquina con ella
completamente parada.
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2.7

Seguridad y proteccion sanitaria

Las normas especificadas a continuaciéon deben ser cumplidas estrictamente para dis-
minuir el riesgo de dafios a personas y/o materiales. Ademas, hay que cumplir con las
normas regionales en vigor sobre la seguridad de trabajo y el manejo seguro de una
maquina arrastrada. Todo aquel que trabaja con la maquina, tiene que haber leido y
entendido este manual de instrucciones por motivos de seguridad. Ademas debe ser
familiarizado con las normas de proteccion en el trabajo y de prevencion de acciden-
tes.

Para el funcionamiento seguro de la maquina hay que cumplir estrictamente las nor-
mativas de proteccidn sanitaria, las normativas de proteccion en el trabajo y de pre-
vencién de accidentes vigentes en su pais, o en su defecto, las normativas vigen-
tes de los demas paises de la comunidad europea u otros paises contratantes del
acuerdo sobre el Espacio Econémico Europeo.

El empresario esta obligado a facilitar al usuario la version actual de las vigentes nor-
mas de forma gratuita.

La maquina sélo puede trabajar segun lo establecido en este manual de instruccio-
nes.

La maquina sélo podra trabajar si su estabilidad esta asegurada.

La maquina no debe ser usada en lugares cerrados.

La eficacia de elementos de control y de apoyo no debe ser influida negativamente
ni anulada.

ROPA
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Comportamiento en el caso de accidentes

2.8

2.9

2.10

Requisitos para el personal de manejo y de mantenimiento

Para la conduccién independiente y el mantenimiento de la maquina, sélo se puede
emplear a personas que sean mayor de edad y:

estén en posesion de un carné de conducir necesario y valido (para la conduccién
en carreteras publicas), estén en buenas condiciones corporales y mentales,

no estén bajo los efectos de drogas, alcohol 0 medicamentos que puedan influir de
cualquier modo en la capacidad de reaccién del maquinista,

hayan sido instruidos en el manejo y en el mantenimiento de la maquina y hayan
demostrado sus conocimientos al empresario,

hayan sido instruidos por el empresario acerca de sus obligaciones con la seguri-
dad de trafico al conducir la maquina,

estén familiarizados con la localidad y puedan resolver las tareas asignadas con
toda confianza 'y

estén autorizados por el empresario.

El personal de manejo debe haber leido y entendido el manual de instrucciones de la
maquina.

Todos los trabajos de mantenimiento que no sean expresamente autorizados para el
usuario, solo pueden ser realizados por el personal de mantenimiento formado. Varias
actividades solo pueden ser realizadas por personas expresamente autorizadas por
ROPA. En el caso de duda, pregunte al fabricante, si puede realizar usted mismo una
actividad determinada sin ningun peligro.

AVISO

Los impresos que sirven como comprobante de haber recibido las instrucciones

de seguridad para el personal de manejo y mantenimiento se encuentran en este
manual de instrucciones. Por favor, en el caso de necesidad, fotocopien estos impre-
sos antes de rellenarlos.

Utilizacion de la escalera de acceso

Por razones de seguridad, siempre acceda por |la escalera de acceso mirando hacia
la maquina. Agarrese al subir o bajar siempre con ambas manos en ambos posama-
nos.

El estribo de seguridad en la parte superior de la escalera de acceso sirve para la pro-
teccion contra caidas. Tenga cuidado que este estribo esté siempre cerrado y que no
se bloquee de ninguna manera. Por razones de seguridad este estribo no debe que-
darse abierto de ninguna manera.

Solo se debe subir o bajar de la maquina con ella completamente parada. Para ello
hay que tener en cuenta el estado del suelo.

Comportamiento en el caso de accidentes

En el caso de accidentes con dafios a personas, la maquina ha de ser parada de
inmediato. Segun sea necesario, hay que tomar inmediatamente las medidas de pri-
meros auxilios, pedir ayuda meédica y avisar al superior mas cercano.
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2.1

212

213

2.14

Manejo con , sustancias para el funcionamiento y materiales
auxiliares

Para manejar sustancias para el funcionamiento y materiales auxiliares, hay que
llevar siempre ropa de proteccién adecuada, que impida o disminuya el contacto
con la piel.

Las piezas viejas defectuosas y desmontadas se deben recolectar por separado
segun las clases de material para su correspondiente reciclaje.

Los restos de aceites, grasas, disolventes o materiales de limpieza se deben alma-
cenar en recipientes reglamentarios seguros y no contaminantes para la posterior
eliminacion de residuos, segun las normativas vigentes en su region.

Peligros restantes

Los peligros restantes son amenazas que no se pueden eliminar ni siquiera con la
construccion segura. Estos peligros restantes no son distinguibles a simple vista, y
pueden ser la fuente de posibles lesiones 0 amenazas para la salud.

Si aparecen peligros restantes imprevistos, se debe apagar de inmediato la maquina
e informar al superior encargado. Este tomara las siguientes decisiones y se encar-
gara de lo necesario para eliminar los peligros surgidos. Segun la necesidad hay que
avisar al fabricante de la maquina.

Peligros por influencias mecanicas

PELIGRO

Durante el funcionamiento existe peligro de muerte con las piezas descubiertas
de la maquina en rotacion (eje articulado, rodillos, cadenas y cintas transporta-
doras...) y piezas adosadas colgantes.

Las piezas de la maquina en rotacion y las piezas adosadas que se parten pueden
causar lesiones graves, como: aplastamiento, mutilaciones y rotura de huesos. Estas
lesiones pueden ser, en casos extremos, mortales. Durante el arranque existe en la
zona de delante de la maquina un peligro de muerte elevado por posibles piedras
lanzadas u otros cuerpos extrafios (como por ejemplo piezas de metal).

— Se pueden evitar estos peligros manteniendo la suficiente distancia de seguridad,
manteniéndose atento y llevando la ropa de proteccién adecuada.

Peligros por influencias electromagnéticas

ADVERTENCIA

Durante el funcionamiento de la maquina, existe el peligro de que la maquina
se mueva involuntariamente por influencias electromagnéticas.

— Mantenga emisores de perturbacion electromagnéticas, como por ejemplo méviles
o imanes lejos de la electrénica de la maquina.

— No fije, de ninguna manera, elementos de mando con un iman en la cabina del
tractor.

— Mantenga las distancias de seguridad, por ejemplo hacia postes de radio o hacia
redes eléctricas.

Los terminales y los elementos de mando usados por Ropa, estan comprobados en
cuanto a su compatibilidad electromagnética segun la normativa DIN EN I1SO 14982.

ROPA
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215

Peligros por causas eléctricas

PELIGRO

Peligro de muerte por tensién eléctrica.

Los cables y componentes llevan tension, existe peligro de lesiones con resultado de
muerte. Los puntos de presion siguen con tension hasta después del apagado.

Todos los trabajos en los equipamientos eléctricos de la maquina solo deben ser
efectuados por electricistas cualificados.

Comprobar regularmente los equipamientos eléctricos: volver a conectar conexio-
nes sueltas y cambiar inmediatamente cables o conductos averiados.

Durante los trabajos en la maquina existe un peligro por causas eléctricas:

Por contacto directo con piezas que lleven tension por razones de averias.

Por piezas con carga electroestatica.

Durante todos los trabajos en piezas con tension, conductos o cables, siempre
tiene que estar una segunda persona presente que pueda apagar las conexiones
ISOBUS hacia el tractor en casos de emergencia.

No limpie nunca los dispositivos eléctricos con agua o liquidos parecidos.

No toque piezas con tension que se encuentren en el interior y en el exterior de la
maquina.

Antes de efectuar trabajos en la maquina, desconecte la maquina a través de la
conexion ISOBUS del tractor, compruebe que no haya tensién y asegurese que
no se pueda volver a encender.

Antes de abrir los armarios de distribucién y dispositivos, descargue todos los ele-
mentos con carga eléctrica, y asegurese que ningun componente tenga corriente.

AVISO

Seguridad de los sistemas eléctricos.

La seguridad de los sistemas eléctricos se cumple de acuerdo con el Reglamento
2015/208 Anexo XXIV.
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2.16 Peligro por combustibles

ADVERTENCIA
Aceites y grasas pueden causar los siguientes dafios:

Envenenamiento por inhalar vapores.

Alergias por contacto de la piel con aceite o grasa.

Peligro de incendio y explosion por fumar, utilizar fuego o llama directa al manipu-
lar aceite o grasa.

Medidas de proteccion

— Durante el manejo con aceite esta estrictamente prohibido fumar o utilizar fuego o
llama directa, los aceites sélo se pueden guardar en recipientes permitidos.

— Almacenar los trapos empapados en aceite en un recipiente reglamentario ade-
cuado y eliminar los residuos de forma no contaminante.

— Utilizar siempre los embudos adecuados al trasvasar aceite.

— jEvitar siempre el contacto de la piel con aceite o grasa! En el caso necesario se
deben utilizar guantes de proteccion adecuados.

— Trasvasar aceite solamente al aire libre o en lugares con buena ventilacion.

AVISO

iPeligro de daiar el medio ambiente al derramarse aceite!
Peligro de contaminar tierras y aguas.
Precauciones

— Cerrar bien los recipientes que contienen aceite.

— Eliminar los recipientes vacios de forma no contaminante y reglamentaria.

— Tener preparado sustancia aglutinante para utilizarla de inmediato en el caso
necesario.

217 Peligros por ruido

ADVERTENCIA

Ruido

El ruido puede causar pérdida auditiva (sordera), dureza de oido, trastornos de salud,
trastornos de equilibrio, trastornos de consciencia, asi como trastornos del corazén

y de la circulacion. El ruido puede disminuir la atencién de las personas. Ademas,
puede molestar en la comunicacion hablada entre el personal de utilizacion y hacia
las personas del exterior. La percepcion de las sefales de advertencias acusticas
quedan perjudicadas e incluso pueden llegar a ser nulas.

Posibilidades de proteccién

— Usar protectores del oido (algodon, tapones, capsulas o cascos).
— Mantener la suficiente distancia de la maquina en marcha.

Posibles causas:
Ruido de impulsos (< 0,2 s; > 90 dB(A))

Ruidos de maquina por encima de 90 dB (A)
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2.18

2.19

2.20

Peligros por el equipo hidraulico

ADVERTENCIA

El aceite hidraulico puede causar irritaciones en la piel. Derramado, puede dafar
el medio ambiente. Los equipos hidraulicos tienen presiones altas y, en parte, tem-
peraturas altas. El aceite hidraulico desbordado bajo presién puede introducirse en
el cuerpo por la piel y causar lesiones graves del tejido y escaldaduras. Al mane-
jar inadecuadamente el equipo hidraulico pueden salir lanzadas con mucha inercia
herramientas y piezas de la maquina y causar graves lesiones.

Posibilidades de proteccién

— Comprobar periédicamente el estado de todos los latiguillos hidraulicos y mandar
cambiar al personal especializado los latiguillos dafiados de inmediato.

— Comprobar regularmente el estado de los latiguillos hidraulicos, segun las reglas
reconocidas de la técnica y las normativas regionales vigentes de seguridad y en
el caso necesario renovarles.

— Encargar los trabajos del equipo hidraulico so6lo a personal especializado.

— jDesconectar la presién antes de realizar trabajos en el equipo hidraulico! Evitar el
contacto de la piel con este tipo de aceite.

Peligro por el sistema neumatico

Durante los trabajos en la neumatica existe el peligro que de repente se escape aire
comprimido y cause lesiones.

— Todos los trabajos en los equipamientos neumaticos solo deben ser efectuados
por personal cualificado.

— Antes de efectuar trabajos de mantenimiento, hay que purgar y quitar la presion de
todos los latiguillos neumaticos y depdsitos de presion.

— Los trabajos de mantenimiento sélo deben efectuarse con la maquina sin carga.

Peligro por medios/superficies calientes

Existe peligro de quemaduras/de escaldadura por
Superficies calientes (partes de maquina calientes).
Aceite hidraulico caliente.

Contramedidas

— Dejar enfriar la maquina y los combustibles.
— Llevar guantes de proteccion.
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2.21

2.22

Peligros por ejes articulados

Observe el manual de instrucciones del fabricante de los ejes articulados.

Sdélo se pueden usar ejes articulados, que corresponden a las normas del fabri-
cante.

Para la posicion de carretera y la posicidn de trabajo observe las protecciones obli-
gatorias de los ejes de cardan.

La proteccion de la toma de fuerza, el embudo de proteccion y el tubo de protec-
cion del eje articulado deben estar colocados y se deben encontrar en un estado
debido.

El montaje y desmontaje del eje articulado solo esta permitido con el motor del
tractor apagado, quite la llave de contacto y asegure la maquina para que no vaya
rodando involuntariamente.

Tenga en cuenta el montaje correcto y la seguridad del eje articulado.

Asegure la proteccion del eje articulado contra la rotacién simulada, enganchando
la cadena de seguridad, respectivamente encajando la proteccion contra torsion.
Al activar la toma de fuerza del tractor, tenga en cuenta la direccion correcta de
giro.

Tenga en cuenta las maximas revoluciones de la toma de fuerza admitidas para la
maquina, estas no deben ser sobrepasadas de ninguna manera.

Antes de activar la toma de fuerza del tractor, procure que nadie se encuentre en
la zona de peligro de la maquina.

Estabilidad del arrancador con desplazamiento lateral

En el caso del arrancador con desplazamiento lateral, hay que hacer especial hin-
capié en la estabilidad de la maquina. El centro de gravedad de la maquina cambia
dependiendo del nivel de llenado de la tolva y de la posicién de la lanza de tiro. Es la
responsabilidad unica del conductor, calcular la estabilidad de la maquina y adaptar el
comportamiento de conduccion.

En el caso necesario se puede influir en el cambio del centro de gravedad con las
siguientes medidas. El nivel de llenado de la tolva se puede bajar en los ajustes basi-
cos o se puede plegar la pared trasera en el caso de la maquina de descarga directa.

ROPA
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2.23 Equipo de proteccién individual

Para evitar accidentes lleve ropa cefiida. Sobre todo no lleve corbatas, pafiuelos, ani-
llos o collares que podrian engancharse en piezas movibles de la maquina. En el
caso que tenga el pelo largo, utilice un sombrero adecuado.

No lleve objetos inflamables, como por ejemplo cerillas y mecheros en los bolsillos de
los pantalones.

Todas las personas que se encuentren en el radio de accién de la maquina, estan
obligadas a llevar el siguiente equipo de proteccion:
Siempre
Zapatos de seguridad con suelas antideslizantes.
Ropa de proteccion cefiida.
Mascara de proteccién contra polvo en el caso necesario.
Ademés durante trabajos de transporte o montaje
Un casco de seguridad.

Ademas durante trabajos de mantenimiento
Guantes de proteccion.
Crema de proteccion (elaborar un plano de proteccion de la piel).
Gafas de proteccion.
Ropa de proteccién cefida con manga larga.
Guantes de proteccion resistentes al calor.
Guantes de proteccion resistentes al aceite (durante trabajos en sistemas con
aceite).

Ademas en el caso de sobrepasar el valor limite para la emisién de ruido
Proteccién de oido.

Ademas durante la permanencia en carreteras publicas
Chaleco de emergencia reflectante.

2.24 Fuga

En el caso de una fuga hay que tomar las siguientes medidas:

Apagar el componente en cuestidn y si es posible, quitar la presion.
Colocar un recipiente colector adecuado debajo del componente.
Cambiar el componente / |a junta.

Eliminar inmediatamente sustancias derramadas sin dejar residuos.

2.25 Prohibicion de modificaciones arbitrarias

Todo tipo de modificaciéon arbitraria esta expresamente prohibida.

Se requiere una aprobacién expresa del fabricante. Esta estrictamente prohibido
modificar, puentear o poner fuera de servicio los dispositivos de seguridad y de
mando mecanicos, eléctricos, neumaticos o hidraulicos.

AVISO

Las modificaciones y transformaciones de la maquina deben ser aprobados por el
* fabricante, ya que pueden causar la pérdida de los permisos de circulacién, la homo-
logacion o los permisos de tipo de la UE.

42 /554 ROPA



Seguridad
Dispositivos de seguridad y proteccién

2.26 Dispositivos de seguridad y proteccion

Después de efectuar trabajos en dispositivos de seguridad es necesario efectuar
una prueba del funcionamiento documentada. Efectuar periédicamente controles de
funcionamiento de los dispositivos de seguridad, respetar los intervalos de manteni-
miento.

Los dispositivos de seguridad de la maquina consisten en:

Interruptor de apagado de emergencia en el elemento de mando arrancar.
Interruptor de apagado de emergencia en la consola de mando mesa de seleccion.
Interruptor de apagado de emergencia en la cinta de llenado de la tolva (especifico
del pais).

Interruptor de apagado de emergencia en el puesto de seleccion derecho (depen-
diendo del pais de destino).

Revestimiento de proteccion, tapa de proteccion.

Conmutaciones de seguridad.

Estribo de seguridad.

PELIGRO

Peligro por dispositivos de seguridad inactivos.

Dispositivos de proteccién defectuosos o apagados ya no podran evitar lesiones gra-
ves y peligros.

— Después de efectuar trabajos de mantenimiento y antes de volver a poner la
maquina en marcha, es imprescindible comprobar que todos los dispositivos de
seguridad estén completamente montados y que funcionen perfectamente.

AVISO

Dispositivos de proteccion separadores y no separadores.
» Los dispositivos de proteccién separadores y no separadores cumplen con los requi-
sitos del Reglamento UE167/2013 articulo 18 de la UE.
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Dispositivos de seguridad y proteccién

Resumen

(1)

(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)

Interruptor de apagado de emergencia en la consola de mando mesa de
seleccion

Luz rotativa (opcional)

Lona de proteccioén parte trasera

Lona de proteccion cinta de hojas

Placa de advertencia

Goma de proteccion cinta de erizo 3

Estribo de seguridad en la escalera de acceso

Interruptor de apagado de emergencia en el elemento de mando arrancar
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Inmovilizador

2.27 Inmovilizador

Se proporcionan dispositivos de proteccion mecanicos, para evitar la conexion con el
tractor. Estos se cierran mediante un candado. Si se retira el candado junto con el dis-
positivo, la maquina se puede conectar con el tractor.

(2) Inmovilizador para el enganche Hitch.
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3 Datos técnicos y vista
general illustrada
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Datos técnicos y vista general ilustrada

Datos técnicos

3.1 Datos técnicos

Denominacion:

Maquina con tolva

Maquina de descarga directa

sin eje con eje
adicional adicional
Velocidad maxima: 40 km/h respectivamente 25 km/h
Presion de servicio del sistema
de freno neumatico de dos con- 5 - 8 bares
ductos:
Presmry dg servicio S|sterr.1€a d.e 100 - 150 bares
freno hidraulico (exportacion):
Carga maxima admitida: - o
(hasta el afio de fabricacion 2020) 13000 kg 14500 kg 15000 kg
Carga maxima admitida: N
(desde el afo de fabricacion 11??5088 |l(g** 15 000 kg**
2021) 9
Carga admitida en los ejes: 10 000 kg
C.arga adicional admitida en el sin 1 500kg
eje:
) i 850/50 R30.5
Neumaticos eje: )
650/65 R 30.5 (opcional)
Neumaticos eje adicional: sin 235/75 R17.5
Longitud (posicion de circulacion 12 000 mm
en carretera):
Anchura (pospon de circulacién 3000 mm 3300 mm
en carretera):
Altura (posicion de circulacion en 4 000 mm

carretera) con llenador de cajas:

Altura (posicion de descarga)
tolva completamente levantada:

aproximadamente 4 100 mm

aproximadamente 4 100 mmm

Capacidad de la tolva:

aproximadamente 7 500 kg

aproximadamente 5 500 kg

Maximos niveles de ruido para el
personal de manejo en el puesto

- . : 73 dBA
de seleccién segun la normativa
2006/42/EG; DIN EN I1SO 11201
Maximas vibraciones para el per-
sonal de manejo en el puesto < 0,5 m/s?

de seleccidn segun la normativa
2006/42/EG; DIN EN 1032

ROPA
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Datos técnicos

AVISO

un tipo de neumatico por eje.

I Con la homologacion de la UE a partir del afio de fabricacion 2021, sélo se permitira

AVISO

las maquinas en la variante de 40 km/h equipada con frenos neumaticos.

I La homologacion de la UE a partir del afio de fabricacién 2021, sélo es valida para

La homologacion de la EU a partir del afio de fabricacién 2021, no es valida para las
magquinas en la variante de 25 km/h con el equipamiento frenos hidraulicos.

Requisitos tractor

Denominacioén:

Maquina con tolva

Maquina de descarga directa

Carga de apoyo admitida:
(hasta el afio de fabricacion 2020)

minimo 3 000 kg

minimo 3 500 kg

Carga de apoyo admitida:
(desde afio de fabricacion 2021)

minimo 3 000 kg*
minimo 3 500 kg**

Potencia requerida:

desde 110 KW (150 CV)

Rev toma de fuerza:

max. 1 000 min-*

Tensién a bordo:

Alimentacién valvulas de regula-
cion:

Optimo: Sistema Load Sen-
sing en el tractor (max.
5 bares presion de retorno)

Posible: elemento de mando
de efecto simple o doble con
retorno sin presion (max.
5 bares presioén de retorno)

Sistema Load Sen-
sing en el tractor (max.
5 bares presién de retorno)

Potencia de transporte hidraulica:

minimo 70 I/min

minimo 110 I/min

Presion de servicio:

180 - 210 bares

Alimentacion pie de apoyo hidrau-
lico y eje adicional:

Elemento de mando de doble accion

*

Enganche Hitch

** Enganche de bola
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Presiones de los neumaticos

3.2 Presiones de los neumaticos

Tipo de neumatico

Recomendacion

bar / psi

1 Eje
850/50 R30.5 2,8/41
650/65 R30.5 2,8/41

Recomendacioén

Otros bar / psi
2 Recogida de gavillas 6,25/ 91
3 eje adicional 8,0/ 116

Las presiones de los neumaticos del eje estan calculadas para la tolva completa-
mente llena.

2.8

AVISO

355074000_A20

bar

™

demasiado bajas, no entran en garantia, ni en complacencia.

. Indicamos expresamente que dafos en los neumaticos, causados por presiones

AVISO

un tipo de neumatico por eje.

. Con la homologacion de la UE a partir del afio de fabricacion 2021, sélo se permitira

ROPA
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Vista general

3.3 Vista general

Esta vista general tiene por objetivo que usted se familiarice con la denominacién de
los componentes mas importantes de su maquina.

(1)
(2)
(3)
(4)
Q
(6)
(7)
(8)
9
(10)
(11)
(12)
(13)
(14)
(15)

Elemento de mando por encima de la cinta de seleccidn
Elemento de mando por encima de la central eléctrica
Tolva

Llenador de cajas

Parte articulada de la tolva

Lanza de tiro

Recogida

Cinta cribadora 1

Vibrador

Rascadores de hojas delanteros

Puesto de seleccién derecho con escalera de acceso
Cinta de desechos

Cinta cribadora 2 con cinta de hojas

Cinta de erizo 1 con rodillo de desviacion 1
Rascadores de hojas traseros
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Vista general

P

“ QO
=

(16) Armario de la central eléctrica

(17) Cinta de erizo 4 con el peine giratorio

(18) Cinta de erizo 3 con rodillo de desviacién 3
(19) Cinta de erizo 2 con rodillo de desviacién 2
(20) Cinta de descarga de suciedad

(21) Eje telescépico

(22) Puesto de seleccion izquierdo con escalera de acceso
(23) Cinta de salida de desechos

(24) Deposito de aceite de la hidraulica propia
(25) Engranaje distribuidor de la bomba

(26) Pie de apoyo

(27) Enganche de bola

(28) Cinta de llenado de la tolva

(29) Cinta de seleccion

Maquina en posicion de carretera

ROPA
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Datos técnicos y vista general ilustrada
Croquis de transporte para transporte en géndola maquina con tolva

34 Croquis de transporte para transporte en géondola maquina
con tolva

Sin eje adicional

todas las indicaciones en mm.

B |3000 Anchura maxima de la maquina.

Longitud maxima desde el punto de acoplamiento hasta el centro

C |8150 de la rueda.

Longitud maxima desde el centro de la rueda hasta la parte tra-
sera.

D |3750

E |1180 Distancia minima (depende de la anchura de la rueda).

F |380 Punto mas bajo delante del eje al suelo.

G | 790 Punto mas bajo detras del eje al suelo.

H |4 000 Altura.

L | 12000 | Longitud maxima de la maquina.

S | 2060 Ancho de via (depende de la anchura de la rueda).
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Croquis de transporte para transporte en géndola maquina con tolva

Con eje adicional.

todas las indicaciones en mm.

B |3000 Anchura méaxima de la maquina.
Longitud maxima desde el punto de acoplamiento hasta el centro
C |8150
de la rueda.
D |3750 Longitud méaxima desde el centro de la rueda hasta la parte tra-
sera.
4 : : E |1180 Distancia minima (depende de la anchura de la rueda).
=
_. ,__h___a,—_,i |;,___ : F |280 Punto mas bajo delante del eje al suelo.
' :[H];;[L G | 790 Punto mas bajo detras del eje al suelo.
| B ﬂ.&...@!‘lﬁ%
- H |4 000 Altura.
L | 12000 |[Longitud maxima de la maquina.
S |2060 Ancho de via (depende de la anchura de la rueda).
Dimensiones de los neumaticos:
Derecha: Izquierda: ilustrado aqui
850/50 R30.5 . 850/50 R30.5 . g
Serie
650/65 R30.5 650/65 R30.5 opcional
eje adicional: 235/75 R 17.5 (opcional)

AVISO

Con la homologacion de la UE a partir del afio de fabricacion 2021, sélo se permitira
un tipo de neumatico por eje.

=
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Croquis de transporte para transporte en géondola maquina de descarga directa

3.5

Sin eje adicional

Croquis de transporte para transporte en géondola maquina
de descarga directa

Las vistas laterales desde la izquierda muestran un Keiler 2 con tolva. Las medidas
de las ilustraciones son idénticas a la maquina con tolva para la descarga directa.

Las vistas frontales desde delante muestran un Keiler 2 Classic con tolva. Las medi-
das de las ilustraciones son idénticas a la maquina con tolva para la descarga directa.

todas las indicaciones en mm.

B |3300 Anchura maxima de la maquina.

Longitud maxima desde el punto de acoplamiento hasta el centro

C |8150 de la rueda.

Longitud maxima desde el centro de la rueda hasta la parte tra-
sera.

D |3750

E |1180 Distancia minima (depende de la anchura de la rueda).

F |380 Punto mas bajo delante del eje al suelo.

G | 790 Punto mas bajo detras del eje al suelo.

H |4 000 Altura.

L | 12000 | Longitud maxima de la maquina.

S | 2060 Ancho de via (depende de la anchura de la rueda).

ROPA
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Datos técnicos y vista general ilustrada
Croquis de transporte para transporte en géondola maquina de descarga directa

Con eje adicional.

todas las indicaciones en mm.

B |3300 Anchura méaxima de la maquina.

Longitud maxima desde el punto de acoplamiento hasta el centro

C |8150 de la rueda.

Longitud méaxima desde el centro de la rueda hasta la parte tra-
sera.

D |3750

E |1180 Distancia minima (depende de la anchura de la rueda).

F |280 Punto mas bajo delante del eje al suelo.

G | 790 Punto mas bajo detras del eje al suelo.

H |4 000 Altura.

L | 12000 |[Longitud maxima de la maquina.

S |2060 Ancho de via (depende de la anchura de la rueda).

Dimensiones de los neumaticos:

Derecha: 850/50 R30 5 Izquierda: 850/50 R30 5 |IusFrado aqui
Serie
650/65 R30.5 650/65 R30.5 opcional

eje adicional: 235/75 R 17.5 (opcional)

AVISO

Con la homologacion de la UE a partir del afio de fabricacion 2021, sélo se permitira
* un tipo de neumatico por eje.
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Ojales de tension para el transporte en géndola/barco

3.6 Ojales de tension para el transporte en géndola/barco

En la maquina, detras de los ejes, en el cuadro principal se encuentran en la izquierda
y en la derecha ojales, en los que la maquina puede ser tensada hacia abajo. Las
cadenas de tension, etc. no deben ser tensadas a través de componentes de la
maquina. Por debajo de la lanza de tiro, la maquina se puede sujetar en la parte
central del bastidor principal. En la parte delantera de la lanza de tiro la maquina se
puede amarrar con la ayuda de un dispositivo de amarre.

Toda otra seguridad de transporte ha de ser efectuada en el cuadro de la maquina
con cintas, sin dafiar piezas de la maquina. La maquina ha de ser asegurada con sufi-
ciente material de seguridad.

Plataforma/géndola en condiciones para el transporte en carretera con minima altura
de transporte

Dispositivo de amarre lanza de tiro

ROPA 59 / 554



Datos técnicos y vista general ilustrada
Ojales de tension para el transporte en géondola/barco

Puntos de amarre en el lado izquierdo Puntos de amarre en el lado derecho de
de la méquina la méaquina

La maquina no tiene puntos de enganche para levantarla. Para subirla por ejemplo
a un barco, deben montarse en la maquina accesorios especiales para la carga con
grua y se requieren dispositivos de elevacion homologados por la ITV.
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Descripcion general
Funcién

4.1 Funcion

Se trata de una maquina arrastrada de trabajo para arrancar patatas. Las patatas
arrancadas se acumulan en la tolva.

En cuanto la tolva de la maquina esté llena, las patatas se pueden descargar en un
vehiculo de acomparnamiento parado, o en un montén.

En cuanto la tolva de la maquina de descarga directa esté llena, las patatas se pue-
den descargar con la cinta de descarga en un montén o directamente a un vehiculo
de acompafiamiento que circula en paralelo.

En serie la maquina esta equipada con un sistema de cambio rapido para la recogida.
Con el sistema rapido de cambio se puede cambiar rapidamente entre la recogida
para cerros, la recogida para zanahorias, la recogida para gavillas y la recogida para
cultivos especiales.

Con la recogida para cerros se recogen cerros. Para ello en la recogida para cerros
hay un sistema de guia de direccién (deteccién del centro del cerro) que guia la
maquina en el cerro. De esta manera se minimiza la manipulacién del maquinista.
Con la profundidad de arranque regulable se evita cortar las patatas con las rejas de
la recogida. El disco en los laterales corta las hojas sobresalientes. Los rodillos de
absorcion de hojas garantizan una absorcion limpia en los laterales del canal de la
cinta de la garganta.

Con la recogida de gavillas con eje arrancador y anillo de refuerzo se recogen las
hileras depositadas (por ejemplo hileras de patatas o de cebolla). También existe una
recogida para cultivos especiales.

La cinta cribadora 1 transporta la cosecha con todos los desechos en la maquina.
Aqui se efectia una primera criba. En el caso de cerros cerrados se pueden activar
los vibradores de forma graduada para apoyar la criba. Para ello hay que tener en
cuenta el cuidado de la cosecha.

La cinta cribadora 1 traspasa la cosecha a través de la cinta de hojas a la

cinta cribadora 2. Gracias a la posibilidad de diferentes revoluciones de la cinta de
hojas y la cinta cribadora 2, se puede conseguir un efecto adicional de limpieza. Para
ello hay que tener en cuenta el cuidado de la cosecha. En paralelo por encima de

la cinta de hojas, hay hasta 7 lineas de rascadores de hojas con muelles y 3 barras.
Estos garantizan en el caso necesario que no se pierdan las patatas en las que sigan
pegadas las hojas.

Tras la cinta cribadora 2 esta la cinta de erizo 1 con el rodillo de desviacion 1. Des-
pués esta la cinta de erizo 2 con el rodillo de desviacién 2 y la cinta de erizo 3 con el
rodillo de desviacion 3. Aqui se efectia una limpieza segun el ajuste de la distancia
entre la cinta de erizo y su rodillo de desviacion.

El rodillo de desviacion 3 traspasa la cosecha a la cinta de erizo 4. Por encima de la
cinta de erizo 4 se encuentra un selector de gomas de 4 lineas 2 lineas son acciona-
das por separado, o un peine de 6 lineas, 3 lineas son accionadas por separado, o
una mezcla entre el selector de gomas y el peine, que selecciona la cosecha y la des-
via a la cinta de seleccién. Patatas no seleccionadas pasan a la cinta de desechos.
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En la seleccidn, se quita la cosecha mal guiada de la cinta de desechos y los
desechos de la cinta de seleccion. Desechos de la cinta de desechos se pueden vol-
ver a colocar con el flujo de cosecha a través de una solapa de cambio. También es
posible un almacenamiento intermedio de los desechos, por ejemplo piedras, en una
caja de recoleccion opcional.

A través de la cinta de llenado de la tolva, la cosecha es trasportada a la tolva y alma-
cenada.

En el caso de la maquina con tolva, la tolva se levanta para la descarga a la altura
necesaria y la cosecha se descarga a través del tren de la tolva en un vehiculo de
acompafiamiento parado o en un montoén. Para cuidar la cosecha, existe la opcion de
un llenador de cajas y una tolva articulada.

En el caso de la maquina con descarga directa, la cinta de descarga, se levanta para
la descarga a la altura necesaria y la cosecha es trasportada con el tren de descarga
a la cinta de descarga y desde ahi descargada al montén o a un vehiculo de acompa-
fAamiento que circula en paralelo.

Todas las calculadoras a bordo estan conectadas a través de ISOBUS y proporcionan
al conductor la informacion al terminal del tractor. Muchas funciones de la maquina
son reguladas y vigiladas por el conductor del tractor. Una parte de las funciones pue-
den ser reguladas desde el puesto de seleccion. Con el sistema opcional de video se
puede efectuar una vigilancia dptica adicional de la maquina desde el tractor.
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Volumen de suministro maquina con tolva

4.2

Volumen de suministro maquina con tolva

Con la maquina se suministran:

1 terminal ISOBUS tactil para el tractor con accesorios de fijacion.
1 elemento de mando para el arrancador incl. un interruptor integrado de apagado
de emergencias con accesorios de fijacion.

1 elemento de mando para la tolva con accesorios de fijacion.
Diversos cables para la conexion de los elementos de mando.

2 calzos.

1 llave para la caja de la central eléctrica.

1 manual de instrucciones original Keiler 2.

1 despiece original Keiler 2.

1 gancho para suciedad.

1 rascador de suciedad.

2 llaves compartimiento de almacenaje.

2 llaves tapa lateral panel protector.

1 soporte tolva.

1 Inmovilizador.

Con la maquina se suministran de forma opcional:

1 juego de equipamiento ISOBUS para el tractor.

hasta 2 pantallas analégicas de video para ilustrar hasta 8 camaras analdgicas
con accesorios de fijacion.

1 ROPA Video-Switch analégico.

hasta 2 pantallas digitales de video para ilustrar hasta 7 camaras digitales con
accesorios de fijacion.

diferentes cables para conectar el sistema de video..

hasta 2 elementos de mando de libre asignacion con acesorios para la fijacion.
1 Joystic ISOBUS con acesorios de fijacion.

ROPA
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Volumen de suministro maquina de descarga directa

4.3

Volumen de suministro maquina de descarga directa

Con la maquina se suministran:

1 terminal ISOBUS tactil para el tractor con accesorios de fijacion.

1 elemento de mando para el arrancador incl. un interruptor integrado de apagado
de emergencias con accesorios de fijacion.

1 elemento de mando de libre asignacién con accesorios de fijacion.
Diversos cables para la conexion de los elementos de mando.

2 calzos.

1 llave para la caja de la central eléctrica.

1 manual de instrucciones original Keiler 2.

1 despiece original Keiler 2.

1 gancho para suciedad.

1 Rascador de suciedad.

2 llaves compartimiento de almacenaje.

2 llaves tapa lateral panel protector.

1 Inmovilizador.

Con la maquina se suministran de forma opcional:

1 juego de equipamiento ISOBUS para el tractor.

hasta 2 pantallas analdgicas de video para ilustrar hasta 8 camaras analdgicas
con accesorios de fijacion.

1 ROPA Video-Switch analégico.

hasta 2 pantallas digitales de video para ilustrar hasta 7 camaras digitales con
accesorios de fijacion.

diferentes cables para conectar el sistema de video..

1 elemento de mando de libre asignacién con accesorios de fijacion.

1 Joystic ISOBUS con acesorios de fijacion.
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Elementos de mando
Escaleras de acceso

5.1 Escaleras de acceso
PELIGRO

— En las plataformas en el puesto de seleccion a la izquierda y a la derecha sélo
pueden permanecer personas durante la marcha, que estan encargadas de la
seleccion de la cosecha.

— Solo pise las escaleras de acceso al puesto de seleccidn con la maquina comple-
tamente parada.

— En el puesto de seleccion a la izquierda pueden permanecer maximo dos perso-
nas, en el puesto de seleccién a la derecha maximo tres personas.

— Durante la marcha en carreteras publicas no deben permanecer personas en el
puesto de seleccion.

Utilizar las escaleras de acceso. (ver Pagina 36)

5.1.1 Escalera de acceso izquierda

(1) Escalera de acceso izquierda en posicion de carretera

(2) Escalera de acceso izquierda en posicién de trabajo

En posicion de carretera, el bloqueo de la escalera de acceso al puesto de seleccion

izquierdo, debe estar en la posicién (1). Asi se garantiza la anchura exterior de tres

metros para la circulacién en carretera. En la posicion "campo", el bloqueo de la esca-

lera de acceso al puesto de seleccion izquierdo, debe estar en la posicion (2). Eso

facilita la subida y la bajada de la maquina. Para la regulacion, empuje la palanca de

desbloqueo hacia arriba y tire 0 empujela hasta que encaje en la posicion deseada.
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(3) Estribo de seguridad en la escalera de acceso izquierda (hasta afio de fabri-
cacion 2017)

El estribo de seguridad en la escalera de acceso (3) debe ser cerrado y quedarse
cerrado después de subir o bajar de la maquina.

(4) Estribo de seguridad en la escalera de acceso izquierda (a partir del afio de
fabricacion 2018)

El estribo de seguridad en la escalera de acceso (4) desde el afo de fabricacion 2018
se cierra solo a través del muelle neumatico.
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Escaleras de acceso

51.2 Acceso derecho

(1)  Escalera de acceso derecha en posicion de carretera

(2) Palanca de desbloqueo del puesto de seleccion derecho

(3) Palanca de desbloqueo de la escalera de acceso derecha

(4) Solapa puesto de seleccion

(5) Estribo de seguridad en la escalera de acceso derecha (hasta afio de fabrica-
cion 2017)

(6) Puesto de seleccion derecho posicion de carretera

(7)  Escalera de acceso derecha en posicion de trabajo

(8) Puesto de seleccion derecho posicion de trabajo

Durante la circulacioén en carretera, el puesto de seleccion derecho debe estar en la
posicion (6). Asi se garantiza la anchura exterior de tres metros para la circulacion en
carretera.

En el "campo” el puesto de seleccidn derecho, debe estar en la posicion (8). Asi se
puede trabajar bien en el puesto de seleccién derecho y se facilita la subida y bajada
de la maquina.

Orden para abrir el puesto de seleccion derecho:

— Desbloquear la palanca de desbloqueo del puesto de seleccién derecho (2). Abrir
el puesto de seleccion derecho hasta que la palanca de desbloqueo encaje.

— Desbloquear la palanca de desbloqueo de la escalera de acceso derecha (3) y
desplegar la escalera de acceso con la cuerda.

— Cerrar la solapa del puesto de seleccion (4).

— Cerrar el estribo de seguridad en la escalera de acceso derecha (5).
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Orden para cerrar el puesto de seleccion derecho:

— Abrir el estribo de seguridad en la escalera de acceso derecha (5).

— Abrir la solapa del puesto de seleccion (4).

— Plegar la escalera de acceso del puesto de seleccion derecho con fuerza, la esca-
lera debe encajar.

— Desbloquear la palanca de desbloqueo del puesto de seleccion derecho (2). Cerrar
el puesto de seleccién derecho, hasta que la palanca de desbloqueo encaje.

El estribo de seguridad en la escalera de acceso (5) debe ser cerrado y quedarse
cerrado después de subir o bajar de la maquina.

(9) Estribo de seguridad en la escalera de acceso derecha (desde el afio de fabri-
cacién 2018)

El estribo de seguridad en la escalera de acceso (9) desde el afio de fabricacion 2018
se cierra solo a través del muelle neumatico.
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5.1.3 Acceso DoubleSelect

(1)  Escribo de seguridad abierto

(2) Plataforma DoubleSelect en posicion de carretera

(3) Palanca de desbloqueo de la plataforma DoubleSelect
(4) Palanca de desbloqueo de la escalera de acceso

(5) Escalera de acceso en posicion de carretera

(6) Estribo de seguridad cerrado

(7) Plataforma DoubleSelect en posicion de trabajo

(8) Escalera de acceso en posicion de trabajo

La plataforma DoubleSelect solo esta montada si esta montada la opcién DoubleSe-
lect. En posicion de carretera, la plataforma esta replegada (2) y la escalera de acceso
esta plegada (5). Asi se garantiza la anchura exterior de 3,30 metros para la circula-
cion en carretera.

en el "campo" la plataforma DoubleSelect esta extendida (7), la escalera de acceso
eseta en posicion de trabajo (8) uy el estribo de seguridad esta cerrado (6). De este
modo se puede trabajar correctamente en la plataforma DoubleSelect.

Proceso para desplegar la plataforma DoubleSelect:

— Desbloquear la palanca de desbloqueo de la plataforma DoubleSelect (3). Extraer
la plataforma hasta que la palanca de desbloqueo e la plataforma encaje.

— Desbbloquear la palanca de desbloqueo de la escalera de acceso (4) y desplegar
la escalera de acceso (8) con la cuerda.

— Cerrar el estribo de seguridad de la escalera de acceso (6).
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5.2

Proceso para plegar la plataforma DoubleSelect:

— Abrir el estrribo de seguridad en la escalera de acceso (1).

— Plegar la escalera de acceso a la plataforma (5) con fuerza, la escalera debe enca-
jar.

— Desbloquear la palanca de desbloqueo de la plataforma DoubleSelect (3). Insertar
la plataforma hasta que encaje la palanca de desbloqueo de la plataforma.

El estribo de seguridad en la escalera de acceso (6) debe ser cerrado y quedarse
cerrado después de subir o bajar de la maquina.

Vista general elementos de mando del tractor

Vista general elementos de mando del tractor Keiler 2

(1)  Pantalla tactil tractor

(2) Elemento de mando tolva

(3) Elemento de mando arrancar con interruptor de apagado de emergencia
(4) Pantalla de video

Explicaciones detalladas se encuentran en el capitulo 6 ,funcionamiento (ver
Pagina 87).

Los hardware de los elementos de mando del Keiler 1 y del Keiler 2 son idénticos.
Aqui se ilustran los elementos de mando del tractor en el caso del Keiler 2 con pan-
talla tactil para el tractor (1), el elemento de mando de la tolva (2), el elemento de
mando arrancar con interruptor de apagado de emergencia (3) y la pantalla de video
opcional (4).

Los elementos de mando arrancar y de la tolva son los elementos de mando mas
importantes de la maquina. Estos reunen la regulacion de las funciones fundamenta-
les de la maquina de forma ergonémica en dos elementos de mando. El elemento de
mando arrancar y tolva pueden ser apoyados o sustituidos por el elemento de mando
"libre asignacion” o el Juoystick Auxiliar.
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5.21 Terminal Tractor

(1) ROPA ISOBUS terminal tactil para el tractor

ROPA ofrece en la version estandar para el manejo una pantalla tactil (1). En este ter-
minal, los ajustes se efectian tocando la pantalla. Dado que se trata de una panta-

lla tactil capacitativa (PCAP) la pantalla también reacciona al contacto con lapices o
guantes especiales.
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5.2.2

[\

®
Auro

Elemento de mando para arrancar

ADVERTENCIA

Durante el funcionamiento de la maquina, existe el peligro de que la maquina
se mueva involuntariamente por influencias electromagnéticas.

— Mantenga emisores de perturbacion electromagnéticas, como por ejemplo méviles

o imanes lejos de la electrénica de la maquina.
— No fije, de ninguna manera, elementos de mando con un iman en la cabina del

tractor.
— Mantenga las distancias de seguridad, por ejemplo hacia postes de radio o hacia

redes eléctricas.

Los terminales y los elementos de mando usados por Ropa, estan comprobados en
cuanto a su compatibilidad electromagnética segun la normativa DIN EN ISO 14982.

El elemento de mando arrancar contiene las funciones mas importantes para la regu-
lacién del arranque.

(1) Deteccion automatica del centro del eje:

Pone la deteccién automéatica del centro del eje en "activado" y viceversa. La detec-
cion automatica del centro del cerro esta activada, cuando el LED esté encendido.

(ver Pagina 201)

(2) Deteccion centro cerro:

Pone la deteccién automéatica del centro del cerro en "activado" y viceversa. La detec-
cion automatica del centro del cerro esta activada, cuando el LED esté encendido.
(ver Pagina 219)

(3) Control de profundidad automatico:

Pone el control de profundidad automatico seleccionado de "preseleccionado” a "acti-
vado" y viceversa. El control de profundidad automatico esta activado, cuando el LED
esté encendido.

Reg presion en cerros. (ver Pagina 228)

Desc presion en cerros. (ver Pagina 252)
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Auro (4) Compensacién automatica de pendientes:
=

a4
@

Pone la compensaciéon automatica de pendientes en "activado" y viceversa. La com-
pensacion automatica de pendientes esta activada, cuando el LED esté encendido.
(ver Pagina 205)

(5) Inicio de la parcela:

Si se pulsa esta tecla, baja la recogida, y se activan los ajustes automaticos preselec-
cionados. Las cadenas y las cintas se encienden por orden correlativo.

(6) Final de la parcela:

Si se pulsa esta tecla, sube la recogida, y los ajustes automaticos vuelven a "preselec-
cionado". Las cadenas y las cintas se apagan por orden correlativo. La lanza de tiro se
coloca automaticamente en posicion de descarga.

(7) Subir la cinta de llenado de la tolva:

Mientras se mantenga pulsada la tecla, la cinta de llenado de la tolva se sube manual-
mente. Con la tolva plegada, sube en el area permitido, i.e. para trabajos de manteni-

miento. Si la tolva esta en posicion de trabajo, y la cinta de llenado de la tolva alcanza
la posicion final superior, el tren de la tolva se pone en marcha hasta que el interruptor
de la posicion final se active. (ver Pagina 363)

(8) Bajar la cinta de llenado de la tolva:

Mientras se mantenga pulsada la tecla, la cinta de llenado de la tolva se baja manual-
mente. En la posicion de trabajo de la tolva, primero baja la tolva. (ver Pagina 363)

® (9) Posicion automatica de la lanza de tiro:
A
‘:0 Pulsando brevemente, la lanza de tiro se coloca en la posicion aprendida y aprende

la nueva posicion pulsando durante mas de 5 segundos. La posicién automatica de la
lanza de tiro esta activada, cuando el LED esté encendido. (ver Pagina 199)

(10) tecla STOP:
Tecla para parar la maquina a través del software. Después de pulsar la tecla STOP, la
maquina se puede volver a encender y se puede seguir trabajando de forma normal.

) Ao (11) Correccion de la posicion del eje:

— 22 Correccion de la direccion del eje con la deteccién automatica del eje activada. (ver
‘ Pagina 201)

(12) Mini Joystick izquierdo:

arriba = Eje hacia la derecha (ver Pagina 201)

abajo = Eje hacia la izquierda

Izquierda = Lanza de tiro hacia la dere- = maquina hacia la izquierda
cha (ver Pagina 199)

Derecha = Lanza de tiro hacia la = maquina hacia la derecha

izquierda
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5.2.3

(13) Mini Joystick derecho:

arriba = Subir la recogida (ver Pagina 216)
abajo = Bajar la recogida
Izquierda = La maquina se inclina hacia la izquierda (ver Pagina 205)

Derecha La maquina se inclina hacia la derecha

Elemento de mando tolva (maquina con tolva)

ADVERTENCIA

Durante el funcionamiento de la maquina, existe el peligro de que la maquina
se mueva involuntariamente por influencias electromagnéticas.

— Mantenga emisores de perturbacion electromagnéticas, como por ejemplo méviles
o imanes lejos de la electrénica de la maquina.

— No fije, de ninguna manera, elementos de mando con un iman en la cabina del
tractor.

— Mantenga las distancias de seguridad, por ejemplo hacia postes de radio o hacia
redes eléctricas.

Los terminales y los elementos de mando usados por Ropa, estan comprobados en
cuanto a su compatibilidad electromagnética segun la normativa DIN EN ISO 14982.
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El elemento de mando de la tolva contiene las funciones mas importantes para la
regulacion de la tolva de la maquina con tolva.
(1) Deteccion automatica del centro del eje:

Pone la deteccién automatica del centro del eje en "activado" y viceversa. La detec-
cion automatica del centro del cerro esta activada, cuando el LED esté encendido.
(ver Pagina 201)

(2) Posicion automatica de la lanza de tiro:

Pulsando brevemente, la lanza de tiro se coloca en la posicion aprendida y aprende
la nueva posicién pulsando durante mas de 3 segundos. La posicion automatica de la
lanza de tiro esta activada, cuando el LED esté encendido. (ver Pagina 199)

(3) Piso de descarga de la tolva START/STOP:

Activa el piso de descarga de la tolva para el manejo manual pulsando la tecla
(START) y lo desactiva pulsando la tecla (STOP). El piso de descarga de la tolva esta
activado, cuando el LED esté encendido.

Piso de descarga de la tolva. (ver Pagina 362)

Vaciado de la tolva. (ver Pagina 368)

(4) Colocar la lona de la tolva en la posicion inicial:

Coloca la lona de la tolva en la posicion inicial. (ver Pagina 371)
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(5) Oscilar el llenador de cajas:

-
B wd Oscila el llenador de caja hacia la posicion de trabajo. (ver P4gina 370)
(6) Oscilar el llenador de la caja:
-
a7 Oscila el llenador de la caja hacia la posicion de transporte. (ver Pagina 370)

(7) Abrir la caja de recoleccion:

Abre la caja de recoleccion. (ver Pagina 355)

‘ »
[

(8) Cerrar la caja de recoleccion:

Cierra la caja de recoleccion. (ver Pagina 355)

(9) tecla STOP:

Tecla para parar la maquina a través del software. Después de pulsar la tecla STOP, la
maquina se puede volver a encender y se puede seguir trabajando de forma normal.

(10) tecla vacia (no ocupada).

8 AE

(11) Revoluciones piso de descarga de la tolva:

a

Regula las revoluciones del piso de descarga de la tolva.

hﬁ

Piso de descarga de la tolva. (ver Pagina 362)

Vaciado de la tolva. (ver Pagina 368)

(12) Mini Joystick arriba:

arriba = Eje hacia la izquierda (ver Pagina 201)

abajo = Eje hacia la derecha

Izquierda = Lanza de tiro hacia ladere- = maquina hacia la izquierda
cha (ver Pagina 199)

Derecha = Lanza de tiro hacia la = maquina hacia la derecha

izquierda

(13) Mini Joystick abajo:

arriba = Subir la tolva (ver Pagina 361)
abajo = Bajarlatolva
Izquierda = B laarticulacion de la tolva (ver Pagina 369)

Derecha Subir la parte articulada de la tolva
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5.2.4 Elemento de mando de libre asignacion

ADVERTENCIA

Durante el funcionamiento de la maquina, existe el peligro de que la maquina
se mueva involuntariamente por influencias electromagnéticas.

— Mantenga emisores de perturbacion electromagnéticas, como por ejemplo maoviles
o imanes lejos de la electrénica de la maquina.

— No fije, de ninguna manera, elementos de mando con un iman en la cabina del
tractor.

— Mantenga las distancias de seguridad, por ejemplo hacia postes de radio o hacia
redes eléctricas.

Los terminales y los elementos de mando usados por Ropa, estan comprobados en
cuanto a su compatibilidad electromagnética segun la normativa DIN EN ISO 14982.

Elemento de mando de libre asignacién

El elemento de mando de libre asignacion, solo funciona con terminales que cumplen
con la normativa AUX-N — Auxillary Control (new) (ver Pagina 105).

En la maquina de descarga directa, el elemento de mando de libre asignacion es
el elemento de mando izquierdo (serie). El elemento de mando de libre asignacion
puede reemplazar el elemento de mando arrancar y el elemento de mando tolva
(maquina con tolva), respectivamente, se puede utilizar como elemento de mando
adicional.

Todos los elementos de mando de libre asignacién disponen desde fabrica de
una asignacion (ver Pagina 170). Este ajuste de fabrica se puede modificar (ver
Pagina 105) y guardar libremente (ver Pagina 170) segun el tipo de maquina.

El elemento de mando de libre asignacion existe en la variante izquierda (A40) y en
la variante derecha (A30). Con las diferentes variantes se determina la funcion de la
ruleta. Para el elemento de mando izquierdo (A40) esta asignada la funcion como
regulacién de las revoluciones para la cinta de descarga, respectivamente el tren de
descarga. Para el elemento de mando derecho (A30) esta asignada la funcion como
posicién central para la direccion del eje.
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5.2.5 Terminal de video, sistema de video "digital" (opcional)

El terminal de video se monta en la cabina del tractor, en el dispositivo de soporte de
herramientas, si se ha instalado la opcion de sistema de video "digital". Asegurese de
que el campo de vision no esté restringido durante la circulacion en carretera.

Se pueden instalar opcionalmente hasta 2 terminales de video.

El terminal de video se utiliza para visualizar las imagenes de las videocamaras digi-
tales incorporadas y para seleccionar sus formatos de visualizacion. En el capitulo 6
todas las funciones del terminal de video son descritas (ver Pagina 178).

82 / 554 ROPA



Elementos de mando
Vista general elementos de mando de la maquina

5.3

5.3.1

=)

Vista general elementos de mando de la maquina

Elementos de mando en la parte superior de la cinta de selecciéon

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)

Terminal puesto de seleccion

Interruptor de apagado de emergencia puesto de seleccion
Subir UFK 1 (ver Pagina 331)

Claxon Terminal Tractor

Bajar UFK 1

Bajar UFK 2

Revoluciones cinta de seleccion (ver Pagina 345)

Subir UFK 2 (ver Pagina 331)

AVISO

El interruptor de apagado de emergencia apaga todas las salidas de las cal-
culadoras tanto a través del software, como a través del hardware. Por lo

tanto, ningun actuador eléctrico de la maquina es controlado. El interruptor de
apagado de emergencia nunca apaga el tractor ni el engranaje distribuidor de la
bomba. La maquina solo se puede volver a encender después de confirmar a través
del orden correlativo de inicio estandar.

ROPA

83 /554



Elementos de mando

Vista general elementos de mando de la maquina

5.3.2

Elemento de mando por encima de la central eléctrica

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)

Subir rodillo de desviacion 1 (ver Pagina 299)
Subir rodillo de desviacion 2 (ver Pagina 309)
Subir rodillo de desviacion 3 (ver Pagina 323)
Bajar rodillo de desviacion 3
Bajar rodillo de desviacion 2
Bajar rodillo de desviacion 1

84 /554

ROPA



Elementos de mando
Vista general elementos de mando de la maquina

5.3.3 Elementos de mandos por encima de la plataforma DoubleSelect

(1) Regulacion de la altura del rodillo de desviacion, por encima de la cinta de
erizo 2

(2) Regulacion de las revoluciones del UFK 2 por encima de la cinta de erizo 2

(3) Regulacion de las revoluciones del UFK 1 por encima de la cinta de erizo 2

(4) Regulacion de la altura del UFK 1 por encima de la cinta de erizo 2

(5) subir el UFK 2, por encima de la cinta de erizo 2

(6) bajar el UFK 2, por encima de la cinta de erizo 2

(7) Interruptor para el apagado de emergencia

(8) Regulacion de las revoluciones de la cinta de desechos del DoubleSelect

Descripcién ver Pagina 314.
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Funcionamiento

En este capitulo encontrara toda la informacion para el funcionamiento de la maquina.
En la mayoria de los trabajos agricolas, la forma de trabajar y los resultados de tra-
bajo son influidos por muchos y diferentes factores individuales. Sobrepasaria los
limites de este manual de instrucciones si entrasemos en detalle en todas las condi-
ciones imaginables (condiciones del terreno, tipos de patata, condiciones meteoroldgi-
cas, condiciones individuales de cultivo, etc.). Este manual de instrucciones no puede
ser en ningun caso un manual de como arrancar patatas ni puede reemplazar una for-
macién de conduccion para la circulacion en carretera. Las condiciones previas que
se requieren para el funcionamiento de esta maquina y para un resultado éptimo de
cosecha son, aparte del cursillo para los conductores ofrecidos por el fabricante, bue-
nos conocimientos basicos agricolas y cierta experiencia con el cultivo de patatas y
sus correspondientes procesos de trabajo. Este capitulo le informa sobre los desa-
rrollos de funcionamiento y todo lo relacionado con el funcionamiento de la maquina.
Una descripcion detallada de los trabajos de ajuste en los individuales componen-

tes de funcion se encuentra en el correspondiente capitulo. Los trabajos de manteni-
miento necesarios estan descritos en el capitulo 7, ,mantenimiento y cuidados®.

AVISO

Inférmese bien sobre las medidas de seguridad para el funcionamiento de esta
magquina antes de cada puesta en marcha de la maquina. Si hubiera personas pre-
sentes que no estuvieran informadas sobre las zonas de peligro en vigor y las dis-
tancias de seguridad, informe a estas personas sobre las zonas de peligro y las dis-
tancias de seguridad a mantener. Avise sin falta a estas personas que, en cuanto
alguien se acerque sin permiso a las zonas de peligro, usted tiene que parar inmedia-
tamente la maquina.

ROPA
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6.1

=D

Primera puesta en marcha

Por motivos de seguridad compruebe todos los niveles de aceite. Por lo demas, en la
primera puesta en marcha hay que realizar todos los trabajos y tomar todas las medi-
das necesarias que también se suelen realizar en la puesta en marcha diaria.

Todas las conexiones atornilladas deben ser comprobadas después de las primeras
10 horas de funcionamiento y, en el caso necesario hay que volver a apretarlas. Ade-
mas hay que controlar el equipo hidraulico completo a estanqueidad. En el caso de
que hubiera fuga se debe arreglar inmediatamente.

Guarde los accesorios entregados con la
maquina, como i.e. los calzos (1), los ras-
cadores de suciedad (2) y los ganchos en
los compartimientos o los soportes pre-
vistos.

AVISO

Todos los circuitos hidraulicos de la maquina (pie de apoyo, hidraulica del tractor
y hidraulica propia) estan llenados desde fabrica con aceite hidraulico HVLP 46
(ISO-VG 46 segun DIN 51524 parte 3)!
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6.1.1

Adaptacion del anillo de enganche

(1)  Acoplamiento de traccion atornillado
(2) Enganche de bola asegurado

El chasis principal de la maquina debe estar siempre en posicién horizontal o ligera-
mente inclinado hacia arriba en direccién del tractor. Para adaptar el chasis principal
al tractor, el anillo de enganche (2) se puede atornillar en tres posiciones diferentes
en la lanza de tiro.

Para la maquina existen dos diferentes enganches, el enganche de bola y para la
exportacién el enganche hitch.

PELIGRO

Peligro de dainos muy graves de la maquina y peligro de muerte.

La mayoria de los enganches de bola y los enganches Hitch (para carros), no estan
permitidos porque tienen una carga de apoyo demasiado baja. En estos casos existe
el peligro que el enganche se desgarre. Esto puede causar dafios muy graves en la
maquina y lesiones mortales.

ROPA
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6.1.1.1 Enganche de bola

Para el enganche de bola, en el caso de la maquina con tolva hasta el afio de fabrica-
cion 2020 debe tener permiso para una carga de apoyo de 3 000 kg.

Para el enganche de bola, en el caso de la maquina con tolva desde el afio de fabri-
cacion 2021 y en el caso de la maquina de descarga directa, el tractor debe tener per-
miso para una carga de apoyo de 3 500 kg.

Enganche de bola

Para adaptar la altura del enganche de bola, actie de la siguiente manera:

— Mover el pie de apoyo hasta que la maquina esté en posicién horizontal.
— Soltar los tornillos.

— Colocar el enganche de bola a la altura de la bola del tractor.

— Apretar los tornillos con un par de giro de 610 Nm.

— Tornillos obligatorios: tornillo hexagonal M20*65 DIN931, hierro 10.9 ZN.
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6.1.1.2 Enganche Hitch (exportacion)

Para el enganche Hitch, en el caso de la maquina con tolva, el tractor debe tener per-
miso para una carga de apoyo de 3 000 kg.

Enganche Hitch

Para adaptar la altura del enganche Hitch, actue de la siguiente manera:

— Mover el pie de apoyo hasta que la maquina esté en posicién horizontal.

— Soltar los tornillos (2).

— Colocar el ojal de traccién Hitch (1) a la altura de la boca de traccion del tractor.
— Apretar los tornillos con un par de giro de 610 Nm.

— Tornillos obligatorios: tornillo hexagonal M20*65 DIN931, hierro 10.9 ZN.

PELIGRO

Para personas que se encuentren en la zona de peligro, existe el peligro de lesiones
muy graves o incluso mortales.

El ojal de traccion Hitch, no esta permitido para la maquina de descarga directa por-
que la carga de apoyo maxima permitida de 3 000 kg es demasiado baja.
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6.1.2

Adaptacion del eje articulado

La longitud del eje articulado entre el tractor y la maquina ha de ser adaptada en el
primer montaje. Si se utilizan varios tractores con la misma maquina, hay que com-
probar la longitud del eje articulado. Con la entrega de la maquina, se suministra tam-
bién el eje de gran angulo (1), y un manual de instrucciones del fabricante de los ejes
articulados. Observe las instrucciones para la adaptacion del eje articulado.

(1)  Proteccion contra torsién, proteccion del eje de gran angulo, asegurada
(2) Cadena proteccion del eje articulado, colocada

La proteccion del eje de transmisidn siempre ha de ser asegurado para que no pueda
girar. Para ello hay que encajar el seguro contra torsién (1) o colocar las cadenas (2).
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6.1.3

Adaptacion del sistema hidraulico

ADVERTENCIA

Durante los trabajos en el sistema hidraulico caliente, existe peligro de quema-
duras.

Antes de empezar a trabajar en el sistema hidraulico, espere a que se enfrie lo sufi-
ciente. Lleve guantes de proteccion durante los trabajos en el sistema hidraulico.

ADVERTENCIA

El sistema hidraulico esta bajo una presion elevada.

Por los puntos de fuga puede salir aceite hidraulico muy caliente que esta bajo una

presion elevada y puede causar graves lesiones. Condicionado por la construccion,
la presién de precarga en los acumuladores de presion sigue existiendo incluso si el
resto del sistema hidraulico esta ya exento de presion. En cuanto penetren particu-

las de suciedad en el sistema hidraulico - aunque sea en cantidades minimas - esto
puede dafar seriamente el equipo hidraulico entero.

— Los trabajos en los acumuladores de presién de la maquina deben ser efectuados
exclusivamente por personas profesionales.

— Para los trabajos en los acumuladores de presion, la presiéon debe ser desconec-
tada por completo del sistema.

— Los mismos acumuladores de presion no deben dafiarse de ninguna manera, ni
tampoco deben abrirse, ya que la constante presién de precarga puede causar
heridas graves.

— En todos los trabajos que se efectien en el sistema hidraulico, hay que observar
rigurosamente los criterios de limpieza.

(1)  Tornillo de regulacion en el bloque de vélvulas de 7 elementos

El sistema hidraulico de la maquina debe ser adaptado al sistema hidraulico del trac-
tor. En el manual de instrucciones del tractor se encuentra el modo de funcionamiento
necesario para la maquina.
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6.1.4

— Apriete el tornillo de regulacion (1) en el bloque de valvulas de 7 elementos hasta
el tope para ajustar la maquina para el sistema Load Sensing. Esto es necesario,
si la maquina esta conectada al tractor a través del sistema Load Sensing. En el
retorno de la maquina no se debe crear presiéon dinamica.

— Suelte el tornillo de regulacién (1) en el bloque de valvulas de 7 elementos hasta
el tope para ajustar la maquina para el sistema hidraulico con corriente constante.
Esto es necesario, si la maquina esta conectada al tractor a través de un elemento
de mando de simple o de doble accion. En el retorno de la maquina no se debe
crear presion dinamica.

AVISO

Es recomendable accionar la maquina con el sistema Load Sensing. Asi se evita un
calentamiento innecesario del aceite hidraulico.

La maquina de descarga directa solo se debe accionar con el sistema Load Sensing.

Matricula

De acuerdo con la normativa vigente en la region, se debe colocar una placa de
matricula por debajo de la luz de matricula..
La placa puede tener un tamafio maximo de 255 mm x 165 mm.

(1)  Placas de matricula de seguimiento del tamafio 255 mm x 130 mm en Alema-
nia.
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6.1.5

Colocar el sistem eléctrico en el tractor

Tractor sin ISOBUS:

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)
(9)

Juego de equipamiento ISOBUS

Soporte para el enchufe ISOBUS

Enchufe InCab

Elemento de mando ISOBUS regulacion de la tolva
Elemento de mando ISOBUS regulacién de arranque
Cableado InCab elementos de mando

Cable Video-Switch analégico (opcional)

Monitor de video analdgico (opcional)

Video-Switch analégico (opcional)

(10) Terminal del tractor

(11) Enchufe para el terminal del tractor

(12) Kit de adaptacion a la toma de tierra ISOBUS

(13) Kit de adaptacion a la conexion de suministro ISOBUS

Hay que proceder de la siguiente manera:

Coloque el kit de transformacion ISOBUS (1) minuciosamente con bridas para
cables en el tractor, de modo que la conexion InCab (3) y las conexiones del ter-
minal del tractor (11) se encuentren en la cabina del tractor, el soporte de la toma
ISOBUS (2) en la parte trasera del tractor se atornille a la toma ISOBUS, la cone-
xién de tierra (12) se atornille firmemente a la conexion de tierra de la bateria y

la conexion de alimentacion (13) se atornille firmemente al terminal positivo de la
bateria de 12 voltios.

Montar el cable Video-Switch analégico opcional (7) en la conexion inCab.
Conectar el Video-Switch analdgico opcional (9) al cable Video-Switch (7).
Conectar la pantalla de video analégica opcional (8) al cable Video-Switch (7). Si
no existe la opcién Video-Switch, monte un cable separado para la alimentacion
del monitor de video. Montar el monitor de video en la cabina.

Conectar el cable InCab de los elementos de mando (6) al cable Video-Switch
analdgico opcional (7). Si no estuviera montada la opcién Video-Switch analdgico,
conecte el cable InCab de los elementos de mando (6) al enchufe InCab (3).
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Monte el elemento de mando ISOBUS para la regulacién del arranque (5) en el
extremo del cable corto InCab de los elementos de control (6), monte el interruptor
de apagado de emergencia y el boton de apagado de emergencia en el elemento
de mando y monte el elemento de mando ISOBUS para la regulacién del arranque
(5) en la cabina del tractor.

Monte el elemento de mando ISOBUS para la regulacién de la tolva (4) en el cable
largo InCab del elemento de mando (6) y en la cabina del tractor.

Montel el terminal del tractor (10) en el enchufe correspondiente (11) y méntelo en
la cabina.

Tractor con ISOBUS:

(14) Cableado Y InCab, enchufe InCab tractor

(15) Cableado Y InCab, enchufe InCab

(16) Cable Video-Switch analdgico (opcional)

(17) Cableado InCab elementos de mando

(18) Elemento de mando ISOBUS regulacion de la tolva
(19) Elemento de mando ISOBUS regulacién de arranque
(20) Monitor de video analdgico (opcional)

(21) Video-Switch analégico (opcional)

(22) Terminal del tractor

(23) Cableado InCab Terminal tractor

(24) Cableado Y InCab, enchufe terminal

Hay que proceder de la siguiente manera:

Monte el cable de conexién Y Incab del tractor (14) en el InCab del tractor.
Conectar el cable Video-Switch analdgico opcional (16) al cable Y InCab del
enchufe InCab (15).

Conectar el Video-Switch analdgico opcional (21) al cable Video-Switch (16).
Conectar la pantalla de video analégica opcional (20) al cable Video-Switch (21).
Si no existe la opcion Video-Switch, monte un cable separado para la alimentacion
del monitor de video. Montar el monitor de video en la cabina.

Conectar el cable InCab de los elementos de mando (17) al cable Video-Switch
analdégico opcional (16). Ist Si no estuviera montada la opcion Video-Switch analé-
gico, conecte el cable InCab de los elementos de mando (17) al cable Y InCab del
enchufe InCab (15).

Monte el elemento de mando ISOBUS para la regulacion del arranque (19) en el
extremo del cable corto InCab de los elementos de control (17), monte el interrup-
tor de apagado de emergencia y el botdn de apagado de emergencia en el ele-
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mento de mando y monte el elemento de mando ISOBUS para la regulacién del
arranque (19) en la cabina del tractor.

Monte el elemento de mando ISOBUS para la regulacion de la tolva (18) en el
cable largo InCab del elemento de mando (17) y en la cabina del tractor.

Monte el terminal del tractor (22) con el cable InCab (23) en el cable Y InCab del
echufe del terminal (24) e instalelo en la cabina.
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6.2 Normas de seguridad para el funcionamiento de la maquina

— Familiaricese con la maquina y sus elementos de manejo antes de empezar a tra-
bajar. Si lo cree conveniente, déjese instruir por una persona que ya tenga sufi-
ciente experiencia con el manejo de la maquina.

— Compruebe la seguridad del funcionamiento y de circulacion de la maquina antes
de cada puesta en marcha.

— Informe a todas las personas que se encuentren cerca de la maquina sobre las
zonas de peligro y sobre las normas de seguridad vigentes para el manejo de la
maquina. Prohiba terminantemente a todas las personas entrar en las zonas de
peligro en cuanto la maquina esté en marcha. En el anexo de este manual de ins-
trucciones se encuentra un esquema con las zonas de peligro de la maquina. En el
caso necesario, fotocopie esta hoja y entréguesela a todas las personas que estén
presentes durante el funcionamiento de la maquina. Haga confirmar a todas las
personas con una firma la entrega de esta hoja.

— En principio, no se puede llevar a nadie en la plataforma del puesto durante la
circulacion en carretera. En cuanto se arranque el motor del tractor o mientras
la maquina se mueve, una persona de acompafamiento puede estar sélo en el
asiento de emergencia del tractor. Si en el caso de formacién no se respeta esta
normativa, esto ocurre por propio riesgo y responsabilidad.

— En el campo solo pueden permanecer en la plataforma del puesto de seleccion,
personas instruidas y que hayan cumplido la edad minima legal. En el campo pue-
den permanecer tres personas en el puesto de seleccion de la derecha, dos per-
sonas en el puesto de seleccion de la izqyuerda y una persona en el puesto de
seleccion DoubleSelect, para realizar las tareas de seleccion.

— En ningun caso los elementos de control o0 de mando deben quedar mermados o
neutralizados. Los dispositivos de seguridad no deben ser manipulados ni puen-
teados o anulados de cualquier otra forma.

— Utilice para trabajar con o en la maquina la ropa de proteccién apropiada y cefida
o el equipamiento de proteccion personal. Dependiendo de la actividad, es nece-
sario el siguiente equipamiento de proteccion personal: Chaleco de advertencia,
casco protector, calzado de seguridad, guantes, proteccion de oidos y proteccion
de la cara.

— Mientras el motor del tractor esté en marcha, no acceda en ningun caso a la tolva
y a otras partes de la maquina fuera de las plataformas del puesto de seleccion.

— Solo esta permitido subir y bajar de la plataforma de seleccién con la maquina
completamente parada.

— Antes de encender la maquina dé siempre una corta sefial de claxon. Con ello
avisa a todas las personas que se encuentran cerca de la maquina, de abandonar
la zona de peligro. Asegurese que al arrancar la maquina no se encuentren perso-
nas en la zona de peligro.

— Fijese siempre lo suficiente en la proteccion anti-incendios, manteniendo la
maquina libre de suciedad, restos de grasa y todo tipo de objetos inflamables. Eli-
mine los aceites derramados con una sustancia aglutinante adecuada.

— No ponga la maquina en marcha en lugares cerrados. Existe peligro de envene-
namiento por los gases de escape del tractor. Si la maquina tiene que funcionar
en un lugar cerrado por tener que realizarle trabajos de mantenimiento o ajustes,
hay que guiar los gases de escape del tractor hacia el exterior con las medidas
apropiadas (dispositivo de absorcion, tuberias de escape, alargamiento del tubo de
escape, etc.).

— Por su propio interés, tenga en cuenta a la hora de circular en carreteras publicas
0 caminos, las leyes y normas en vigor.

— ElI manejo seguro de la maquina exige al conductor toda la concentracion y aten-
cion. No utilice cascos para escuchar la radio o para controlar las emisoras de
radio, etc.

— No utilice durante la marcha emisoras de radio, teléfonos méviles, etc. Si por
motivos técnicos de funcionamiento fuera necesario utilizar aparatos de este tipo
durante la marcha, utilice siempre un dispositivo apropiado de manos libres.
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Antes de arrancar el tractor, regule los espejos retrovisores de tal manera que
pueda ver toda la zona de avance y de trabajo de la maquina y tenerlo controlado
en todo momento.

Compruebe siempre antes de avanzar, que no permanezcan personas cerca de la
magquina. Informe a las personas de sus intenciones y mandelas a una distancia
segura.

El comportamiento de conduccién individual de la maquina depende siempre del
subsuelo o de la superficie del terreno. Adapte siempre su modo de conduccion a
las condiciones ambientales y a las condiciones del terreno.

Nunca abandone el asiento del conductor con el motor del tractor en marcha.
Fijese siempre al trabajar en terrenos inclinados o al trabajar en laderas en que la
maquina tenga la suficiente estabilidad.

Observe los diferentes niveles de llenado de la tolva y con ello la distribucion del
peso de la maquina. Estos valores modifican el comportamiento en un posible vol-
queo de la maquina, i.e. en el caso de la tolva medio llena, existe un mayor peligro
que la maquina vuelque sobre la recogida.

En el campo, antes de iniciar el trabajo, siempre que sea posible, abra el eje teles-
copico. Un eje telescodpico abierto aumenta notablemente la estabilidad de la
maquina.

Solo suba la tolva, poco antes de vaciar la tolva en un remolque. Una tolva subida
mueve el punto de gravedad de la maquina notablemente hacia arriba. Asi se
aumenta el peligro que la maquina vuelque. Adapte la velocidad de avance cuando
la tolva esté subida.

Adapte la velocidad de avance cuando gire la maquina en el campo. Siempre
ponga la lanza de tiro en "posicién todo recto". Asi disminuye el peligro que la
maquina vuelque.

Mueva el parasol / la cubierta protectora solo, si no se encuentran personas en el
puesto de seleccion.
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6.2.1

Trabajar cerca de lineas eléctricas de alta tensiéon

PELIGRO

iPeligro de muerte por corriente eléctrica!

Debido a las dimensiones de la maquina, las caracteristicas del terreno y la forma de
construccion de las lineas eléctricas de transmision de larga distancia, puede ocu-

rrir que al trabajar cerca, respectivamente debajo de ellas, se sobrepase la distancia
minima de seguridad. Asi se crea un elevado peligro de muerte para el conductor, el

personal de seleccion y las personas que se encuentren cerca.

Siempre mantenga las distancias minimas vigentes cuando trabaje cerca de
lineas eléctricas de alta tension. Estas distancias minimas entre el extremo exte-
rior de la maquina y la linea eléctrica pueden llegar hasta 8,5 m. Las dimensiones
de las distancias minimas dependen siempre de la tensién de la linea eléctrica.
Cuanto mas alta sea la tensiéon, mas grande sera la distancia minima establecida.
Antes de empezar el trabajo, consulte a la empresa responsable de la produccién
y distribucion de energia eléctrica, las condiciones técnicas. En el caso necesario,
acuerde con dicha empresa una desconexion de la linea eléctrica de alta tension
en cuestion durante el tiempo en el que se realice el trabajo de cosecha.

Cumpla al pie de la letra el acuerdo que haya tomado con la susodicha empresa
respecto a la desconexion de la tension. S6lo empiece a trabajar, después de
haberse asegurado, i.e. con una llamada de confirmacion a la empresa de energia
eléctrica, de que la tension realmente se haya desconectado.

Inférmese bien, sobretodo en el caso de trabajos nocturnos o en condiciones
meteorolégicas con poca visibilidad, sobre el recorrido de las lineas eléctricas de
alta tension. En el caso necesario, pida que se instalen postes de advertencia o
de seguridad, que le adviertan a tiempo, a través de unos dispositivos de sefiali-
zacioén apropiados (sefal visible o acustica), sobre una aproximacion peligrosa a
una linea eléctrica de alta tension.

Mantenga durante el arranque la distancia minima establecida.

Fijese siempre al montar antenas u otros aparatos adicionales que la altura total
de la maquina no sobrepase en ningun caso la medida de 4 m.

Memorice bien las siguientes reglas de comportamiento cuando se encuentre traba-
jando cerca de lineas eléctricas de alta tension. Seguir al pie de la letra estas reglas,
le puede salvar la vida.
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6.2.2

Comportamiento en el caso de o después de contacto con una
linea eléctrica de alta tension

— Intente de inmediato, dando marcha atras, interrumpir el contacto con la linea eléc-
trica de alta tension.

— Intente bajar la tolva de la maquina con tolva, si esta esta subida y esta en con-
tacto con la linea eléctrica.

— Intente bajar la cinta de descarga de la maquina de descarga directa, si esta esta
en contacto con la linea eléctrica.

— Intente subir la recogida, si esta esta bajada.

— jQuédese tranquilamente sentado en el asiento del conductor del tractor - pase lo
que pase a su alrededor!

— No ande en la cabina del tractor de un lado para otro.

— En ningun caso debe abandonar la cabina del tractor tras haber recibido una des-
carga eléctrica o después de haber tenido contacto con una linea de alta tension.
Fuera de la cabina del tractor existe peligro de muerte.

— Si es personal de seleccidon quédese quieto en el puesto de seleccion, no se
mueva y no toque nada con las manos. De ninguna manera abandone el puesto
de seleccién. Fuera del puesto de seleccidn existe peligro de muerte.

— Espere hasta que llegue ayuda.

— En ningun caso utilice un teléfono mévil o un radiotransmisor que esté conectado a
una antena exterior.

— Advierta del peligro a las personas que se acerquen a la maquina haciéndoles
sefiales con la mano o gritdndoles.

— Sodlo abandone la cabina del tractor y el puesto de seleccién, cuando el equipo de
rescate se lo permita.

Si tiene que abandonar la cabina del tractor o el puesto de seleccién de la
maquina a pesar de una descarga de tension, por ejemplo, porque existe peligro
inmediato de muerto debido a un incendio:

— Aléjese de la maquina. Salte a una postura segura con los pies juntos.
— No toque la maquina desde el exterior.
— Apartese de la maquina dando pasos muy pequefios.
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6.3

6.3.1

Concepto de manejo a través de ISOBUS

La maquina siempre es idonea para ISOBUS.

El terminal del tractor es el centro de informacion y mando de la maquina. Desde aqui
se vigila toda la maquina, se informa sobre los estados de funcionamiento y los datos
de capacidad y se activan partes de la maquina.

Antes de trabajar es imprescindible familiarizarse con el manejo a través de ISOBUS
y las diferentes indicaciones de advertencia y estado, para poder utilizar la maquina
efectivamente.

Aqui se describe el terminal tactil de ROPA. Como la maquina trabaja con ISOBUS,
otros terminales de tractor pueden variar de esta descripcion.

Terminal Tractor

(1) Pantalla tactil tractor

El manejo de la maquina esta dividido en dos elementos esenciales, el manejo desde
el tractor y el manejo desde la maquina.

En el tractor se encuentra un terminal confortable y sencillo (1) con concepto de
manejo a través de ISOBUS con el elemento de mando arrancar y el elemento de
mando tolva.

Usted se mueve a través del mend, tocando la pantalla en el terminal del tractor.
Dependiendo del tipo del terminal tactil, es posible que tenga que pulsar una o dos
veces para seleccionar una funcion.

Aqui se describe el terminal tactil de ROPA (1). Dado que la regulacion de la maquina
funciona a través de ISOBUS también se pueden utilizar otros terminales ISOBUS.
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6.3.1.1

AUX-N - Auxillary Control (new)

La maquina y los terminales para el tractor disponibles de ROPA cumplen con los
requisitos AUX-N de la normativa ISOBUS. Se pueden conectar elementos de mando
externos a la maquina y se pueden asignar a través del terminal del tractor, i. e. joys-
ticks que cumplen con los requisitos AUX-N de la normativa ISOBUS.

Existe un estandar "viejo" AUX-O y un estandar "nuevo" AUX-N. Estos no son com-
patibles entre ellos. Por lo tanto, equipos y funciones certificados segun el requisito
AUX-N no se pueden manejar con elementos certificados segun el requisito AUX-O y
viceversa.

Como se asignan los elementos de mando externos AUX-N se ve en el manual de
instrucciones del fabricante del terminal. Funciones de la maquina soportadas por
AUX-N se encuentran en el listado.

Las funciones AUX-N para la asignacion de las entradas digitales, i. e. teclas, en ele-
mentos AUX-N son ilustradas con una flecha individual verde, con dos flechas verdes
mirandose o sin flecha verde.

Las funciones AUX-N para la asignacion de las entradas analdgicas, i. . Mini-joys-
ticks, en elementos AUX-N son ilustradas con un flecha entera o con dos flechas ver-
des mirando en direccion contraria.

Funciones generales de la maquina soportadas por AUX-N

Informacion asignacion elemento de mando izquierdo ROPA.
Mientras la funcién es accionada, se indica la asignacion. Al pulsar por primera vez,
se indica la zona superior y al pulsar por segunda vez, se indica la zona inferior.

Informacién asignacién elemento de mando derecho ROPA.
Mientras la funcion es accionada, se indica la asignacién. Al pulsar por primera vez,
se indica la zona superior y al pulsar por segunda vez, se indica la zona inferior.

Direccidn de la lanza hacia la izquierda, maquina hacia la derecha.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la lanza de tiro.

Direccion de la lanza hacia la derecha, maquina hacia la izquierda.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la lanza de tiro.

Direccion analogica de la lanza.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la lanza de tiro.

Direccion automatica de la lanza.

Accionando brevemente la funcion la lanza de tiro se dirige hacia la posicién guar-
dada. Pulsando durante mas de 3 segundos, se guarda la posicién actual de la lanza
de tiro.

Direccion del eje hacia la izquierda.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la direccion del eje.
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Direccion del eje hacia la derecha.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la direccién del eje.

Direccion analégica del eje.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la direccién del eje.

Detecciéon automatica del centro del eje.
Accionando la funcién se activa la detecciéon automatico del centro del eje. Al volver a
accionar la funcién se desactiva la deteccion automatica del centro del eje.

Inclinar la maquina hacia la izquierda.
Mientras la funcion es accionada, se modifica la inclinaciéon de la maquina.

Inclinar la maquina hacia la derecha.
Mientras la funcion es accionada, se modifica la inclinaciéon de la maquina.

Inclinacion analégica de la maquina.
Mientras la funcion es accionada, se modifica la inclinacién de la maquina.

Compensacion automatica de pendientes.
Accionando la funcién se activa la compensacién automatica de pendientes. Al volver
a accionar la funcion se desactiva la compensacion automatica de pendientes.

Inicio de la parcela.
Activa las funciones para el inicio de la parcela.

Fin de la parcela.
Activa las funciones para el final de la parcela.

Profundidad de arranque mas superficial.
Mientras la funcion es accionada, se modifica la profundidad de arranque en ambos
lados.

Mas profundidad de arranque.
Mientras la funcion es accionada, se modifica la profundidad de arranque en ambos
lados.

Subir/bajar la recogida de forma analégica.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la recogida.

Subir la recogida.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la recogida.
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Bajar la recogida.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la recogida.

Profundidad automatica, regulaciéon de la presion de cerros o descarga de la
presion en cerros preseleccionada / activada.
Activa y desactiva la profundidad automatica seleccionada.

Deteccion automatica del centro del cerro.
Activa y desactiva la deteccién automatica del centro del cerro.

Subir la cinta de llenado de la tolva.
Mientras la funcidn es accionada, se mueve la cinta de seleccion.

Bajar la cinta de llenado de la tolva.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la cinta de seleccién. En la maquina con
tolva, la tolva se bajaria antes, si no estuviera en la posicion mas baja.

Abrir la caja de recoleccion.

Al accionar la funcion se abre la caja de recoleccién. Al accionar las funciones "abrir la
caja de recoleccién" y "cerrar la caja de recoleccion” a la vez, la cinta de salida de la
caja de recoleccion, funciona de continuo.

Cerrar la caja de recoleccion.

Al accionar la funcion se cierra la caja de recoleccion. Al accionar las funciones "abrir
la caja de recoleccién" y "cerrar la caja de recoleccion” a la vez, la cinta de salida de la
caja de recoleccion, funciona de continuo.

Cinta de seleccion mas rapida.
Mientras la funcién es accionada, la cinta de seleccién se acelera.

Cinta de selecciéon mas lenta.
Mientras la funcién es accionada, la cinta de seleccién se ralentiza.

Funciones de la maquina con tolva soportadas por AUX-N

Subir / bajar la tolva de forma analégica.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la tolva. Si la tolva se encuentra en la
posicion mas baja, se baja la cinta de seleccion.

Subir la tolva.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la tolva.

Bajar la tolva.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la tolva. Si la tolva se encuentra en la
posicion mas baja, se baja la cinta de seleccion.

ROPA
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Subir / bajar la articulacion de la tolva de forma analégica.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la articulacion de la tolva.

Subir la articulacion de la tolva.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la articulacion de la tolva.

Bajar la articulacion de la tolva.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la articulacion de la tolva.

Subir el llenador de cajas.
Mientras la funcion es accionada, se mueve el llenador de cajas.

Bajar el llenador de cajas.
Mientras la funcién es accionada, se mueve el llenador de cajas.

Encender / apagar el tren de descarga.

Al accionar la funcion se activa y se desactiva el tren de descarga. El tren de descarga
funciona con las revoluciones ajustadas del transmisor de revoluciones en el elemento
de mando izquierdo.

Tren de descarga nivel 1.
Mientras la funcion es accionada, el tren de descarga funciona con la velocidad ajus-
tada 1 AUX en el menu principal ajustes basicos tolva.

Tren de descarga nivel 2.
Mientras la funcion es accionada, el tren de descarga funciona con maximas revolu-
ciones.

Reajustar la lona de llenado de la tolva.
Al accionar esta funcion se reajusta la lona de llenado de la tolva.

Funciones de la maquina de descarga directa soportadas por AUX-
N

Subir cinta de descarga.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la cinta de descarga.

Bajar cinta de descarga.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la cinta de descarga.

Subir / bajar cinta de descarga de forma analégica.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la cinta de descarga.
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Subir / bajar la articulacion 1 de la cinta de descarga de forma analégica.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la articulacion 1 de la cinta de descarga.

Subir la articulacion 1 de la cinta de descarga.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la articulacion 1 de la cinta de descarga.

Bajar la articulacién 1 de la cinta de descarga.
Mientras la funcidn es accionada, se mueve la articulaciéon 1 de la cinta de descarga.

Subir la articulacién 2 de la cinta de descarga.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la articulacién 2 de la cinta de descarga.

Bajar la articulacién 2 de la cinta de descarga.
Mientras la funcién es accionada, se mueve la articulacion 2 de la cinta de descarga.

Subir / bajar la articulacion 2 de la cinta de descarga de forma analégica.
Mientras la funcion es accionada, se mueve la articulacion 2 de la cinta de descarga.

Encender / apagar la cinta de descarga.

Al accionar la funcion se activa y se desactiva el tren de descarga. La cinta de des-
carga funciona con las revoluciones ajustadas del transmisor de revoluciones en el
elemento de mando izquierdo.

Encender / apagar el tren de descarga.
Al accionar la funcién se activa y se desactiva el tren de descarga con la cinta de des-
carga encendida.

Cinta de descarga nivel 1.

Mientras la funcién es accionada, la cinta y el tren de descarga funcionan con la velo-
cidad ajustada 1 AUX en el menu principal ajustes basicos tolva. Si se acciona la fun-
cion dos veces seguidas, la cinta de descarga y el tren de descarga funcionan de
forma continua con la velocidad 1 AUX ajustada.

Cinta de descarga nivel 2.

Mientras la funcién es accionada, la cinta de descarga y el tren de descarga funcionan
con maximas revoluciones. Si se acciona la funcién dos veces seguidas, la cinta de
descarga y el tren de descarga funcionan de forma continua con maximas revolucio-
nes.

ROPA
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6.3.1.2

Altura de la cinta de descarga 1.

Pulsando brevemente esta tecla, la cinta de descarga va automaticamente a la altura
guardada en este momento en esta tecla. Mientras la cinta de descarga va a la altura
guardada, el LED en la tecla parpadea. En cuanto la cinta de descarga alcance la
altura guardada, el LED se queda encendido.

Guardar la altura de la cinta de descarga:

Ajustar manualmente la altura. Para ello accione "subir / bajar la cinta de descarga”,
"subir / bajar la articulacion 1 de la cinta de descarga", respectivamente "subir / bajar
la articulacion 2 de la cinta de descarga”, hasta que la cinta de descarga haya alcan-
zado la altura deseada. Pulsando largamente (aproximadamente 5 segundos) la tecla
altura 1 de la cinta de descarga se guarda la altura actual de la cinta de descarga en
esta tecla. Si se ha guardado con éxito, suena un sonido de aviso. Ahora la altura de
la cinta de descarga actual esta guardada en esta tecla hasta que se vuelva a guardar
una nueva altura en ella.

Altura de la cinta de descarga 2.

Pulsando brevemente esta tecla, la cinta de descarga va automaticamente a la altura
guardada en este momento en esta tecla. Mientras la cinta de descarga va a la altura
guardada, el LED en la tecla parpadea. En cuanto la cinta de descarga alcance la
altura guardada, el LED se queda encendido.

Guardar la altura corresponde a la descripcion de la altura de la cinta de descarga 1.

Task-Controller basic (Opcional)

El Task-Controller se ocupa de la documentacion de valores sumados. Capta las hec-
tareas (ha), el recorrido (km) y el tiempo (h) de la maquina. El intercambio de datos
entre el fichero de campo y el Task-Controller se efectua en el formato ISO-XML. Los
encargos se pueden importar comodamente al Task-Controller y la documentacién
terminada se puede volver a exportar.

Como se configura el Task-Controller en su terminal del tractor, se ve en el manual de
instrucciones del fabricante del terminal. Para poder utilizar el Task-Controller hay que
activar una licencia para el terminal.
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6.3.1.3 Areas de indicacién para el terminal tractor

(A) Area de indicacién de advertencias

(B) Area de indicacion de paginas de trabajo
(C) Area de indicacion de sistemas automaticos
(D) Area de indicacién de Softkeys

(E)  Area de indicacién terminal Touch800

(F) Interruptor de encendido/apagado

[A] Area de indicacién de advertencias (ver P4gina 159)

B522

Error de sensor
Rev cinta cribad 2
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[B] Area de indicacién de paginas de trabajo

i 0.0kn/n |

0 1/mni

En el area de indicacién de paginas de trabajo, se indican todas las situaciones de la
maquina y se pueden regular todas las valvulas eléctricas. A través de los softkeys
correspondientes, se llega a las diferentes paginas.

[C] Area de indicacién de sistemas automaticos

(1) Descarga de la presion en los cerros (ver Pagina 252)
(2) Regulacién de la presion en los cerros (ver Pagina 228)
(3) Deteccion centro cerro (ver Pagina 219)

(4) Sistema automatico de la cinta de erizo (ver Pagina 315)
(5) Sistema auto de llenado (ver Pagina 364)

(6) Compensacion de pendientes (ver Pagina 204)

(7)  Direccion de la rueda (ver Pagina 201)

En el area de indicacion de los sistemas automaticos se ven todas las situaciones de
los sistemas automaticos.

Blanco = desactivado.

gris = preseleccionado.

verde = activado.

Los sistemas automaticos solo se indican en los menus funcionamiento de campo,
recogida, canal de criba, separacion y limpieza de las cintas.
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[D] Area de indicacién de Softkeys

La ilustracion de los softkeys en el terminal tractor depende del tipo del terminal
ISOBUS utilizado. Aqui se muestra la vista de los softkeys en el lado derecho del
terminal ISOBUS de doce teclas disponible de ROPA. Como en otros terminales
ISOBUS puede haber mas o menos pulsadores, las posiciones de los softkey de las
diferentes funciones pueden variar.

6.3.1.3.1 Tecla ESC

ROPA

La tecla ESC casi siempre esta disponible en los niveles de trabajo y en el menu prin-
cipal del terminal del tractor con los submenus correspondientes. Pulsando breve-
mente la tecla ESC se llega paso a paso siempre un nivel mas arriba en los niveles
de trabajo, respectivamente en el menu principal con los submenus correspondientes.
Si mantiene pulsada la tecla ESC accedera directamente a la pagina principal.
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6.3.1.3.2 Modo carretera

(V)
: ROPA
5 @

ilnterr apag emerg pulsado!

La maquina solo debe circular en carretera en el modo carretera (ver Pagina 192).
Solo asi se asegura que la maquina esta plegada y que no llegue corriente a ninguna
salida de las calculadoras. Asi no se puede mover la direccion de forma involuntaria.

Desde la pagina del modo carretera se llega a la pagina principal de trabajo seleccio-
nando el Softkey ESC.

AVISO

Si la maquina no esta en el modo carretera, el interruptor de emergencia no
* esta pulsado y la tolva esta plegada, se ve el mensaje de advertencia "pulsar el
interruptor de apagado de emergencia del tractor" a partir de 8 km/h.
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6.3.1.3.3

Menu funcionamiento de campo

Menu funcionamiento en campo con opciones de rueda motriz y ROPA Video-Switch

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)
(9)
(10)
(11)

Softkey menu de plegado

Softkey recogida

Softkey canal de criba

Softkey separacion

Softkey mesa de seleccion

Softkey menu principal

Softkey Enc/apag maquina manualmente
Softkey terminal puesto de seleccién
Softkey regulacion rapida puesto de seleccion
Softkey rueda motriz

Softkey ROPA Video-Switch

En el menu modo de plegado (1) se encuentran las funciones (ver Pagina 118)
para poner la tolva y el eje telescépico desde la posicidon de carretera a la posicion de
trabajo y viceversa.
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En el menu recogida (2) m se encuentran las funciones (ver Pagina 122):

Desc presion en cerros.

Reg presion en cerros.
Profundidad arranque.

Disco hidraulico.

Recogida de gavillas.
Arranque individual de lineas.

En el menu canal de criba (3) [ se encuentran las funciones (ver Pégina 127):

Regulacion de la presion de advertencia de las cintas.
Cintas cribadora, cinta de hojas.

Vibradores.

Rascador de hojas.

Cintas manual.

En el menu separacion (4) &4 se encuentran las funciones (ver Pagina 132):

Regulacion de la presion de advertencia de las cintas.
Revoluciones cintas de erizo.

Altura rodillos de desviacion.

Inclinacion cintas de erizo 1/2 y cinta de erizo 4.

Cinta de dedos con goma.

En el mend mesa de seleccién (5) B4 se encuentran las funciones (ver Pagina 137):

Revoluciones cinta de seleccion.
Revoluciones cinta de desechos.

Con el eje motriz opcional montado, el softkey para el menu de la mesa de seleccién
del menu funcionamiento de campo se desplaza al menu separacion.

Menu principal (6) (ver Pagina 141):

Con el softkey enc/apag la maquina manualmente (7) , con la toma de fuerza
encendida, el accionamiento de la maquina se enciende/apaga y se indica la situacion
de la maquina:

La maquina esta apagada con la toma de fuerza del tractor apagada .

La maquina esta encendida con la toma de fuerza del tractor encendida &.
La maquina esta encendida con la toma de fuerza del tractor apagada (parpadea-
verde/blanco).

Con el Softkey (8) ﬂ se activa, respectivamente se bloquea el terminal del puesto de
seleccion para el manejo. Cuando el terminal del puesto de seleccion esta activado, el
softkey [Ell se vuelve verde.
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N,

A

Con el softkey regulacion rapida del puesto de seleccién (9) @ se activan y se blo-
quean las regulaciones eléctricas en el puesto de seleccion:

Regulacidn rapida del puesto de seleccion .

Regulacion de las revoluciones en la mesa de seleccion en el puesto de seleccion
activada y bloqueada en el terminal del tractor @

Regulacion de la altura de la cinta de desviacion 1, la cinta de desviacion 2,

la cinta de desviacion 3, la cinta de dedos con goma 1y

la cinta de dedos con goma 2 en el puesto de seleccion y en el terminal del tractor
i
Regulacion del puesto de seleccion en el terminal del tractor completamente acti-

vada, revoluciones bloqueadas y alturas activadas fq.

En el menu rueda motriz (10) [@)] se encuentran las funciones (ver Pagina 140):

Rueda motriz hacia delante.
Rueda motriz hacia atras.
Rueda motriz automatica.

Con el Softkey ROPA Video-Switch (11) se activa y se desactiva el ROPA Video-
Switch opcional (ver Pagina 409):

El ROPA Video-Switch esté desactivado |-

EI ROPA Video-Switch esta activado |

El ROPA Video-Switch esta activado como equipamiento, pero no se reconoce o
esta desconectado [§§-

ROPA
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6.3.1.3.4 Menu modo de plegado

ADVERTENCIA
Peligro de lesiones muy graves.

— Asegurese que no se encuentren personas en la zona de peligro.
— Durante el proceso de plegado de la tolva / la tolva de descarga directa, no se
debe acceder a las plataformas del puesto de seleccion.

Desde el menu funcionamiento de campo, se llega a través del Softkey [
modo de plegado. Desde el menu modo de plegado, se llega a través del softkey ﬁ
al menu modo de campo.

Modo de plegado maquina con tolva:

A |

(1)  Menu plegado posicién de carretera
(2) Menu de plegado posicion para cortar la parcela
(3) Menu plegado posicién de arranque / posicion de descarga

En el menu modo de plegado la tolva y el eje telescdpico se cambian para el trabajo
de la posicién de carretera al funcionamiento de campo respectivamente para la circu-
lacion en carretera del funcionamiento de campo a la posicion de carretera (1). En el
funcionamiento campo es posible dejar el eje telescopico cerrado, en la posicidon para
cortar la parcela (2), i. e. para roderas. Para la descarga y para el funcionamiento nor-
mal de arranque hay que abrir el eje telescépico para colocar la maquina en posicién
de arranque / descarga (3).

Con el softkey se coloca la tolva en posicion de trabajo. Para ello hay que mante-
ner pulsado el softkey.
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Con el softkey [ii4 se coloca la tolva en posicion de carretera. Hay que confirmar la
advertencia que indica que la tolva esta plegada. Después hay que mantener pulsado
el Softkey.

Con el softkey ﬁ se enciende y se apaga la luz rotativa opcional. Cuando la luz rota-
tiva esté encendida, el softkey i se vuelve verde.

Con el Softkey se cierra la tapa de la tolva. Para ello hay que mantener pulsado el
softkey.

Con el Softkey se abre la tapa de la tolva. Para ello hay que mantener pulsado el
softkey.

Con el softkey =] se abre el eje telescdpico. Para ello hay que mantener pulsado el
softkey. Para ello hay que mover la maquina en marcha lenta.

Con el softkey P=1 se cierra el eje telescopico. Para ello hay que mantener pulsado el
softkey. Para ello hay que mover la maquina en marcha lenta.

Con el Softkey Y se encienden y se apagan los focos de trabajo LED. Cando los
focos de trabajo LED estén encendidos, el Softkey @ se vuelve verde.

El area de indicacién indica a través de indicaciones de advertencia si no se cumplen
las condiciones para el plegado de la tolva. Ademas se indica la posicién actual de la
direccion del eje.

AVISO

Para extender &1 y recoger el eje telescépico =
velocidad, entre 0,5 km/h y 2 km/h.

hay que mover la maquina a baja

ROPA
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Modo de plegado maquina de descarga directa:

(8) Menu plegado posicidn de carretera
(9) Menu de plegado posicion para cortar la parcela
(10) Menu plegado posicién de arranque / posicion de descarga directa

En el menu modo de plegado la tolva y el eje telescdpico se cambian para el trabajo
de la posicién de carretera al funcionamiento de campo respectivamente para la cir-
culacion en carretera del funcionamiento de campo a la posicién de carretera (8). En
el funcionamiento campo es posible dejar el eje telescopico cerrado, en la posicién
para cortar la parcela (9), i. e. para roderas. Para la descarga directa y para el funcio-
namiento normal de arranque hay que abrir el eje telescépico para colocar la maquina
en posicién de arranque / posicién de descarga directa (10).

Con el softkey [Xid se coloca la tolva de descarga directa en posicion de trabajo. Para
ello hay que mantener pulsado el softkey.

Con el softkey se coloca la tolva de descarga directa en posicion de carretera.
Para ello hay que mantener pulsado el softkey.

Con el softkey ﬁ se enciende y se apaga la luz rotativa opcional. Cuando la luz rota-
tiva esté encendida, el softkey g se vuelve verde.

Con el softkey gl se sube la cinta de seleccion. Para ello hay que mantener pulsado
el softkey.
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Con el softkey pM se baja la cinta de seleccion. Para ello hay que mantener pulsado el
softkey.

Con el softkey =] se abre el eje telescépico. Para ello hay que mantener pulsado el
softkey. Para ello hay que mover la maquina en marcha lenta.

Con el softkey =1 se cierra el eje telescopico. Para ello hay que mantener pulsado el
softkey. Para ello hay que mover la maquina en marcha lenta.

Con el Softkey P2y se encienden y se apagan los focos de trabajo LED. Cando los
focos de trabajo LED estén encendidos, el Softkey @ se vuelve verde.

El area de indicacion indica a través de indicaciones de advertencia si no se cumplen
las condiciones para el plegado de la tolva. Ademas se indica la posicién actual de la
direccion del eje.

AVISO

Para extender =3 y recoger el eje telescépico hay que mover la maquina a baja
velocidad, entre 0,5 km/h y 2 km/h.

ROPA
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6.3.1.3.5 Menu recogida

ROPA

(1)  Softkey control de profundidad automatico seleccionado, respectivamente
activado

(2) Softkey profundidad arranque

(3) Softkey recogida de gavilla o disco hidraulico

(4) Softkey arranque individual de lineas

El menu recogida esta seleccionado, si el softkey de la recogida m esta verde. En el
menu recogida se encuentran los ajustes para la descarga de presion en los cerros

o la regulacién de presion en los cerros [}, de la profundidad de arranque i+, la

recogida de gavillas o el disco hidraulico y el arranque individual de lineas m
Seleccionando este submenu se llega directamente a las posibilidades de regulacion.

Descarga de la presion en los cerros (ver Pagina 252)

(1)  Softkey aum desc presion en cerros izq

(2) Softkey red desc presion en cerros izq

(3) Softkey red desc presion en cerros derecha

(4) Softkey aum desc presion en cerros derecha

(5)  Softkey regulacién sincronizada descarga presién en cerros
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@ La presion de la descarga de la presion en los cerros se selecciona con el softkey
' y puede ser ajustada para cada lado de la recogida entre 0 bares y 50 bares.0 bares
~ corresponde a la posicion flotante y 20 bares a la minima presion de descarga,
i.e. en el caso de tierras secas o arenosas, para poder recoger mejor los cerros.
Por ejemplo en el caso de condiciones humedas o suelos pesados, la maxima presion
de descarga esta en 50 bares . Con los softkeys aumentar la descarga de la presion
en cerros izquierda (1) respectivamante aumentar la descarga de la presién en los
cerros derecha (4) se aumenta el valor, con los softkeys, reducir la descarga de pre-
sion en cerros izquierda (2), respectivamente reducir la descarga de presién en cerros
derecha (3) el valor se reduce. Con el softkey regulacion sincronizada de la descarga
de la presién en los cerros (5) se puede elegir entre la regulacion de las lineas por
separado, indicacion softkey blanca, y la regulacion sincronizada, indicacion soft-

key g verde.

Regulacién de la presion en los cerros (ver Pagina 228)

(1)  Softkey aumentar reg presién en cerros izq

(2) Softkey reducir reg presion en cerros izq

(3)  Softkey reducir reg presion en cerros dcha

(4) Softkey aumentar reg presion en cerros dcha

(5)  Softkey regulacién sincronizada regulacion presion en cerros

La presion de la regulacion de la presion en los cerros se selecciona con el softkey

y se puede ajustar para cada lado de la recogida entre 5 bares y 35 bares. Con

5 bares hay minima carga, por ejemplo en condiciones humedas o con suelos pesa-
dos. Con 35 bares la carga es maxima, por ejemplo en condiciones secas o suelos
arenosos para poder recoger mejor los cerros. Con los softkeys aumentar la regula-
cion de la presion en cerros izquierda (1) respectivamente aumentar la regulaciéon de
la presion en los cerros derecha (4) se aumenta el valor, con los softkeys, reducir la
regulacién de presion en cerros izquierda (2), respectivamente reducir la regulacion
de presion en cerros derecha (3) el valor se reduce. Con el softkey regulacion sincro-
nizada de la regulacién de la presién en los cerros (5) se puede elegir entre la regula-
cion de las lineas por separado, indicacion softkey g blanca, y la regulacion sincroni-
zada, indicacion softkey g verde.
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Profundidad de arranque (ver Pagina 223)

(1)  Softkey menos profundidad de arranque izquierda

(2) Softkey mas profundidad de arranque izquierda

(3) Softkey mas profundidad de arranque derecha

(4) Softkey menos profundidad de arranque derecha

(5)  Softkey regulacién sincronizada profundidad de arranque

La regulacion de la profundidad de arranque se selecciona con el softkey EE y se
puede regular para cada lado por separado. La profundidad de arranque se regula de
forma progresiva en maximo 100 pasos, siendo 0 muy superficial y 99 muy profundo.
Con los softkeys profundidad de arranque izquierda mas superficial (1), respectiva-
mente profundidad de arranque derecha mas superficial (4) el valor se reduce. Con
los softkeys profundidad de arranque izquierda mas profunda (2), respectivamente
profundidad de arranque derecha mas profunda (3) el valor se aumenta. Con el soft-
key regulacion sincronizada de la profundidad de arranque (5) se puede elegir entre
la regulacién de las lineas por separado, indicacion softkey f6g blanca, y la regulacién
sincronizada, indicacion softkey [gg verde.
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Recogida de gavillas (ver Pagina 247)

(1)  Softkey aumentar las revoluciones de la recogida de gavillas
(2) Softkey reducir las revoluciones de la recogida de gavillas
(3) Softkey revoluciones automaticas de la recogida de gavillas

La regulacion de las revoluciones de la recogida de gavillas se selecciona con el

softkey . Las revoluciones de la recogida de gavillas se regula de forma progre-
siva. Con el softkey aumentar revoluciones de la recogida de gavillas (1) se aumen-
tan las revoluciones, con el softkey reducir las revoluciones de la recogida de gavi-
llas (2) se reducen las revoluciones. Con el softkey recogida de gavillas automatica
(3) se puede elegir entre la seleccion manual de las revoluciones de la recogida de
gavillas, el softkey es blanco, y la adaptacién automatica de las revoluciones a la
cinta cribadora 1 el softkey es verde. Con el sistema automatico se puede adap-
tar el porcentaje de desviacion de las revoluciones de la recogida de gavillas de la
cinta cribadora 1.

Disco hidraulico (ver Pagina 233)

(1)  Softkey aumentar las revoluciones del disco
(2) Softkey reducir las revoluciones del disco
(3)  Softkey revoluciones automaticas del disco
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La regulacion de las revoluciones del disco hidraulico se selecciona con el softkey

. El disco hidraulico se regula con progresion continua. Con el softkey aumentar las
revoluciones del disco (1) se aumenta el porcentaje de las revoluciones, con el softkey
reducir las revoluciones del disco (2) se reduce el porcentaje de las revoluciones. Con
el softkey revoluciones automaticas del disco (3) se puede elegir entre la seleccién
manual de las revoluciones del disco hidraulico, el softkey es blanco, y la adapta-
cion automatica de las revoluciones a la velocidad de avance de la maquina, el soft-
key es verde. Con el sistema automatico se puede adaptar el porcentaje de des-
viacion de las revoluciones del disco hidraulico de la velocidad de avance.

Arranque individual de lineas (ver Pagina 237)

(1)  Softkey menos profundidad de arranque izquierda

(2) Softkey mas profundidad de arranque izquierda

(3)  Softkey arranque individual de lineas izquierda activado
(4) Softkey arranque individual de lineas derecha activado
(5) Softkey mas profundidad de arranque derecha

(6) Softkey menos profundidad de arranque derecha

El arranque individual de lineas se selecciona con el softkey m Si el arranque indivi-
dual de lineas esta activado se indica con i o 2 en verde. La profundidad de arran-
que del arranque individual de lineas se ajusta con las flechas. La profundidad de
arranque del lado activo ha de ser seleccionado de tal manera que las rejas toquen el
suelo lo menos posible. Se puede regular la altura de cada lado de la recogida.

126 / 554

ROPA



Funcionamiento
Concepto de manejo a través de ISOBUS

6.3.1.3.6 Menu canal de criba
(¢}
b
.
(1)  Softkey regulacién de la presion de advertencia de las cintas
(2) Softkey revoluciones canal de criba
(3)  Softkey vibrador
(4) Softkey rascadores de hojas
(5) Softkey cintas manual
El menu canal de criba est4 seleccionado, si el softkey canal de criba [l esta verde.
En el menu canal de criba se pueden ajustar las regulaciones de la presion de adver-
tencia de las cintas [, las revoluciones del canal de criba [, del vibrador BN, de los
rascadores de hojas & y el menu cintas manual . Seleccionando este submenu se
llega directamente a las posibilidades de regulacion.
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Regulacién de la presion de advertencia de las cintas (ver Pagina 156)

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)
(9)
(10)
(11)
(12)

Softkey aumentar la presion de advertencia de la cinta cribadora 1
Indicacion presion actual/limite de advertencia

Limite de advertencia

Presion actual

Softkey aumentar la presion de advertencia de la cinta cribadora 2
Softkey reducir la presién de advertencia de la cinta cribadora 2
Softkey aumentar la presion de advertencia de la cinta de erizo 2
Softkey reducir la presién de advertencia de la cinta de erizo 2
Softkey regulacion dependiente de la carga cinta de erizo 1
Softkey reducir la presién de advertencia de la cinta cribadora 1
Softkey aumentar la presion de advertencia de la cinta de erizo 1
Softkey reducir la presién de advertencia de la cinta de erizo 1

Revoluciones de las cintas cribadoras, cinta de hojas

Regulacion individual de las cintas cribadoras
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Regulacion sincronizada cintas cribadoras

(1)  Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 1

(2) Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 1

(3) Softkey revoluciones automaticas de las cintas cribadoras

(4)  Softkey reducir revoluciones de la cinta de hojas

(5) Softkey aumentar revoluciones de la cinta de hojas

(6) Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 2

(7)  Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 2

(8) Softkey revoluciones cintas cribadoras sincronizadas desactivado
(9) Softkey aumentar las revoluciones de las cintas cribadoras

(10) Softkey reducir las revoluciones de las cintas cribadoras

(11) Softkey para activar las revoluciones sincronizadas de las cintas cribadoras

Q Con el Softkey se abre el menu para las revoluciones de las cintas cribado-
%\ ras y la cinta de hojas. Aqui se regulan las revoluciones de la cinta cribadora 1
(ver Pagina 259), la cinta cribadora 2 (ver Pagina 268) y la cinta de hojas (ver
Péagina 281). Las revoluciones de las cintas cribadoras se regulan en min-'. Las
revoluciones de la cinta de hojas se puede frenar en relacion porcentual con las revo-
luciones de la cinta cribadora 2.

Las revoluciones de las cintas cribadoras se pueden regular individualmente, o

en conjunto (ver Pagina 273), si el softkey revoluciones sincronizadas de las

cintas cribadoras (11) esté activado y verde. Si se regulan las revoluciones de la
cinta cribadora 2 , también se regulan las revoluciones de la cinta de hojas y se man-
tiene la relacion porcentual.

Las revoluciones minimas de las cintas cribadores son de 50 min-', y las maximas
de 200 min-'. Las revoluciones de la cinta de hojas en relacion porcentual con la
cinta cribadora 2 se pueden frenar desde 0 % hasta -10 %.

Con el softkey revoluciones automaticas de las cintas cribadoras (3) se adaptan las
revoluciones de las cintas cribadores y la cinta de hojas automaticamente a la veloci-
dad de avance de la maquina.
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Vibrador(ver Pagina 265)

(1)  Softkey aumentar las revoluciones del vibrador
(2)  Softkey reducir las revoluciones del vibrador

El vibrador se selecciona con el softkey . Las revoluciones del vibrador se regu-
lan con progresion continua desde 0 hasta 20, en 0 el vibrador esta apagado y 20 son
las maximas revoluciones del vibrador. Con el softkey aumentar las revoluciones del
vibrador (1) se aumenta el valor y con el softkey reducir revoluciones (2) se reduce el
valor.

Rascador de hojas (ver Pagina 287)

(1)  Softkey subir rascadores delanteros de hojas
(2) Softkey bajar rascadores delanteros de hojas
(3) Softkey bajar rascadores traseros de hojas
(4) Softkey subir rascadores traseros de hojas

Los rascadores de hojas se seleccionan con el softkey . Los rascadores de hojas
estan divididos en dos segmentos, rascadores de hoja delanteros y traseros. La regu-
lacién de los rascadores de hoja se efectia con progresion continua de 0 a 20. Los
dos segmentos de los rascadores de hoja se regulan de forma independiente.
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Activaciéon minima de las cadenas y cintas.
Activaciéon maxima de las cadenas y cintas.
Seleccioén de las cintas y cadenas que hay que regular.

MANUAL En el menu cintas manual (5) se encuentran las funciones (ver Pagina 138):
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6.3.1.3.7 Menu separacion
o ! E
5 Q
= il
Q
n v
Menu separacion sin rueda motriz opcional
(0]
"]
»
30.07.2017
Menu separacion con rueda motriz opcional
(1)  Softkey regulacion de la presion de advertencia de las cintas (ver
Pagina 156)
(2) Softkey revoluciones cintas de erizo
(3)  Softkey Altura rodillos de desviacion
(4) Softkey altura cintas de erizo
(5) Softkey cinta de dedos con goma
(6) Softkey mesa de seleccion (ver Pagina 137)
El menu separacion esta seleccionado, si el softkey separacién . esta verde. En el
menu separacion se pueden ajustar las regulaciones de la presion de advertencia de
las cintas B, las revoluciones de las cintas de erizo [&l, las alturas de los rodillos de
desviacion B, y las alturas de las cintas de erizo y las cintas de dedos con goma .
Seleccionando este submenu se llega directamente a las diferentes posibilidades de
regulacion.
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Con la rueda motriz opcional montada, el softkey para el menu de la mesa de selec-

ROPA

i
T

ROPA

i
T

Regulacion sincronizada cintas de erizo

(1)  Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 2

(2) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 2

(3) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 3

(4) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 3

(5)  Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 4

(6) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 4

(7)  Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 1

(8) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 1

(9) Softkey revoluciones cintas de erizo sincronizadas desactivado
(10) Softkey aumentar revoluciones cintas de erizo

(11)  Softkey reducir revoluciones cintas de erizo

(12) Softkey revoluciones cintas de erizo sincronizadas activado
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Las revoluciones de las cintas de erizo se seleccionan con el softkey [

se regulan las revoluciones de la cinta de erizo 1 (ver Pagina 292), de la

cinta de erizo 2 (ver Pagina 304), de la cinta de erizo 3 (ver Pagina 319) y de la
cinta de erizo 4 (ver Pagina 327). Las revoluciones de las cintas de erizo se regulan
en min-'.

Las revoluciones de las cintas de erizo se pueden regular individualmente, o en con-
junto, si el softkey revoluciones de las cintas de erizo sincronizadas (12) esté verde.

Las revoluciones minimas de las cintas de erizo son de 50 min-', y las maximas de
250 min-'.

Altura rodillos de desviacion

ML
ARRERRRRR

(1)  Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 2
(2) Softkey reducir altura rodillo de desviacién 2
(3)  Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 3
(4)  Softkey reducir altura rodillo de desviacién 3
(5)  Softkey reducir altura rodillo de desviacién 1
(6) Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 1

La altura de los rodillos de desviacion se selecciona con el softkey . En la
maquina se puede regular la altura del rodillo de desviacion 1 (ver Pagina 299),

del rodillo de desviacion 2 (ver Pagina 309) y del rodillo de desviacion 3 (ver

Pagina 323) de forma eléctrica entre los niveles 0 y 20. El nivel 0 es la altura minima
del rodillo de desviacion en relacién con la cinta de erizo y el nivel 20 es la altura
maxima del rodillo de desviacion en relacidn con la cinta de erizo.
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Altura cintas de erizo (opcional)

(1)  Softkey subir cinta de erizo 1/2
(2) Softkey bajar cinta de erizo 1/2
(3) Softkey bajar cinta de erizo 4
(4)  Softkey subir cinta de erizo 4

La altura de las cintas de erizo se selecciona con el softkey f l. En la maquina se

lﬂmm I puede regular la inclinacién de la cinta de erizo 1/2 (ver Pagina 315) de forma opcio-
@ nal y la inclinacién de la cinta de erizo 4 (ver Pagina 337) de forma opcional entre
los niveles 0 y 20. El nivel 0 es la minima inclinacién de las cintas de erizo y el nivel 20

es la maxima inclinacion de las cintas de erizo.
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Cinta de dedos con goma (UFK)
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(1)  Softkey aumentar revoluciones UFK 1
(2) Softkey reducir revoluciones UFK 1
(3)  Softkey subir UFK 1

(4) Softkey bajar UFK 1

(5) Softkey bajar UFK 2

(6) Softkey subir UFK 2

(7)  Softkey reducir revoluciones UFK 2
(8) Softkey aumentar revoluciones UFK 2

La cinta de dedos de goma (ver Pagina 331) se selecciona con el softkey . Aqui
se regulan las revoluciones de la cinta de dedos con goma 1 (UFK 1), las revoluciones
de la cinta de dedos con goma 2 (UFK 2), la altura del UFK 1 y la altura del UFK 2.

Las regulaciones se regulan entre 20 % y 100 %. El 20 % son las revoluciones mini-
mas del UFK 'y el 100 % son las revoluciones maximas del UFK.

Las alturas se regulan de nivel 0 hasta 20. El nivel 0 es la altura minima del UFK en
relacién con la cinta de erizo 4 y el nivel 20 es la altura maxima del UFK en relaciéon
con la cinta de erizo 4.
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6.3.1.3.8

Menu mesa de seleccion

Menu puesto de seleccion, maquina de descarga directa

(1)  Softkey aumentar las revoluciones de la cinta de seleccion
(2) Softkey reducir las revoluciones de la cinta de seleccién
(3) Softkey subir cinta de seleccion

(4) Softkey bajar cinta de seleccion

(5)  Softkey reducir las revoluciones de la cinta de desechos
(6) Softkey aumentar las revoluciones de la cinta de desechos
El meni mesa de seleccion se selecciona con el softkey B4, En el menl mesa de
seleccion se regulan las revoluciones de la cinta de seleccion (ver Pagina 345)

desde 0 % hasta 100 % y las revoluciones de la cinta de desechos (ver Pagina 349)
entre 20 % y 100 %. Con los softkeys aumentar las revoluciones de la cinta de selec-
cion (1), respectivamente aumentar las revoluciones de la cinta de desechos (6) se
aumentan las revoluciones y con los softkeys reducir las revoluciones de la cinta de
seleccion (2), respectivamente reducir las revoluciones de la cinta de desechos (5) se
reducen las revoluciones.

ROPA
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6.3.1.3.9

Si esta activada la regulacion rapida en el puesto de seleccion, solo se puede ver la
velocidad de las revoluciones de la cinta de seleccion. Entonces las revoluciones de
la cinta de seleccion no se puede regular desde el tractor. Solo se pueden modificar
las revoluciones desde el puesto de seleccion.

En el caso que la regulaciéon desde el puesto de seleccion esta activada, la cinta de
desechos se puede regular a la vez desde el terminal del tractor y desde el terminal
de la maquina.

Menu manejo manual de las cintas

(1)  Softkey cinta cribadora 1

(2) Softkey cinta cribadora 2, cinta de hojas
(3)  Softkey cinta de erizo 1

(4) Softkey cintas de erizo 2, 3, 4

(5)  Softkey inicio

(6) Softkey maximas revoluciones

(7)  Softkey minimas revoluciones

El mend manejo manual de las cintas se selecciona con el softkey . Aqui se pue-
den regular todas las cadenas y cintas a través de la hidraulica propia individual- y
manualmente. Se puede ajustar un proceso lento, i.e. para mover una barra a una
posicion exacta para el cambio y un proceso rapido para la limpieza.

Pulse el softkey para seleccionar la cinta cribadora 1. Después de la seleccion el
softkey |3 se vuelve verde.

Pulse el softkey para seleccionar la cinta cribadora 2 y la cinta de hojas. Después
de la seleccion el softkey [l se vuelve verde.

P &

Pulse el softkey K& para seleccionar la cinta de erizo 1. Después de la seleccion el
softkey 8 se vuelve verde.
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Pulse el softkey para seleccionar las cintas de erizo 2, 3, 4. Después de la selec-
cion el softkey B4 se vuelve verde. La cinta de dedos de goma, la cinta de seleccion y
la cinta de desechos se activan automaticamente con las revoluciones ajustadas.

Pulse el softkey para seleccionar las minimas revoluciones de las cadenas y cintas
seleccionadas. Después de la seleccion el softkey - se vuelve verde. Los softkeys
y I no se pueden seleccionar a la vez.

Pulse el softkey [IE4 para seleccionar las maximas revoluciones de las cadenas y cin-
tas seleccionadas. Después de la seleccion el softkey [[l] se vuelve verde. Los soft-
keys [l v I no se pueden seleccionar a la vez.

Mientras el softkey ggi esta pulsado, las cadenas y las cintas seleccionadas se activan
y giran con las revoluciones seleccionadas [l o [l Soltando el softkey i todas las
cintas y cadenas se paran inmediatamente.

ROPA
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6.3.1.3.10

Menu rueda motriz

(1)  Softkey rueda motriz automatica

(2) Softkey aumentar presion de la rueda motriz
(3)  Softkey reducir presion de la rueda motriz
(4) Softkey rueda motriz hacia delante

(5) Softkey rueda motriz hacia atras

(6) Indicacion presion actual rueda motriz

(7) Indicacion presién prescrita ajustada en la rueda motriz

(8) Regulacién rapida maximas revoluciones de la rueda motriz
(9) Sistema automatico rueda motriz inicio /final de la parcela

El mend rueda motriz esta seleccionado, si el softkey rueda motriz [@] esté verde. En
el menu rueda motriz (ver Pagina 207) se pueden efectuar los ajustes para el sis-
tema automatico, la presion y el sentido de giro de la rueda motriz. Seleccionando el
softkey, las funciones se activan y se desactivan.
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6.3.1.4 Menu principal
(¢}
- Ajustes basicos
B - Funciones especiales
= Datos fto
* ’
Video

AUXILIARY ISOBUS

Servicio

Todos los submenus del menu principal se pueden seleccionar pulsando en el termi-
nal del tractor. No se pueden seleccionar los campos en gris.

ROPA

AVISO

mente la tecla ESC se vuelve paso a paso a la pantalla principal. Si mantiene pul-
sada la tecla ESC accedera directamente a la pagina principal. En las paginas en las
que la tecla ESC no esta disponible, se puede cancelar de otra manera, i.e. al guar-
dar los ajustes.

I La tecla ESC casi siempre esta disponible en el area de softkeys. Pulsando breve-

Con el softkey reset la funcion seleccionada en el menu principal vuelve a los ajus-
=4 tes de fabrica.
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6.3.1.4.1 Menu teclas de programacioén

=D

AVISO

Las funciones descritas solo estan disponibles en el modo de funcionamiento
"campo".

(1)  Tecla de programacion P1
(2) Tecla de programacién P2
(3) Tecla de programacién P3
(4) Tecla de programacién P4
(5) Tecla de programacién P5
(6) Tecla de programacién P6

Pulsando una de las seis teclas de programacién se puede activar una de seis dife-
rentes ajustes de la maquina. Con ello se pueden volver a abrir los ajustes 6ptimos
para condiciones de arranque o tipos de suelos especificos para volver a activarlos
pulsando una sola tecla.

Tras pulsar las teclas de programacion P1, P2, P3, P4, P5 o P6 y confirmar la selec-
cion, en el terminal del tractor, la tecla de programacion activada se vuelve verde. Asi
se evita una activacion no deseada.

Con el sistema automatico activado de la cinta de erizo 1/2 no se selecciona el valor
guardado para la altura de la cinta de erizo 1/2.

Con la regulacion rapida de las revoluciones de la cinta de seleccion activada, no se
selecciona el valor guardado.
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En cuanto se cambie manualmente un valor ajustado con la tecla de programacion
i.e. el simbolo "P1" en el terminal del tractor se vuelve blanco.

Guardar los ajustes de la maquina

Para guardar un ajuste de la maquina para cada una de las seis teclas de programa-
cion, hay que pulsar la tecla durante mas de 3 segundos. Entonces se guardan los
limites de advertencia de presion, las revoluciones y las alturas actuales automatica-
mente. Luego aparece una pregunta de seguridad, si realmente quiere guardar los
cambios.

La primera vez que se guarden datos en una tecla de programacion, hay que ponerle
nombre a la tecla.

Teclas de programacion f

Ajustes basicos
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El nombre de la tecla de programacién se puede modificar en cualquier momento.
Para ello seleccione el nombre de la tecla de programacién que desea modificar y
confirme con un toque. Luego aparece una mascara de introduccion. Introduzca el
nuevo nombre y pulse guardar o cancelar.

- [Pot (]

: DooEEnEEEY
| WOEEuETDE

QHDEE0EEN
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6.3.1.4.2 Menu ajustes basicos
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Submenu regulacion cintas

Tiempos de arranque
Tiempos de parada
Sist auto cinta crib
iy 1

En el submenu regulaciones de las cintas se pueden ajustar los tiempos de arran-
que y los tiempos de parada de todas las cadenas y cintas activadas. Para ello hay
que tener en cuenta, que los tiempos ajustados para el apagado se ajusten en direc-
cion de flujo de la maquina y para el encendido en contra de la direccién de flujo de la
maquina. Asi se evita un atranque de la maquina durante el encendido y el apagado
de la maquina.

También se ajustan aqui las revoluciones minimas y maximas de las cintas cribado-
ras con el sistema automatico de las cintas cribadoras.

Tiempos de arranque [s] Tiempos de parada [s]

Disco / rec gavillas
Cinta cribadora 1

1 Disco / rec gavillas
1
Vibrador 1
1
L

0 Cinta cribadora 1

Vibrador
Cinta cribad 2/cinta hojas

Cinta cribad 2/cinta hojas

el sflulnufnle

Erizo 1 Erizo 1
Erizo 2/3/4 o Erizo 2/3/4
UFK 1/2 o UFK 1/2 Li

Los tiempos de arranque y de parada de la regulacién de las cintas se ajus-

tan en segundos. Se pueden regular los tiempos de arranque y de parada

del disco / la recogida de gavillas, de la cinta cribadora 1, del agitador, de la

cinta cribadora 2 / la cinta de hojas, de la cinta de erizo 1, de la cinta de erizo 2/3/4 y
del UFK 1/2. El temporizador para los tiempos de arranque empieza a contar al bajar
la recogida a través del pulsador inicio de la linea o al arrancar la maquina. El tempo-
rizador para los tiempos de parada empieza a contar al subir la recogida a través del
pulsador final de la linea o al apagar la maquina.
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IMin. cinta cribadora [1/min]
IMax. cinta cribadora [1/min] 208

En el sistema automatico de la cinta cribadora se pueden ajustar las revoluciones
minimas y maximas de las cintas cribadoras.

En el sistema automatico de las cintas de erizo se pueden ajustar las revoluciones
minimas y maximas de las cintas de erizo.
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Submenu tolva

Det centro cerro

Ctrl prof

Reg niveles

Indicacion contenedor

Tiempo parada cinta sel [s]
Distancia ultrasonido 10

Nivel de llenado tolva [%] 100
Tiempo bloqueo tren desc [s] 2
Velocidad piso desc 1 AUX [%] 20
Luz rotativa Aus
Lanza de tiro Auto
Vel tren tolva [%] 100
Tolva llena 10
Tren de descarga i

Tiempo parada cinta sel. (ver Pagina 345)

Distancia ultrasonido. (ver Pagina 364, ver Pagina 387)

Nivel de llenado tolva. (ver Pagina 364, ver Pagina 387)

Tpo bloqueo tren desc. (ver Pagina 364, ver Pagina 387)

Velocidad del tren de la tolva 1 AUX. (ver Pagina 364, ver Pagina 387)
Luz rotativa. (ver Pagina 387)

Lanza de tiro. (ver Pagina 391)

Velocidad del tren de la tolva. (ver Pagina 391)

Tolva llena. (ver Pagina 387)

Tren de descarga. (ver Pagina 387)

Submenu Deteccion centro cerro

Regulacion cintas

Det centro cerro

Velocidad de reaccion

Deteccion centro cerro. (ver Pagina 219)
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Submenu control de profundidad

Det centro cerro

Reg niveles

Indicacion contenedor
Ctrl prof
| owos DR

Reg presion en cerros. (ver Pagina 228)

Desc presion en cerros. (ver Pagina 252)

Descarga de la presion en los cerros, recogida sin rodillos para cerros. (ver
Pagina 245)

Submenu regulacién de niveles

Reg niveles

Velocidad de reaccion

Reg niveles. (ver Pagina 205)
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Submenu indicador contenedor

Det centro cerro

Ctrl prof

En el submenu indicacion contenedor se pueden definir los 4 contenedores indica-
dos en el menu funcionamiento de campo. Con la tecla [gg se vuelve a los ajustes de
fabrica. Con las teclas y se selecciona en que indicacién se quiere cambiar

el contenedor. Con las teclas y = se selecciona lo que se quiere ilustrar. Con la
tecla g3 se puede cancelar o guardar.
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Submenu otros

Regulacion cintas

Tiempo engrase [min]
Velocidad de avance B47
Distancia lineas [mm] 750
"Ancho lecho siembra [mm] 1500
||Revo|uciones cinta de hojas 10

Elem mando botén giratorio eje Ein

Tiempo engrase [min). (ver Pagina 401)

En el submenu otros se puede definir de donde la maquina recibira la sefial de la
velocidad de avance. En el estandar el ajuste esta en el sensor B47, que se encuen-
tra en la rueda izquierda de la maquina.

En tractores equipados con ISOBUS el ajuste se puede cambiar a TECU. Aqui se
recibe la sefial de la velocidad de avance del tractor. En el caso de pérdida de la
sefial TECU se recibe automaticamente la sefial del sensor B47.

Distancia lineas [mm]. (ver Pagina 240)

Ancho lecho siembra [mm]. (ver Pagina 247), (ver Pagina 250) y (ver
Pagina 251)

Revoluciones cinta de hojas. (ver Pagina 281)
El el elemento de mando derecho, se puede activar y desactivar el botén giratorio
para el reglaje fino del eje. Si en el boton giratorio del eje en el elemento de mando

pone "Ein" el reglaje fino esta activado. Si pone "Aus", el reglaje fino del eje est4 des-
activado.
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6.3.1.4.3

Engrase central. (ver Pagina 401)

6.3.1.4.4 Menu datos de fto

Ajustes basicos

Funciones especiales

Datos fto

Video

AUXILIARY ISOBUS

Servicio

Menu funciones especiales

Funciones especiales

Engrase central
Vigilancia desliz

Estadistica temporada

Estadistica maquina

ROPA
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Submenu estadistica dia

Estadisti
Estadistica temporada

Estadistica maquina

Estadistica dia

[ Rosotestadistions |

hectareas 4.275 ha

La "estadistica dia" solo se puede borrar, si después de pulsar el boton de borrar, se
vuelve a confirmar. Asi se evita que se borre sin querer.

Recorr arranque 28. 499 km

horas fto 20.32 h

Menu estadisticas de la campaiia

Estadistica dia '

La "estadistica temporada" solo se puede borrar, si después de pulsar el boton de

borrar, se vuelve a confirmar. Asi se evita que se borre sin querer.

Estadistica temporada

[ Rosot estaasticas |

hectareas

28348 ha
Recorr arranque 189. 007 km

horas fto 74.70 h
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6.3.1.4.5

Submenu estadistica de la maquina

Estadistica tem porada

Estadistica maquina

hectareas 28.348 ha
Recorr arranque 189. 007 km

horas fto 74.70 h

En la "estadistica de la maquina" no se pueden introducir, ni cambiar o borrar valores.

Menu video

1 1
Ajustes basicos

Datos fto

AUXILIARY ISOBUS

Servicio

Cémara trasera
Erizo 1/2

Tolva articulada

Cinta cribadora 2

Cinta de seleccién

En el menu video se ajusta en el caso que la opcion ROPA Video-Switch esté mon-
tada, la ocupacion de las camaras analdgicas (ver Pagina 409).

AVISO

El ROPA Video-Switch solo se puede instalar en combinacién con el sistema de
video "analégico".
Si se instala el sistema de video "digital" no se debe instalar el ROPA Video-Switch.

ROPA
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6.3.1.4.6 Menu AUXILIARY ISOBUS

AUXILIARY ISOBUS
Elementos de mando

Ajustes basicos
Funciones especiales
Datos fto
Video

IARY ISOBUS

x
Il

Servicio

En el menu AUXILIARY ISOBUS se pueden guardar y seleccionar los ajustes de
fabrica de las asignaciones de los "elementos de mando de libre asignacion” (ver
Pagina 170).

6.3.1.4.7 Menu servicio

Ajustes basicos
Funciones especiales
Datos fto

Video

Servicio
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Submenu version

En el menu de servicio solo son interesantes para el conductor los submendus ver-
sion y diagndstico (vea el capitulo ver Pagina 489). Los submenus: sintonizacién y
Teach-In solo son accesibles tras introducir un codigo de servicio.

PELIGRO

El acceso a estos menus esta bloqueado con un codigo especial por razones de
seguridad. Si en estos menus se introducen valores equivocados o no se respetan
las normas de seguridad vigentes, se pueden causar accidentes muy graves con
lesiones mortales. En muchos casos se pueden causar graves danos a la maquina,
que pueden resultar en reparaciones caras o paradas largas. Por eso el acceso a
estos menus solo esta permitido hablando directamente por teléfono con el fabricante
0 en presencia de personas especificamente autorizadas por el fabricante.

ROPA
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6.3.1.5 Regular los limites de advertencia

(1)  Regulacién de la presion de advertencia menu canal de criba
(2) Regulacién de la presion de advertencia menu separacion

La vigilancia de la presion se puede seleccionar directamente en el menu canal de
criba (1) seleccionando el botdn gris, respectivamente el softkey, o en el menu sepa-
racion (2) seleccionando el boton gris, respectivamente el softkey en el terminal del
tractor. Con la rueda motriz opcional montada desaparece en el menu separacion el
softkey para la seleccion.

d 4 | Ese
; Al A
) VA
- A4

P

(3) Softkey aumentar la presion de advertencia de la cinta cribadora 1

(4) Indicacion presion actual/limite de advertencia

(5) Limite de advertencia

(6) Presion actual

(7)  Softkey aumentar la presion de advertencia de la cinta cribadora 2

(8) Softkey reducir la presion de advertencia de la cinta cribadora 2

(9) Softkey aumentar la presion de advertencia de las cintas de erizo 2, 3, 4

(10) Softkey reducir la presion de advertencia de las cintas de erizo 2, 3, 4

(11) Sofkey, sistema automatico de la cadena de criba 2 dependiente de la carga y
la cinta de erizo 1

(12) Softkey reducir la presion de advertencia de la cinta de erizo 1

(13) Softkey aumentar la presion de advertencia de la cinta de erizo 1

(14) Softkey reducir la presion de advertencia de la cinta cribadora 1
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6.3.1.5.1

La regulacion de la presion de advertencia de las cintas se selecciona con el softkey
EW. Se indica la presion actual (6) en bares, el limite de advertencia regulable a tra-
vés de softkeys (5) en bares, asi como la combinacion entre presion actual y limite de

advertencia (4) de forma grafica.

Con el softkey aumentar la presién de advertencia de la cinta cribadora 1 (3) se
aumenta el limite de advertencia para la cinta cribadora 1. Con el softkey reducir el
limite de advertencia de la cinta cribadora 1 (14) se reduce el limite de advertencia
para la cinta cribadora 1.

Con el softkey aumentar la presién de advertencia de la cinta cribadora 2 (7) se
aumenta el limite de advertencia para la cinta cribadora 2. Con el softkey reducir el
limite de advertencia de la cinta cribadora 2 (8) se reduce el limite de advertencia para
la cinta cribadora 2.

Con el softkey aumentar la presién de advertencia de la cinta de erizo 1 (13) se
aumenta el limite de advertencia para la cinta de erizo 1. Con el softkey reducir el
limite de advertencia de la cinta de erizo 1 (12) se reduce el limite de advertencia para
la cinta de erizo 1.

Con el softkey aumentar la presién de advertencia de las cintas de erizo 2, 3, 4 (9) se
aumenta el limite de advertencia para el conjunto de las cintas de erizo 2, 3, 4. Con el
softkey reducir el limite de advertencia de las cintas de erizo 2, 3, 4 (10) se reduce el
limite de advertencia para el conjunto de las cintas de erizo 2, 3, 4.

Sistema automatico de la cadena de criba 2 dependiente de la
cargay la cinta de erizo 1

Las revoluciones de la cadena de criba se especifica en el modo manual entre 50 ®m
y 200 »m. Las revoluciones de la cinta de erizo se especifica en el modo manual entre
50 emy 200 e,

En la opcién del menu limites de advertencia, seleccione el sistema automatico de la
cinta cribadora 2 y la cinta de erizo 1 @&
cinta cribadora 2 y la cinta de erizo 1 a cualquier valor. Con el sistema automatico acti-
vado este [l se vuelve verde.

Si el aceite hidraulico esta demasiado frio, el softkey parpadea y el sistema auto-
mético no funciona.

ROPA
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=

Sistema automatico desactivado Sistema automatico activado

Cuando la cinta cribadora 2 o la cinta de erizo 1 se acercan al limite de presion, a par-
tir de 35 bares antes del limite de advertencia justado, esas se aceleran automatica-
mente de forma constante hasta la velocidad maxima establecida, hasta que la pre-
sion vuelva a bajar.

En el menu principal "ajustes basicos, submenu "regulacion de las cintas" en el punto
"sistema automatico de las cintas cribadoras" se ajustan las maximas revoluciones
de la cinta cribadora y en el punto "sistema automético cinta de erizo", se ajustan las
maximas revoluciones de la cinta de erizo, , hasta las que la regulacion dependiente
de la carga pueda aumentar las revoluciones. Cuando la carga vuelve a bajar, las
revoluciones también vuelven a | valor ajustado.

Min. cinta cribadora [1/min]
|Max. cinta cribadora [1/min] 200

I Max. erizo [1/min]

AVISO

Si el sistema automatico de la cinta cribadora y de la cinta de erizo estan activos al
mismo tiempo que el sistema automatico de la cinta cribadora 2 y la cinta de erizo 1,
la regulacién dependiente de la carga tiene prioridad.
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6.3.1.6 Indicaciones de advertencia y de estado en el terminal del tractor
B522
Error de sensor
Rev cinta cribad 2
En el caso de averias de funcionamiento en el terminal de tractor aparecen avisos de
error. A la vez se efectia una entrada en la memoria de errores. En el caso de indica-
ciones de advertencia rojas, hay que apagar la maquina inmediatamente para evitar
dafios en la maquina. Bajo su propia responsabilidad, la maquina se puede volver a
arrancar, i.e. para estacionar la maquina de forma segura.
Indicaciones de advertencia rojas
Voltaje de la bateria del tractor
E Nivel aceite hidr dem bajo u demasiado bajo o demasiado alto
(inferior 12 V o superior 16 V)
BN | Aceite hidr dem caliente @ Interruptor. para el apagado de
emergencia pulsado
e Pulsador STOP elementos de
Presion retorno tractor dem alta
mando
. Rev toma de fuerza dem altas m Peligro para personas y maquina
. Angulo de oscilacién eje . STOP: presion alim dem baja
Controlar ambos sensores llamar servicio técnico
Avisos de problemas electrénicos
Senal de las revoluciones en el . .
. . . Error copia de seguridad
area inadmisible
Sefial analégica en el area inad- , . - .
o Configuracion maquina errénea
misible
Conducto partido o corto circuito a8 | Problema de comunicacion con el
detectado [ceull| aparato de mando
Error interno de memoria . Error, acci husillos elevacion
EEPROM ’
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Otras indicaciones de advertencia y avisos para el manejo

Lanza de tiro sin posicion de carretera

Poner en posicion de carretera

Eje en posicion central

Colocar eje en posicion central

Rev toma de fuerza dem bajas

Aumentar rev toma de fuerza

Apagado de emergencia no activado

Activar apagado de emergencia del
tractor

Hay que plegar la tolva

Bajar la cinta de llenado

Hay que plegar la cinta de descarga

Bajar la cinta de seleccion

Hay que plegar la cinta de descarga

Subir la articulacion de la cinta de
descarga 1/2

Cinta de seleccion bajada

Subir la cinta de seleccion

Adaptar velocidad

Circular mas lentamente

Tolva llena

Claxon puesto sel pulsado

Hay que subir la tolva

Abrir eje

Hay que subir la tolva

Oscilar lanza hacia dcha

Hay que subir la tolva

Oscilar lanza hacia lizq

Hay que plegar la tolva

Abrir tapa de la tolva

Tapa de la tolva abierta

Cerrar tapa de la tolva

limite advertencia alcanzado

Sensor de presion cinta cribadora 1

Bloqueo

Rev cinta cribad 1

limite advertencia alcanzado

Sensor de presion cinta cribadora 2v

Bloqueo

Rev cinta cribad 2

limite advertencia alcanzado

Sensor de presion cinta de erizo1

Bloqueo

Revoluciones cinta de erizo 1

limite advertencia alcanzado

Sensor de presion cinta de erizo 2

Bloqueo

Revoluciones cinta de erizo 2, 3, 4

Eje abierto

Cerrar eje

Eje cerrado
Abrir eje

Realizar la equilibracion a cero

limite advertencia alcanzado

Sensor de presién bomba de ruedas
dentadas

Adaptar velocidad

Circular mas lentamente

Eje adicional en pos ctera

Subir eje adicional

Hay que pesar la tolva

Enderezar la maquina

Hay que pesar la tolva
Circular mas lentamente

EEEEESENSEEEREERE N E % B

Apagado de emergencia pulsado

Desbloquear el apagado de emergen-
cia
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Indicaciones de estado de los sistemas automaticos

) &

Desc presion en cerros apag

Desc presion en cerros enc

Desc presion en cerros presel

Reg presidn en cerros apagada

Reg presidén en cerros encendida

Reg presién en cerros presel

Deteccion centro cerro apagada

) €

Deteccion centro cerro encendida

Deteccion centro cerro pres

Sistema automatico cinta de erizo
1/2 apagado

Sistema automatico cinta de erizo
1/2 encendido

Sistema automatico cinta de erizo 1/2 preseleccionado

Sistema auto de llenado apagado

~3

La]

Sistema auto de llenado encen-
dido

Sistema auto de llenado preseleccionado

Compensacioén de pendientes
apagada

m

Compensacién de pendientes
encendida

Compensacién de pendientes preseleccionada

Direccién de la rueda apagada

B

Direccion de la rueda encendida

O O g |

Direccion de la rueda preseleccionada

K

Sistema automatico rueda motriz
apagado

I

Sistema automatico rueda motriz
encendido

-k

Sistema automatico rueda motriz preseleccionado

ROPA
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6.3.2 Terminal maquina

(1)  Terminal maquina

El manejo de la maquina esta dividido en dos elementos esenciales, el manejo desde
el tractor y el manejo desde la maquina.

En la maquina se encuentra un terminal de facil manejo (1) con
concepto de manejo ISOBUS Yy otras posibilidades de regulacion a través de pulsa-
dores.

Pulsando los softkeys en el terminal de la maquina, usted se maneja por los menus.
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6.3.2.1

Areas de indicacién para el terminal de la maquina

(A) Area de indicacién de paginas de trabajo
(B) Area de indicacion de Softkeys

[A] Area de indicacion de paginas de trabajo

En el area de indicacién de paginas de trabajo, se indican los estados de la maquina
que se pueden regular desde el puesto de seleccion.

ROPA
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[B] Area de indicacién de Softkeys

La ilustracion de los softkeys se efectla a la izquierda y a la derecha del area de indi-
cacion de las paginas de trabajo.
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6.3.2.1.1 Menu del puesto de seleccion 1

Terminal ment del puesto de selecciéon 1 bloqueado

(1)  Softkey cambiar pagina derecha
(2) Softkey cambiar pagina izquierda
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Terminal ment del puesto de selecciéon 1 desbloqueado

(3)  Softkey revoluciones cinta cribadora 1

(4) Softkey cambiar pagina derecha

(5) Softkey cambiar pagina izquierda

(6) Softkey revoluciones cinta de hojas

(7)  Softkey revoluciones cinta cribadora 2

(8) Softkey revoluciones sincronizadas de las cintas cribadoras

En el menu del puesto de seleccidon 1 una vez desbloqueado en el terminal del trac-
tor, se pueden regular las revoluciones de la cinta cribadora 1 (3) (ver Pagina 259),
de la cinta cribadora 2 (7) (ver Pagina 268) y de la cinta de hojas (ver Pagina 281)
(6). Las cintas cribadoras también se pueden regular de forma sincronizada (8) (ver
Pagina 273). Las revoluciones de las cintas cribadoras se regulan en min-'. Las
revoluciones de la cinta de hojas se puede frenar en relacion porcentual con las revo-
luciones de la cinta cribadora 2.

Las revoluciones minimas de las cintas cribadores son de 50 min-', y las maximas
de 200 min-'. Las revoluciones de la cinta de hojas en relacion porcentual con la
cinta cribadora 2 se pueden frenar desde 0 % hasta -10 %.
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6.3.2.1.2 Menu del puesto de seleccion 2

Terminal ment del puesto de selecciéon 2 bloqueado

(1)  Softkey cambiar pagina derecha
(2) Softkey cambiar pagina izquierda

Terminal menut del puesto de seleccidon 2 desbloqueado

(3)  Softkey revoluciones cinta de erizo 2

(4)  Softkey revoluciones cinta de erizo 3

(5) Softkey cambiar pagina derecha

(6) Softkey cambiar pagina izquierda

(7)  Softkey revoluciones cinta de erizo 4

(8) Softkey revoluciones cinta de erizo 1

(9) Softkey revoluciones cintas de erizo sincronizadas

En el menu del puesto de seleccién 2 una vez desbloqueado en el terminal del tractor,
se pueden regular las revoluciones de la cinta de erizo 1 (8) (ver Pagina 292), de la
cinta de erizo 2 (3) (ver Pagina 304), de la cinta de erizo 3 (4) (ver Pagina 319) y

de la cinta de erizo 4 (7) (ver Pagina 327). Las cintas de erizo también se pueden
regular de forma sincronizada (9) (ver Pagina 340). Las revoluciones de las cintas

de erizo se regulan en min-'.

Las revoluciones minimas de las cintas de erizo son de 50 min-', y las maximas de
250 min-'.
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6.3.2.1.3 Menu del puesto de seleccion 3

Terminal ment del puesto de selecciéon 3 bloqueado

(1)  Softkey cambiar pagina derecha
(2) Softkey cambiar pagina izquierda

Terminal ment del puesto de selecciéon 3 desbloqueado

(3)  Softkey vibrador

(4)  Softkey revoluciones UFK 1

(5) Softkey focos de trabajo

(6) Softkey cambiar pagina derecha

(7)  Softkey cambiar pagina izquierda

(8) Softkey revoluciones UFK 2

(9) Softkey Revoluciones cinta de desechos

En el menu del puesto de seleccién 3 una vez desbloqueado en el terminal del tractor,
se pueden regular las revoluciones de la cinta de desechos (9) (ver Pagina 349), del
UFK 1 (4) (ver Pagina 331) y del UFK 2 (8) (ver Pagina 331). Los focos de trabajo

(5) se pueden encender y apagar. La intensidad del vibrador (3) (ver Pagina 265) se
puede regular.
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6.3.2.1.4 Menu del puesto de seleccion 4

Terminal ment del puesto de seleccién 4 bloqueado

(1)  Softkey cambiar pagina derecha
(2) Softkey cambiar pagina izquierda

Terminal menut del puesto de seleccidon 4 desbloqueado

(3)  Softkey inclinacion cinta de erizo 1/2

(4) Softkey rascadores delanteros de hojas
(5) Softkey profundidad de arranque izquierda
(6) Softkey cambiar pagina derecha

(7)  Softkey cambiar pagina izquierda

(8) Softkey profundidad de arranque derecha
(9) Softkey rascadores traseros de hojas

(10) Softkey inclinacién cinta de erizo 4

En el menu del puesto de seleccién 4 , una vez desbloqueado en el terminal del trac-
tor, se pueden regular las alturas de la cinta de erizo 1/2 (3) (ver Pagina 315), de

la cinta de erizo 4 (10) (ver Pagina 337), del rascador de hojas delantero (4) (ver
Pagina 287), del rascador de hojas trasero (9) (ver Pagina 287), de la profundidad
de arranque izquierda (5) (ver Pagina 223) y de la profundidad de arranque derecha
(8) (ver Pagina 223).
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Elemento de mando de libre asignacion

A través de las teclas "info asignacion elementos de mando izq" [ v "info asignacion
elementos de mando dcha" [j en el elemento de mando correspondiente izquierdo,
respectivamente derecho, se indican las asignaciones de los elementos de mando.

La indicacion sigue mientras la tecla se mantenga pulsada. Al pulsar por primera
vez, se indica la zona superior de asignacién del elemento de mando y al pulsar por
segunda vez, se indica la zona inferior del elemento de mando.

Indicacion ajustes de fabrica maquina de descarga directa izquierda

ROPA

18.10.2018

Indicacién superior

ROPA

18.10.2018

Indicacién inferior
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Indicacion ajustes de fabrica derecha

ROPA

18.10.2018

Indicacién superior

ROPA

18.10.2018

Indicacién inferior
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Indicacion ajustes de fabrica maquina con tolva izquierda

ROPA

18.10.2018

Indicacién superior

ROPA

18.10.2018

Indicacién inferior
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Cambiar "elemento de mando de libre asignacion”

El "elemento de mando de libre asignacion" se puede utilizar como elemento de
mando izquierdo o derecho. Para cada lado se puede utilizar a la vez un "elemento
de mando de libre asignacién". Para que la regulacién reconozca qué elemento de
mando se esta utilizando, el "elemento de mando de libre asignaciéon" debe ser asig-
nado correctamente como elemento de mando izquierdo o derecho.

Con la asignacion como elemento de mando izquierdo, la ruleta es asignada como
transmisor de revoluciones.

Con la asignacion como elemento de mando derecho, la ruleta es asignada para la
deteccion del centro del eje para la direccién de la rueda.

Para que el "elemento de mando de libre asignacion" sea reconocido por el circuito
ISOBUS y funcione, el terminal del tractor se debe ajustar en el punto "servicio" sub-
menu "driver" Auxiliary Control (new) / Auxiliary 2.

Servicio
O UT SW V02.20.14aa SRV V01.20.07

:i
b :

Terminal Plug-ins Driver

ROPA

Objectpool Licencias

tarjeta SD

Si el "elemento de mando de libre asignacién” es reconocido como elemento de
L mando izquierdo, en el terminal del tractor en el lado izquierdo aparece la indicacion
de la funcién AUX-N "elemento de mando de libre asignacion" izquierdo FL.

el

=...:n Si el "elemento de mando de libre asignacion" es reconocido como elemento de

! . . . . . .

898 mando derecho, en el terminal del tractor en el lado izquierdo aparece la indicacion de
R la funcion AUX-N "elemento de mando de libre asignacion” derecho **.

ROPA 173 /554



Funcionamiento
Concepto de manejo a través de ISOBUS

Para cambiar el "elemento de mando de libre asignacion” de un lado al otro, se selec-
ciona la funcion AUX-N indicada del "elemento de mando de libre asignacion” en el
lado izquierdo. Después se selecciona el softkey . En la siguiente pagina se puede
definir el elemento de mando como elemento izquierdo o derecho. Después de la
seleccion, hay que reiniciar el ISOBUS.

18.10.2018

18.10.2018

AVISO

En el caso que se conecten dos "elementos de mando de libre asignacion" idénticos,
i.e. dos "elementos de mando de libre asignacion" izquierdos, solo se detecta el pri-
mer "elemento de mando de libre asignacion" que el sistema haya detectado.
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Modificar la asignacién del "elemento de mando de libre asignacién”

Para modificar la asignacion del "elemento de mando de libre asignacion”, se selec-
ciona en el menu "servicio" el submenu "auxiliary".

ROPA

ROPA

En el editor Auxiliary, se indican en el lado izquierdo (1) las funciones asignables y en
el lado derecho (2) se indica en que posicion del elemento de mando hay una funcién
asignada.

¢¢| Auxiliary Editor auto.
(V) L% 01.20.09

®

»
®

asa_ am
EoET 3aeats [smtety
— — —

(1) Indicacidon de funciones asignables
(2) Asignacion en elemento de mando
(3) Indicaciéon barra para moverse por la pantalla

ROPA
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Para asignar una nueva funcion en el elemento de mando, se selecciona una funcién
asignable y se confirma con un segundo toque. Aparece una vista general de todas
las teclas AUX-N posibles para las funciones digitales, respectivamente mini-joysticks
para las funciones analdgicas..

Se selecciona la tecla deseada / el mini-joystick y se confirma con la sefal (4).

(4) Senal para la confirmacion

Después se ve la nueva asignacion.

Si la tecla, respectivamente el mini-joystick ya tiene una asignacion, hay que borrar
primero la funcién anterior de este elemento. Para ello hay que seleccionar la asigna-
cion anterior, que se quiere modificar. Después se deselecciona y se confirma.

Ahora la asignacion es libre y se puede cambiar.
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Cargar y guardar ajustes

Para cargar o guardar ajustes, hay que seleccionar en el menu principal el menu
"AUXILIARY ISOBUS".

i
i Teclas de programac

Ajustes basicos
Funciones especiales
Datos fto
Video

AUXILIARY ISOBUS

Servicio

AUXILIARY ISOBUS

Elementos de mando

En el puesto de memoria estan los ajustes de fabrica. Estos solo se pueden selec-
cionar, pero no se puede guardar otra informacion. Si el puesto de memoria esta
verde, los ajustes de fabrica estan cargados.

En los puestos de memoria hasta se pueden guardar algunas asignaciones
del "elemento de mando de libre asignacion”. Para ello hay que pulsar el puesto de
memoria durante mas de tres segundos y después confirmar.

Para seleccionar un ajuste, hay que pulsar brevemente el puesto de memoria corres-
pondiente. El puesto de memoria actualmente cargado, esta verde.

ROPA
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6.3.4 Terminal de video, sistema de video "digital" (opcional)

AVISO
I El terminal de video solo se puede manejar a través de las funciones tactiles.

El terminal de video se utiliza para visualizar las camaras integradas en la maquina.
Se pueden visualizar simultaneamente hasta 6 diferentes imagenes de camara.
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6.3.4.1

=>

&

Zonas de visualizacion en el terminal de video

(1) Pantalla apagada

(2) activar el modo de limpieza

(3) configurar la visualizacién de la cAmara 1 - 8
(4) visualizacion de la cdmara 1 - 8

(5) Visualizacion de la camara activa (amarillo)
(6) Tecla HOME terminal de video

(7)  Menu principal terminal de video

(8) Control de la imagen fija

Pantalla apagada

Pulsando la tecla apagar pantalla (1) la pantalla se pone en modo de espera. Al pul-
sar sobre la pantalla, ésta se reactivara.

Ajustar el rango de visualizacion

Para cambiar la visualizacion de la camara, deslice el dedo hacia los lados en el
campo de visualizacién. Las pantallas de las demas camaras se visualizan sucesiva-
mente.

Al pulsar sobre una ventana de camara activa, esta camara se visualizara en la panta-
lla completa. Al volver a tocar la pantalla, se activara la vista anterior.

Control de la imagen fija

Cada imagen de la camara tiene un control de imagen fija (8). Si no hay movimiento
en el simbolo, la ventana de la cdmara esta congelada.

Desplegar la pagina de seleccién rapida
Toque con el dedo el borde superior de la pantalla del terminal de video y deslicelo de
arriba abajo. Se abre la pagina de seleccion rapida.

Para cerrar la pagina de seleccion rapida toquela y deslice de abajo arriba. Alternati-
vamente, la pagina se cierra automaticamente después de 3 segundos.

ROPA

179 /554



Funcionamiento
Concepto de manejo a través de ISOBUS

Visualizacion de la camara

Con los botones de visualizacion de camara (4) se puede acceder directamente a una
de las hasta 8 visualizaciones de camara de la pagina de seleccion rapida. La visuali-
zacién de camara activa (5) se muestra en amarillo.

configurar la visualizacién de las camaras
Para configurar las pantallas de las camaras, pulse la tecla editar (3).

6.3.4.2 configurar la visualizacién de las camaras

Video disefio individual

Disefios

(9) Seleccion de camara

(10) Disefos

(11) Visualizacion de camaras activas
(12) Andadir camaras activas

(13) Borrar camaras activas

Se pueden configurar hasta 8 diferentes visualizaciones de camara. Para ello, pulse
la tecla de visualizacion afadir camara activa (12). Las camaras activas (11) se mues-
tran en el lado izquierdo. Para borrar la visualizacién de la cadmara, pulse la tecla
correspondiente (13).

La visualizacién de la camra que se va a editar se muestra en amarillo. En el lado
derecho se puede elegir entre diferentes disposiciones (10).

Ampliar la vista de la camara

Durante la configuracion, puede hacer zoom en las vistas de camara para ampliar las
areas relevantes en las vistas de camara individuales y luego moverlas.

Para ampliar la imagen, coloque los dedos pulgar e indice sobre la imagen de la
@ camara que aparece en el terminal de video y separelos.

180/ 554 ROPA



Funcionamiento
Concepto de manejo a través de ISOBUS

para alejar el zoom, coloque los dedos pulgar e indice sobre la imagen de la camara
que aparece en el terminal de video y tire de ellos uno haci el otro.

Para desplazar las vistas ampliadas, utilice dos dedos para mover la imagen.

Puede guardar y salir del proceso de edicién tocando la tecla "atras".

Cada visualizacion de camara individual se puede asignar mediante la seleccion de
camara (9).

Camara trasera Céamara rueda derecha

Cémara cinta de seleccion Cémara cintas de erizo 1y 2

Camara cintas de erizo 3y 4 Camara salida de la tolva

Camara cinta de descarga de

. Céamara cinta cribadora 2
suciedad

Cémara tolva de descarga directa, Camara tolva de descarga directa,
eje de transicion cinta de descarga

=8l

Camara UFK por encima de la
cinta de erizo 2

) 2 1 Plpsa]l Plj0s

Camara individual
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6.3.4.3 Modo de limpieza terminal de video

El modo de limpieza (2) abre un salvapantallas para que se pueda limpiar la pantalla
con un pafo de microfibra sin necesidad de ajustar la configuracién de la camara.

Para salir del modo de limpieza, pulse el botén de retroceso situado en la esquina
superior derecha hasta que haya transcurrido el tiempo indicado.

6.3.4.4 Menu principal terminal de video

Todos los submenus del menu principal del terminal de video (7) se pueden seleccio-

nar en el terminal de video.

Menu principal E

Q
&1 Sistema %

. Servicio

AVISO

La tecla ATRAS siempfe estéa disponible en el area de menus del terminal de video.
Pulsando la tecla ATRAS se vuelve paso a paso a la pantalla principal.

=
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6.3.4.4.1 Menu sistema terminal de video

Menu principal

| &4 Sistema
. Servicio

Sistema

Ajustes terminal
Fecha Hora
Unidades

Licencias
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Submenu ajustes terminal

Ajustes terminal

Brillo
Idioma

Apagado automatico

En la linea "brillo" se ajusta el brillo de la pantalla.
En la linea "idioma" se cambia el idioma del terminal de video.

En la linea "desconexién automatica", se puede ajustar la desconexion del terminal
cuando se apague el contacto del tractor. Si el terminal se apaga, se debe reiniciar
mediante el botdn lateral.

Si la toma In-Cab del tractor se apaga automaticamente con el contacto dado al poco
tiempo, la "desconexion automatica" se puede ajustar de "On" a "Off" en el terminal.
No es necesario volver a conectar el terminal por separado.

Submenu fecha/hora

Fecha Hora

23 Abril
24 Mayo

Junio
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=)

Submenu unidades

Unidades

Tramo Meétrico
superficie Meétrico
Volumen Meétrico
temperatura Métrico
Presién Meétrico
Velocidad Meétrico

Peso Métrico

En el menu unidades se pueden seleccionar para los valores fisicos, velocidad, reco-
rrido, volumen y presion las diferentes bases de calculo. Cuidado, si aqui por ejemplo
la velocidad de avance se pone en vez de km/h en mph, los valores en la indicacién
de la velocidad de avance son completamente incomprensibles. Por favor no vuelva a
modificar estos valores después del ajuste antes de empezar la campafia. Los valores
predeterminados corresponden al estandar europeo.

AVISO

Para que no se puedan modificar las unidades de forma involuntaria, este menu esta
blogqueado. Solo se pueden hacer modificaciones en el menu "unidades" tras introdu-
cir un caédigo.

ROPA
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6.3.4.4.2 Menu Servicio terminal de video

Menu principal

&1 Sistema

. Servicio

Servicio
Versioén
Diagnéstico
Sintonizacién
Cambio hardware

Memoria de errores

En el menu de servicio solo son interesantes para el conductor los submenus version,
memoria de errores y diagnostico. El submenu sintonizacién solo es accesible tras
introducir un codigo.
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6.4

L

Pie de apoyo

(1)  Pie de apoyo posicion de trabajo maquina

(2) Pie de apoyo buldn de seguridad con pasador de seguridad
(3) Pie de apoyo llave de paso

(4) Pie de apoyo posicidon de estacionamiento maquina

La maquina esta equipada con un pie de apoyo hidraulico. Este sirve para el estacio-
namiento seguro de la maquina.

La llave de paso (3) ha de estar siempre en posicion cerrada, excepto si el pie de
apoyo se esta abriendo o cerrando. Después de cerrar la llave de paso, hay que ali-
viar el elemento de mando de doble accién del tractor.

Inmediatamente después de acoplar la maquina, hay que poner el pie de apoyo en
posicién de trabajo maquina (1). Sélo asi se garantiza suficiente ahogo en el area de
la maquina. Para ello, siempre hay que utilizar el pie de apoyo bulén de seguridad con
pasador de seguridad (2).

La maquina sélo se debe estacionar en el pie de apoyo (4) una vez asegurada para
que no vaya rodando involuntariamente.

ATENCION

Peligro de averias de la maquina.

Cuando el pie de apoyo se abre completamente, en el caso de que haya radiacién
solar, el aceite en el pie de apoyo puede extenderse, por lo que se podrian dafiar las
juntas.

— Nunca abra el pie de apoyo completamente.
— Si para desacoplar la maquina se necesita abrir el pie de apoyo completamente,
hay que volver a cerrarlo inmediatamente después unos 10 mm.

ROPA
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6.5 Acoplar / desacoplar la maquina

6.5.1 Acoplar la maquina

Para acoplar la maquina a un tractor adecuado, actue de la siguiente manera:

— Acerque el tractor marcha atras al acoplamiento de la maquina y parelo poco
antes.

— Desmonte el inmovilizador del anillo de enganche y guardelo.

— Enchufe los dos latiguillos hidraulicos del pie de apoyo a un elemento de mando
adecuado del tractor. El elemento de mando no debe estar en posicién flotante.

(1)  Llave del pie de apoyo abierta
(2) Llave del pie de apoyo cerrada

— Abra la llave del pie de apoyo y abra el pie de apoyo, si es necesario, hasta la
posicion adecuada para acoplar la maquina.

— Mueva el tractor con cuidado hacia atras hasta que el acoplamiento encaje bien, y
active el freno de mano del tractor.

— Cierre completamente el pie de apoyo, cierre la llave de paso del pie de apoyo y
descargue los latiguillos hidraulicos.

— Apague el tractor y asegure la conexién entre el tractor y la maquina.

— Pliegue el pie de apoyo y asegurelo con el bulén de seguridad con pasador, para
garantizar suficiente desahogo.

— Con el tractor apagado y asegurado para que no vaya rodando involuntariamente,
conecte los latiguillos del freno de la maquina al tractor.
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Eje articulado asegurado

— Conecte el eje articulado (3) con el tractor apagado, hasta que encaje y tenga cui-

dado con el seguro contra torsion / de cadenas de la proteccion del eje articulado.

OE(OE

OC CC/LS

offenes System geschlossenes System
At =Nr Fm

Tornillo LS bloque de valvulas de 7 elementos

Conecte los latiguillos hidraulicos de la hidraulica del tractor a la maquina.

Si se utiliza el LS del tractor atornille el tornillo LS (4) completamente en el

blogue de valvulas de 7 elementos. Si se utiliza un elemento de mando en el trac-
tor, desatornille el tornillo LS en el bloque de valvulas de 7 elementos completa-
mente.

Conecte el enchufe ISOBUS y el enchufe para el alumbrado del vehiculo al tractor.
Conecte en la cabina del tractor el interruptor de apagado de emergencia y la
pantalla de video opcional del sistema de video opcional.

Compruebe el alumbrado del vehiculo, quite los calzos y suelte el freno de estacio-
namiento de la maquina.

Solo avance, cuando el sistema de freno haya acumulado suficiente presion.

ROPA
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ATENCION

iPeligro de averias en el sistema hidraulico!

Si el tornillo LS esta mal ajustado en la placa de entrada del
blogue de valvulas de 7 elementos se pueden causar dafios muy graves en el sis-
tema hidraulico de la maquina. El tornillo LS siempre tiene que estar en uno de los
dos topes y nunca se debe ajustar con el tractor encendido.

— En el caso de tractores con el sistema hidraulico cerrado CC/LS (closed center),
hay que cerrar el tornillo LS en la placa de entrada del bloque de regulacion hasta
el tope.

— En el caso de tractores con el sistema hidraulico abierto OC (open center), hay
que abrir el tornillo LS en la placa de entrada del bloque de regulacion hasta el
tope.

ATENCION

iPeligro de averias en el sistema hidraulico!

La conexidn incorrecta o inadecuada de las mangueras hidraulicas al tractor puede
causar dafnos muy graves en el sistema hidraulico de la maquina. Sobre todo hay
que prestar atencién al ajuste correcto de la manguera de retorno. Si no se conecta

0 no se conecta correctamente y se aplica presion a la linea de alimentacion, jse pro-
duciran dafos muy graves en el sistema hidraulico de la maquina!

— Al conectar las lineas hidraulicas, asegurese de que los acoplamientos hidraulcios
encajen correctamente.

— Conecte las lineas hidraulicas en el sentido correcto al tractor, por ejemplo, la
linea de suministro a la linea de suministro y la linea de retorno a la linea de
retorno.

— Para el flujo de retorno de la maquina, utilice un flujo de retorno libre los suficien-
temente grande en el tractor para que no se pueda acumular contrapresion.

PELIGRO

Peligro de lesiones y dafos en la maquina.

La maquina no se debe utilizar nunca sin una manguera de retorno correctamente
conectada.

Esto supone un riesgo de lesiones y dafios graves a la maquina si falla el equipo de
seguridad.
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6.5.2 Desacoplar la maquina

Para desacoplar la maquina de un tractor, actué de la siguiente manera:

— Estacione la maquina en una superficie plana.

— Suba el eje adicional opcional hasta el tope y cierre la llave de paso del eje adicio-
nal.

— Apague el tractor y asegurelo para que no vaya rodando involuntariamente.

— Coloque dos calzos por debajo de las ruedas de la maquina y active el freno de
estacionamiento de la maquina.

— Quite la eléctrica de la maquina de los enchufes del tractor, el enchufe ISOBUS y
el enchufe del vehiculo.

— Suelte el cableado del interruptor de apagado de emergencia del tractor y del sis-
tema de video opcional.

— Desconecte el eje articulado de la maquina del tractor.

— Desconecte los latiguillos hidraulicos, excepto los dos latiguillos hidraulicos para el
pie de apoyo de la maquina.

— Acople los latiguillos de avance y de retorno de la hidraulica del tractor.

— Pliegue el pie de apoyo y asegurelo con el bulén de seguridad con pasador.

— Abra la llave de paso del pie de apoyo, después abra el seguro de la conexion
entre el tractor y la maquina.

— Arranque el tractor y cierre el pie de apoyo para desacoplar la maquina, avance
con el tractor hasta que el acoplamiento esté completamente libre.

— Si el pie de apoyo esta completamente cerrado, vuelva a abrirlo unos 10 mm.

1) Llave de paso pie de apoyo abierta
(2) Llave de paso pie de apoyo cerrada

— Cierre la llave de paso del pie de apoyo (2) descargue los dos latiguillos hidrauli-
cos del pie de apoyo y después desconecte los dos latiguillos hidraulicos del pie
de apoyo del tractor.

— Monte el inmovilizador en el anillo de enganche de la maquina (ver Pagina 45).

AVISO

Acople, siempre después de desacoplar la maquina, los latiguillos de avance y de
» retorno de la hidraulica del tractor.

Por razones de seguridad, hay una valvula de retencién en el latiguillo de retorno. En
el caso de radiacion solar, en el latiguillo de retorno, entre el acoplamiento y la val-
vula de retorno, se acumula presion y no se puede acoplar al tractor. Al acoplar el
latiguillo de retorno con el latiguillo de avance, se evita que se acumule presion.
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6.6 Circulacion en carretera

6.6.1 General

En la Union Europea, la maquina se considera una maquina de trabajo arrastrada.
Este tipo de vehiculo esta sujeto a unas normas y obligaciones especiales, que pue-
den variar de un pais a otro. Dentro del mismo pais también puede haber variaciones
en las diferentes obligaciones, dependiendo de las correspondientes Jefaturas de tra-
fico. En todo caso, el empresario tiene que procurar que la maquina esté equipada
con los equipamientos y el material auxiliar necesarios, como por ejemplo el triangulo
de advertencia, la luz de advertencia en el tractor y similares y de que estos aparatos
estén siempre en perfecto estado de funcionamiento.

AVISO

La empresa ROPA advierte que el conductor y el propietario de la maquina son los
Unicos responsables de que se cumplan las correspondientes normas de trafico.

Para la zona de Alemania esta generalmente en vigor:

Antes de circular en carreteras publicas:

— hay que vaciar la tolva.
— hay que cerrar completamente el eje telescopico.
— hay que plegar la tolva a la posicion de transporte.

Para ello:

— Baje completamente la tolva de la maquina con tolva.

— Baje completamente la cinta de llenado de la maquina con tolva, respectiva-
mente la cinta de llenado de la tolva con cinta de seleccién de la maquina para
descarga directa.

— Oscile el llenador de cajas opcional de la maquina con tolva completamente,
respectivamente desenganche el llenador de cajas de la maquina para des-
carga directa.

— Oscile la articulacién opcional de la tolva de la maquina con tolva completa-
mente hacia arriba.

— Abra completamente la tapa de la maquina con tolva.

— Pliegue la parte plegable de la maquina con tolva, respectivamente la cinta de
descarga con articulacion 1y 2 de la maquina para descarga directa hasta la
posicién de transporte.

— Hay que bajar completamente los rascadores traseros de hojas.

— Hay que bajar completamente la cinta de erizo 4.

— Hay que subir la recogida completamente y asegurarla con las cuerdas de hierro
(desde el afio de fabricacion 2016).

— Hay que bajar completamente el parasol / la cubierta protectora y plegar el lado
derecho del techo.

— Hay que plegar la escalera de acceso en el puesto de seleccion de la derecha
hacia arriba y asegurela.

— Hay que cerrar y asegurar el puesto de seleccion derecho.

— Hay que plegar y asegurar la escalera de acceso en el puesto de seleccion
izquierdo.

— la escalera de acceso de la plataforma DoubleSelect debe estar plegada y asegu-
rada, luego la plataforma DoubleSelect debe estar cerrada y asaegurada.

— Acople la maquina a un vehiculo de traccidon con permiso de circulacién en carre-
tera.

— Coloque el pie de apoyo en posicién de trabajo, asegurelo y cierre la llave de paso.

— Coloque la direccién de las ruedas trasero en posicion 0°.

— lalanza de tiro se debe girar a la posicion de carretera.
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— Hay que bajar el eje adicional opcional completamente (ver Pagina 210).

— Hay que comprobar la seguridad de funcionamiento y de circulacion de la
maquina.

— Hay que limpiar la maquina suficientemente.

— Coloque el sistema de inclinacién de la maquina en punto muerto.

— Desconecte la tuberia de presion P del tractor.

— Apague todos los focos de trabajo.

— Encienda la luz rotativa opcional.

— Ponga el modo de funcionamiento "carretera” en el terminal tractor (pulse en el
elemento de mando arrancar el interruptor apagado de emergencia).

Otras obligaciones para el funcionamiento de la maquina:

Antes de circular en caminos y carreteras publicas, hay que limpiar la maquina hasta:

que no se sobrepase el peso total admitido,

que todas las placas de advertencia se puedan reconocer perfectamente,

que todos los intermitentes y dispositivos de alumbrado estén limpios y funcionen
perfectamente,

que no puedan caer piedras, tierra, hojas o restos de cosecha de la maquina que
puedan perjudicar a otros usuarios de la carretera.

Las maquinas de trabajo arrastradas con una velocidad maxima de 40 km/h o

25 km/h necesitan un permiso de circulacion y han de ser matriculadas. Ademas, la
maquina ha de ser asegurada contra dafios segun la responsabilidad obligatoria del
propietario segun las normativas regionales vigentes.

Hay que cumplir las siguientes obligaciones:

Si no estuviera garantizado un manejo seguro del vehiculo, se deberia contratar
siempre un instructor que dé las instrucciones necesarias al maquinista para ase-
gurar un manejo seguro del vehiculo (por ejemplo en cruces, bocacalles o diferen-
tes condiciones meteorolégicas).

Sdlo se debera contratar a maquinistas y personal de acompafamiento que estén
cualificados y sean responsables.

El vehiculo sélo se podra mover en carreteras y caminos publicos por maquinis-
tas que estén en posesion del carné de conducir necesario. El conductor también
debe llevar, aparte del carné de conducir, el permiso de utilizacion de la maquina y
en el caso necesario, el original del permiso especial valido.

Hay que llevar chalecos reflectantes, un botiquin y un triangulo de advertencia al
alcance de la mano en el vehiculo de traccion.

No se pueden llevar personas en las plataformas del puesto de seleccion.

El propietario o el encargado de la maquina debe instruir a fondo a cada conduc-
tor, antes de que empiece la época de utilizacién, acerca de sus responsabilidades
y obligaciones sobre cémo circular de forma segura con el vehiculo. Esta instruc-
cion la deben confirmar los maquinistas con su firma. El propietario debe guardar
estas confirmaciones por lo menos durante un afio. El impreso para estas instruc-
ciones se encuentra en el capitulo 9 (ver Pagina 542). ROPA recomienda que
fotocopie este impreso antes de rellenarlo.

Como mencionado anteriormente, puede haber normativas adicionales o diferen-
tes en las Jefaturas regionales de trafico. Es responsabilidad del propietario del
vehiculo y del maquinista informarse sobre estas normativas y cumplirlas.

En el caso de que se modificaran posteriormente piezas o funciones del vehiculo,
cuya forma y proceso estan descritos en las normativas, el permiso general de cir-
culacién quedaria anulado y seria necesario solicitar un nuevo permiso de circula-
cion.
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6.7

6.7.1

Sistema de frenos

En la versién estandar, el sistema de frenos de la maquina esta equipada con un
freno neumatico de dos lineas, como freno de servicio, y para la exportacion a algu-
nos paises esta equipada con un freno hidraulico y con un freno de estacionamiento
de husillo.

El freno de servicio se acciona a través del pedal en el suelo de la cabina del tractor.
El freno de estacionamiento, se acciona en la maquina a través del freno de husillo.

PELIGRO

Peligro de muerte si los frenos fallan.

— Antes de circular hay que comprobar el funcionamiento de los frenos.

— Los sistemas de frenos han de ser comprobados regularmente a fondo.

— Trabajos de ajuste y de reparacion en los frenos solo pueden ser efectuados por
personal especializado.

AVISO

La homologacién de la UE a partir del afio de fabricacion 2021, sélo es valida para
las maquinas en la variante de 40 km/h equipada con frenos neumaticos.

La homologacion de la EU a partir del afio de fabricacién 2021, no es valida para las
maquinas en la variante de 25 km/h con el equipamiento frenos hidraulicos.

Freno de servicio neumatico

El freno de servicio neumatico se acciona a través del pedal en el suelo de la cabina
del tractor. Actua sobre los ejes del tractor y sobre el eje de la maquina. Solo fun-
ciona con la maquina, si el sistema neumatico tiene suficiente presion acumulada. Si
el freno de servicio no funciona suficientemente bien (por ejemplo si la presion de ali-
mentacién es demasiado baja), hay que comprobar el sistema de frenos inmediata-
mente.

PELIGRO

En cuanto en el area de indicacién del tractor aparezca un simbolo de adverten-
cia que indica problemas con el sistema de frenos, respectivamente, en cuanto
se hayan detectado problemas con el sistema de frenos, existe un aumentado
peligro de muerte para el conductor y las personas que se encuentren alrede-
dor de la maquina, asi como otros usuarios de la carretera.

— Entonces, la maquina ha de ser parada inmediatamente.

— La méaquina ha de ser estacionada de tal manera que nadie sea molestado o
puesto en peligro.

— Ademas, hay que asegurar la maquina con calzos y poniendo el freno de estacio-
namiento para que no vaya rodando involuntariamente.

— Solo se puede volver a mover la maquina, cuando se haya solucionado la causa
para la averia en los frenos y la maquina haya sido liberada para el funciona-
miento por el personal especializado.
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El sistema de frenos se conecta con el freno neumatico de dos lineas del vehiculo de
traccion a través de una linea de alimentacion (cabeza de acoplamiento roja) y una
linea de freno (cabeza de acoplamiento amarilla). A través de la linea de alimentacion
se llena el recipiente de alimentacion de la maquina con aire de presion (8 bares). La
acumulacion de presion en la linea de presién activa la valvula de acoplamiento del
freno y alimenta el cilindro de membrana con aire de presion del recipiente de alimen-
tacion.

La potencia de frenado pasa del cilindro de membrana a través del dispositivo de
transmision a los frenos de rueda. La potencia de frenado se regula a través de la
acumulacion de presion en la linea del freno de forma precisa y sensible. La valvula
de acoplamiento del freno tiene ajustado un "pre-avance", es decir la maquina frena
antes y mas fuerte que el vehiculo de traccién, y asi el tiro se mantiene estirado. Si
la linea de frenado se separa del vehiculo de traccién, la maquina frena automatica-
mente.

A partir del afio de fabricacion 2021, se instala adicionalmente una valvula de relé en
el freno de servicio neumatico para cumplir con los requisitios de la homologacion de
la UE.

(1)  Valvula de acoplamiento del freno con vélvula para soltar el freno
(2) Valvula de drenaje

Antes de acoplar el sistema de frenos al vehiculo de traccién hay que limpiar las jun-
tas téricas de las cabezas de acoplamiento. Después de desacoplarlo, hay que fijar
las cabezas de acoplamiento en el soporte previsto.

Sdlo empiece a avanzar, cuando el mandmetro en el vehiculo de traccion indique una
presion de alimentacion de 5,0 bares.

Después de desacoplar la maquina, esta se frena automaticamente. El freno se
puede soltar con la maquina desacoplada, tirando de la valvula para soltar el freno
(1). Para ello, la presion en el depdsito debe ser de minimo 4,5 bares. Si la presion es
inferior, el freno solo se puede soltar, purgando el depésito con la valvula de drenaje
(2). Como el depésito entonces estara vacio, no se podra volver a frenar.

ROPA

195/ 554



Funcionamiento
Sistema de frenos

6.7.2

Freno de servicio hidraulico

El freno de servicio hidraulico se acciona a través del pedal en el suelo de la cabina
del tractor. Actla sobre los ejes del tractor y sobre el eje de la maquina. Solo funciona
si el sistema hidraulico tiene suficiente presion. Si el freno de servicio no funciona
suficientemente bien (por ejemplo si la presion de alimentacion es demasiado baja),
hay que comprobar el sistema de frenos inmediatamente.

(1)  Valvula de acoplamiento del freno
(2) Acumulador hidraulico

(3) Cadena

PELIGRO

En cuanto en el area de indicacion del tractor aparezca un simbolo de adverten-
cia que indica problemas con el sistema de frenos, existe un aumentado peligro
de muerte para el conductor y las personas que se encuentren alrededor de la
maquina, asi como otros usuarios de la carretera.

— Entonces, la maquina ha de ser parada inmediatamente.

— La méaquina ha de ser estacionada de tal manera que nadie sea molestado o
puesto en peligro.

— Ademas, hay que asegurar la maquina con calzos y poniendo el freno de estacio-
namiento para que no vaya rodando involuntariamente.

— Solo se puede mover, cuando se haya solucionado la causa para la averia en
los frenos y la maquina haya sido liberada para el funcionamiento por el personal
especializado.

Antes de acoplar el sistema de frenos al vehiculo de traccién, hay que limpiar la
cabeza de acoplamiento. Después de desacoplarlo, hay que fijar la cabeza de acopla-
miento en el soporte previsto en la lanza de tiro.
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6.7.3 Freno de estacionamiento

(1)  Freno de estacionamiento de husillo

El freno de estacionamiento (1) esta colocado en el centro por debajo del cuadro prin-
cipal de la maquina, detras del eje, para que la cosechadora se pueda asegurar con-
tra movimiento durante el estacionamiento.

Para estacionar, respectivamente acoplar la maquina de forma segura, hay que tener
en cuenta los siguientes puntos para usar el freno de estacionamiento.

Al estacionar la maquina:

— Siempre estacione la maquina en un suelo plano.

— Siempre active el freno del vehiculo de traccion. Apague el motor y asegure el
vehiculo de traccion para que no se encienda involuntariamente (quitar la llave de
contacto), antes de abandonar la cabina del conductor, para meter la mano debajo
de la maquina para activar el freno de estacionamiento.

— Gire la manivela del freno de estacionamiento (1) en el sentido de las agujas del
reloj, hasta que el freno esté completamente activado.

— Solo desacople el tractor, cuando el freno de estacionamiento de la maquina esté
activado y la maquina esté asegurada con calzos para que la maquina no vaya
rodando involuntariamente.

Al acoplar la maquina:

— Acople el tractor.

— Siempre active el freno del vehiculo de traccion. Apague el motor y asegure el
vehiculo de traccion para que no se encienda involuntariamente (quitar la llave de
contacto), antes de abandonar la cabina del conductor, para meter la mano debajo
de la maquina para desactivar el freno de estacionamiento.

— Gire la manivela del freno de estacionamiento (1) en contra del sentido de las agu-
jas del reloj, hasta que el freno esté completamente desactivado.

— Solo avance con el tractor, cuando el freno de estacionamiento de la maquina esté
completamente desactivado, los calzos estén guardados, y el freno de servicio
esté conectado y se haya comprobado el funcionamiento.
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6.8

6.8.1

6.8.2

Direccion
Direccion en el modo de funcionamiento "carretera“

PELIGRO

Peligro de lesiones mortales al incumplir el modo de funcionamiento "carre-
tera”.

Para circular en carreteras publicas siempre hay que activar el modo de funciona-
miento "carretera". En el caso contrario, otros usuarios de la carretera se pueden
poner en grave peligro o sufrir lesiones mortales, por movimientos de direccion invo-
luntarios de la maquina.

— Hay que preparar la maquina para la circulacién en carretera.
— Hay que activar el modo de funcionamiento "carretera” en el terminal del tractor.

Antes de circular en carreteras y caminos publicos, el vehiculo ha de ser preparado
tal como se explica en el capitulo "circulacion en carretera" (ver Pagina 192).

ilnterr apag emerg pulsado!

en el modo de funcionamiento "carretera" todas las salidas de todas las calculadoras
estan sin tension, tanto la parte del software, como la parte del hardware. El modo de
funcionamiento "carretera solo esta activado, si el interruptor apagado de emergencia
esta pulsado. Asi se asegura que la maquina no pueda hacer movimientos de direc-
cion involuntarios en carreteras publicas, ya que la direccion de la lanza y la direccion
del eje no estan activados.

Direccién en el modo de funcionamiento "campo*

En el modo de funcionamiento "campo”, la maquina dispone de variantes de direccion
de la lanza y del eje, tanto con funciones de manejo manuales, como automaticas.
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6.8.2.1 Direccion de la lanza

(1)  Sensor direccion de la lanza

Maquina con tolva:

La posicion de la direccion de la lanza es vigilada por un sensor (1). La direccion de la
lanza tiene 3 posiciones basicas.

En la posicién de circulacion en carretera, la lanza esta completamente recta y no se
puede mover una vez activado el modo de funcionamiento "carretera”.

En la posicion arrancar, la lanza esta oscilada hasta que el canal de criba esté al lado
del tractor, para poder recoger la cosecha. Aqui se puede regular la lanza a través de
la deteccion del cerro, en el caso de la recogida para cerros o manualmente.

En la posicion tolva, la lanza debe estar practicamente recta en una linea con el cua-
dro principal. Sélo asi se puede subir y bajar la tolva, para que la maquina esté esta-
ble también con la tolva llena y levantada.

Maquina de descarga directa:

La posicion de la direccién de la lanza es vigilada por un sensor (1). La direccion de la
lanza tiene 4 posiciones basicas.

En la posicion de circulacion en carretera, la lanza de tiro esta cerrada de tal manera
que la lanza de tiro esté centrada con la huella de la maquina, y no se pueda mover
una vez activado el modo de funcionamiento "carretera". Para activar la posicion, hay
que plegar la tolva de descarga directa para después cerrar la lanza de tiro desde

el centro con el mini-joystick en el elemento de mando arrancar o con las funciones
AUX-N del "elemento de mando de libre asignacion”.

En la posicidon cabecera, la lanza debe estar practicamente recta en una linea con el
cuadro principal. La posicion se activa pulsando la tecla final de la parcela.

En la posicion para cortar la parcela, la lanza esta completamente cerrada.

En la posicion arrancar, la lanza esta oscilada hasta que el canal de criba esté al lado
del tractor, para poder recoger la cosecha. Aqui se puede regular la lanza a través de
la deteccion del cerro, en el caso de la recogida para cerros o manualmente.
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Lanza de tiro automatica

Con la tecla lanza de tiro automatica § en el elemento de mando arrancary en el
elemento de mando de la tolva o en el "elemento de mando de libre asignacion” S
lanza se mueve hacia una posicién guardada anteriormente. Para volver a aprender
esta posicién, hay que pulsar la tecla lanza automética durante 3 segundos.

la

= Con el mini joystick izquierdo -®- en el elemento de mando arrancar, y el mini joystick
7 arriba -@+ en el elemento de mando tolva, se puede manejar la lanza. Con el mini joys-

- tick hacia la izquierda, lanza de tiro hacia la izquierda, la maquina se dirige hacia la
izquierda y con el mini joystick hacia la derecha y lanza de tiro hacia la izquierda, la
maquina se dirige hacia la derecha.

Con las funciones AUX-N en el "elemento de mando de libre asignacién”, la lanza de
tiro se puede girar manualmente.

Proteccion contra la colision de la lanza de tiro (opcional)

(1)  Proteccion contra la colision de la lanza de tiro

Existe la opcién de equipar la lanza con una proteccion contra la colision (1).
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6.8.2.1.2

6.8.2.2

Compartimiento de herramientas en la barra de tiro (opcional)

(1)  Compartimiento de herramientas en la barra de tiro

Existe la opcidn de equipar la lanza con un compartimiento de herramientas (1).

Direccion del eje

(1)  Sensor direccion del eje izquierdo
(2) Sensor direccion del eje derecho

La posicion del eje es vigilada por los dos sensores de direccién del eje izquierdo (1)
y derecho (2). La direccion del eje tiene 2 posiciones basicas.

En la posicion circulacidn en carretera, el eje telescépico debe estar cerrado y el eje
debe estar en la "posicion en linea recta". Una vez activado el modo de funciona-
miento "carretera" en el terminal del tractor, la direccion del eje, no se puede mover.

En la posicion "campo" la direccidn del eje se puede mover a través del mini joys-
tick en el elemento de mando arrancar y en el elemento de mando tolva hacia los dos
lados. Con la activacién de la direccion automatica de las ruedas, la direccién del eje
se coloca en el valor ajustado previamente del interruptor giratorio en el elemento de
mando arrancar. Aqui se puede regular a través del interruptor giratorio la posicién
respectivamente la correccién de la posicion del eje.

ROPA
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Pulse la tecla deteccién automatica del centro del eje [ en el elemento de mando
arrancar o en el elemento de mando tolva para activar la direccién automatica de la
direccion de la rueda. La direccién automatica de la rueda se puede activar desde el
estado desactivado y desde el estado preseleccionado. La direccion automatica de la
rueda esta activada, cuando el LED esté encendido. En el caso de manejar manual-
mente el volante o tras volver a pulsar la tecla [ la direccién automatica de la rueda
vuelve al estado de antes de la activacion.

Pulse la tecla inicio de la parcela [ en el elemento de mando arrancar para activar
la direccion automatica de la rueda preseleccionada. En el caso de manejar manual-
mente el volante o tras pulsar la tecla final de la parcela g la direccion automatica de
la rueda vuelve al estado preseleccionado.

Con el interruptor giratorio correccion posicion del eje en el elemento de mando arran-
car, se puede manejar la direccion del eje en el campo con la direccion automatica

de la rueda activada, respectivamente se puede determinar la posicion prescrita de

la direccion del eje. El reglaje de la deteccion automatica del eje se efectia hacia

la izquierdarespectivamente la derecha. Con la tolva plegada, el interruptor girato-

rio correccion posicion del eje esta desactivado. A través de los dos LED, uno por
encima del simbolo —:ﬁ y otro por debajo del simbolo —:a‘*%,se detecta en que direccion
se mueve la direccion del eje. En esta direccién se ilumina el LED. En la posicion cen-
tral, ambos LED estan apagados.

Con el mini joystick izquierdo en el elemento de mando arrancar, se puede mover
el eje manualmente. Moviendo el mini joystick hacia arriba, el eje se mueve hacia la
derecha, y moviendo el mini joystick hacia abajo, el eje se mueve hacia la izquierda.

Con el mini joystick arriba en el elemento de mando tolva, se puede mover el eje
manualmente. Moviendo el mini joystick hacia arriba o hacia arriba, el eje se mueve
hacia la izquierda y moviendo el mini joystick hacia abajo, el eje se mueve hacia la
derecha.
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Campo de indicacién direccién del eje

(3) Indicacion correccion de la posicion del eje
(4) Indicacion de posicidn direccion del eje
(5) Sistema automatico direccién de la rueda

La indicacion de la posicion actual de la direccion del eje (4) se efectia en el menu
funcionamiento de campo. La correccion de la posicion del eje (3) con la direccion
automatica de la rueda activada, se efectla a través de la indicacion de posicion de
la direccion del eje (4). En el campo sistemas automaticos, se indica el estado de la
direccion automatica de la rueda (5).

La direccidon automatica de la rueda esta apagada. La direccion de la maquina se
puede mover manualmente con el mini joystick en el elemento de mando arrancar y
en el elemento de mando tolva.

La direccion automatica de la rueda esta preseleccionada. Con la tecla inicio de la
parcela en el elemento de mando arrancar, se activa la direccion automatica de la
rueda.

La direccidon automética de la rueda esta activada. Con la tecla final de la parcela

en el elemento de mando arrancar, la direccion automatica de la rueda vuelve al
estado preseleccionado. Con la tecla deteccion automatica del centro del eje [# en el
elemento de mando arrancar o en el elemento de mando tolva, la direccion automa-
tica de la rueda vuelve al estado de antes de activarla. Si se maneja manualmente y
se gira hacia la izquierda o la derecha, la direcciéon automatica de la rueda vuelve al
estado preseleccionado.

ROPA
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6.9 Chasis
6.9.1 Campo de indicacién compensacion de pendientes en el terminal
del tractor

La maquina solo se debe inclinar en carreteras que no son publicas. En carreteras
publicas, la maquina siempre debe estar de forma vertical hacia el eje pendular.

(1)  Campo de indicacién inclinacion de la maquina
(2) Campo de indicacién compensacién automatica de pendientes

La compensacién automatica de pendientes esta apagada. La maquina esta encima
del eje pendular y no se inclina activamente contra el nivel del terreno. La maquina se
puede inclinar manualmente.

La compensaciéon automatica de pendientes esta preseleccionada. Con la tecla inicio
de la parcela #§ en el elemento de mando arrancar, se activa la compensacion auto-
matica de pendientes.

La compensacion automatica de pendientes esta activada. La maquina se inclina en el
eje pendular automaticamente contra el nivel del terreno hacia la posicién horizontal.
Si se maneja manualmente y se inclina hacia la izquierda o hacia la derecha, el sis-
tema automatico vuelve al estado preseleccionado. Con la tecla final de la parcela
en el elemento de mando arrancar, la compensacion automatica de pendientes vuelve
al estado preseleccionado. Con la tecla compensaciéon automatica de pendientes
en el elemento de mando arrancar, la compensacion automatica de pendientes vuelve
al estado de antes de activarla.
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6.9.2

Auro

Compensacion de pendientes hidraulica y automatica

PELIGRO

Peligro de muerto, si la maquina se vuelca.

Con la compensacioén de pendientes, la maquina solo se puede colocar en posicion
horizontal, i.e. en pendientes o en laderas. Pendientes extremamente peligrosas, asi
como posiciones inclinadas de la maquina han de ser evitadas por razones de segu-
ridad, porque en el caso contrario, la maquina podria volcar.

Compensacién manual de pendientes:

La maquina se puede inclinar con el mini joystick derecho ‘@ en el elemento de
mando arrancar manualmente hacia la izquierda y hacia la derecha. Manejando la
inclinacion manualmente con la compensacion automatica de pendientes activada
la compensacién automatica de pendientes vuelve al estado "preseleccionado” .
Esta se puede volver a activar con la tecla E en el elemento de mando arrancar, para
que la maquina vuelva a centrarse en posicion horizontal.

Enc/Apag compensacion automatica de pendientes:

Si se pulsa esta tecla g en el elemento de mando arrancar, en el modo de funcio-
namiento "campo", el sistema automatico de inclinacion se ENCIENDE (el LED se
ilumina). La maquina se inclina automaticamente en los ejes hacia la posicion hori-
zontal. Al volver a pulsar esta tecla, el sistema automatico de inclinacion se vuelve a
APAGAR (el LED esta apagado). Con la tecla & se puede activar la compensacion
automatica de pendientes desde el estado apagado y el estado preseleccionado. Apa-
gando con la tecla E la compensacion automatica de pendientes vuelve al estado en
el que estaba antes de activarla.

Antes de cambiar al modo de funcionamiento "carretera”, la maquina debe estar ali-
neada de forma vertical hacia el eje. El sistema de inclinacién se APAGA automatica-
mente con el cambio al modo de funcionamiento "carretera".

ROPA
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Ajustar la regulacion de los niveles en el software
En el software se puede ajustar la velocidad de reaccion de la regulacion de nive-
les para la compensacion automatica de pendientes entre 1y 10, ajuste basico 5. El
ajuste "1 = lento" para velocidades lentas de reaccion en velocidades altas de arran-
que y el ajuste "10 = rapido" para velocidades rapidas de reaccion en velocidades len-
tas de arranque.
En el terminal del tractor, en el menu "ajustes basicos", en el submenu "regulacién de
niveles" se ajusta la velocidad de reaccién.
Reg niveles
Velocidad de reaccion
6.9.3 Eje telescépico

(1)  Eje telescopico cerrado
(2) Eje telescopico abierto

Tanto en carretera, como en la posicion para cortar la parcela, el eje telescdpico debe
estar completamente cerrado. En la posicion de arranque y para vaciar la tolva, el eje
telescopico debe estar completamente abierto.

Con el softkey [\ se llega al menu modo de plegado. Aqui se puede cerrar y abrir el
eje telescopico, si la tolva se encuentra en posicion de trabajo.
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6.9.4

Con el softkey =] se abre el eje telescépico. Para ello hay que mantener pulsado el
softkey. Para ello hay que mover la maquina en marcha lenta.

Con el softkey =1 se cierra el eje telescopico. Para ello hay que mantener pulsado el
softkey. Para ello hay que mover la maquina en marcha lenta.

Rueda motriz (opcional)

(1) Bomba para rueda motriz

Si estda montada la rueda motriz opcional, en el engranaje distribuidor de la bomba,
hay una bomba adicional (1). Esta bomba es responsable para la activacion de la
direccion de marcha de la rueda motriz hacia delante y hacia atras.

(2) Campo de indicacion rueda motriz

(3) Indicacion presion actual rueda motriz

(4) Indicacion presion prescrita ajustada en la rueda motriz

(5) Softkey menu rueda motriz

(6) Regulacion rapida maximas revoluciones de la rueda motriz
(7) Sistema automatico rueda motriz inicio /final de la parcela

ROPA
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oy’

©

D) © B

El mend rueda motriz esté seleccionado, si el softkey menu rueda motriz [@] esta
verde. En el menud rueda motriz, se pueden efectuar los ajustes para el sistema auto-
matico, la presion y el sentido de giro de la rueda motriz. Seleccionando el softkey, las
funciones se activan y se desactivan.

30.07.2017

(8) Softkey menu rueda motriz seleccionado

(9) Softkey rueda motriz automatica

(10) Softkey rueda motriz hacia atras

(11) Softkey rueda motriz hacia delante

(12) Softkey reducir presién de la rueda motriz

(13) Softkey aumentar presion de la rueda motriz

(14) Indicaciones de estado "Wheel-based machine direction"

Indicaciones de estado "Wheel-based machine direction":

"0": hacia atras.

"1": hacia delante.

"2": error.

"3": Neutral.

"sin indicacion"; La informacién no esta disponible en el ISOBUS.

Si el Softkey rueda motriz hacia delante se ve blanco (11) la rueda motriz hacia
delante esté desactivada con las revolucioens de la toma de fuerza. Si el Softkey [@]
se ve gris, la toma de fuerza esta desactivada. Si el Softkey ' se ve verde,la rueda
motriz hacia delante esta activada para el manejo manual con la toma de fuerza acti-
vada.

Si el Softkey rueda motriz hacia atras esta blanco (10) la rueda motriz hacia atras
esta desactivada con las revoluciones de la toma de fuerza activadas. Si el Softkey
es gris, la toma de fuerza esta desactivada. Si el Softkey i es verde, la rueda motriz
hacia atras, esta activada para el manejo manual con la toma de fuerza activada.

Si el Softkey rueda motriz automatica es blanco (9) el sistema automatica de la
rueda motriz esta desactivado. Si el Softkey [@] es gris, la toma de fuerza esta desac-
tivada o falta la sefial de la velocidad de avance a través de la senal ISO del tractor. Si
el Softkey [@] es verde, el sistema automatico de la rueda motriz con toma de fuerza
activada y recibe la sefal para la activacion a través del mensaje ISO del tractor.
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AVISO

El sistema automatico de la rueda motriz i solo funciona, si el tractor esta equipado
* con ISOBUS y proporciona la sefial de velocidad de avance del tractor a través del

mensaje ISO.

Las funciones del softkey rueda motriz hacia delante [@), rueda motriz hacia atras
y rueda motriz automatica [@] nunca pueden estar activadas a la vez. Solo una de las
tres funciones del softkey puede estar activada. Si se activa otra funcion, la funcién
que esta activada en ese momento, se desactiva.

Pulse el Softkey % (13) para aumentar la presion de la rueda motriz. La presion se
puede seleccionar entre los valores 10%, 20%, 30%, 40%, 50% y pulsando durante
mas tiempo 100%. La presion maxima del 100% puede aplicarse durante un maximo
de 3 minutos con la rueda motriz activada. Después la presion vuelve al valor anterior.
En el campo de indicacion rueda motriz (2) se ven la presion prescrits ajustada (4).

Pulse el Softkey % (12) para reducir la presion de la rueda motriz. La presion se
puede seleccionar entre los valores 10%, 20%, 30%, 40%, 50% y 100%. En el campo
de indicacién rueda motriz (2) se ven la presion prescrits ajustada (4).

El sistema automatico de la rueda motriz inicio / final de la parcela (7) esta desacti-
vado. El sistema automatico de la rueda motriz no se activa automaticamente a través
de la tecla inicio de la parcela . Tocando el simbolo para el sistema automatico de
la rueda motrizi inicio / final de la parcela || si se recibe la sefial de la velocidad de
avance a través del mensaje ISO del tractor, el sistema automatico de la rueda motriz
se cambia al estado "preseleccionado” gesetzt.

El sistema automatico de la rueda motriz inicio / final de la parcela (7) esta preselec-
cionado. El sistema automatico de la rueda motriz se activa automaticamente a tra-
vés de la tecla inicio de la parcela [l si la toma de fuerza esta encendida. El sistema
automatico de la rueda motriz inicio / final de la parcela solo se puede "preseleccionar”
si se recibe la sefial de la velocidad de avance a través del mensaje ISO del tractor.

El sistema automatico de la rueda motriz inicio / final de la parcela (7) esta activado. El
sistema automatico de la rueda motriz se apaga automaticamente y vuelve al estado
"preseleccionado” a través de la tecla final de la parcela 0 apagando la toma de
fuerza del tractor.

Con la regulacion rapida maximas revoluciones rueda motriz ::: se puede cambiar la
presion de la rueda motriz inmediatamente a 100%. Si esta con maxima presion, el
simbolo esta verde. La presion se restablece automaticamente al valor ajustado
antes de conectar la presion maxima después de 3 minutos con la rueda motriz acti-
vada.
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6.9.5 Eje adicional (opcional)

(1)  Eje adicional posicién de carretera

(2) Eje adicional posicion de campo

(3) Llave de paso eje adicional posicion abierta
(4) Llave de paso eje adicional posicion cerrada

Para la circulacion en caminos y carreteras publicas, hay que bajar el eje adicional
(1). Es imprescindible asegurarse ANTES de bajar el eje que no se encuentren perso-
nas en la zona del eje adicional.

Para la circulacion en el campo, no se debe usar el eje adicional (2), por eso hay que

subirlo.
El eje adicional esta cargado de forma hidraulica con dos acumuladores de presion.

El mensaje de advertencia "eje adicional en posicion de carretera, subir eje adicional”
. aparece, cuando el eje adicional no esté completamente subido y se intenta girar
la direccion del eje, respectivamente abrir el eje telescépico.

Suba el eje adicional hasta el tope.
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Preparar el eje adicional para la circulacion en carretera:

Cerrar la llave de paso del pie de apoyo.

Abrir la llave de paso del eje adicional (3).

Bajar el eje adicional completamente a través del elemento de mando de la hidrau-
lica del tractor (1).

Ponga después el elemento de mando de la hidraulica del tractor en posicion flo-
tante.

Durante la circulacién en carretera, dejar la llave de paso del eje adicional (3)
abierta.

Preparar el eje adicional para la circulacion en el campo / desacoplar la maquina del
tractor:

Cerrar la llave de paso del pie de apoyo.
Abrir la llave de paso del eje adicional (3).
Subir el eje adicional hasta el tope (2).
Cerrar la llave de paso del eje adicional (4).

AVISO

Si hay que mover el pie de apoyo, antes hay que cerrar la llave de paso del eje adi-
cional. Si hay que mover el eje adicional, antes hay que cerrar la llave de paso del
pie de apoyo.

ROPA
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Parasol / cubierta protectora contra las inclemencias meteoroldgicas (opcional)

6.10

Parasol / cubierta protectora contra las inclemencias
meteoroldégicas (opcional)

(2) Pulsador subir lona puesto de seleccion
(3) Pulsador bajar lona puesto de seleccion

(4) Bulon de seguridad techo protector atras izquierda posicion de aparcamiento
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Parasol / cubierta protectora contra las inclemencias meteoroldgicas (opcional)

6.10.1

La lona para el puesto de seleccidn existe en las versiones parasol (1) y cubierta pro-
tectora contra las inclemencias meteorologicas con piezas laterales.

Con el pulsador subir lona puesto de seleccion (2) en la escalera de acceso dere-
cha del puesto de seleccion se sube el techo protector de forma hidraulica en posi-
cion de trabajo (1). Con el pulsador bajar lona puesto de seleccion (3) en la escalera
de acceso puesto de seleccion se baja el techo protector de forma hidraulica en posi-
cion de carretera. Para ello hay que subir o bajar el techo protector siempre completa-
mente.

Asegure el techo protector para que no vaya bajando involuntariamente con los dos
bulones de seguridad traseros a la izquierda (4) y a la derecha.

En posicion de trabajo, hay que desplegar el lado derecho del cuadro del techo pro-
tector y en posicién de carretera hay que plegarlo.

AVISO

Para la circulacion en carreteras publicas y pasos subterraneos, siempre hay que
bajar el puesto de seleccion completamente y plegar el lado derecho. Solo asi se
mantiene la altura de la maquina por debajo de 4 metros y segun el tipo de maquina
una anchura de 3 metros, respectivamente. 3,30 metros.

Para el transporte en gondola hay que desmontar las lonas del parasol, respecti-
vamente la lona y las piezas laterales del techo protector. El cuadro del techo del
puesto de seleccion ha de ser bajado completamente y plegado.

Alumbrado techo protector (opcional)

(1) Interruptor alumbrado techo protector
(2) Focos de trabajo alumbrado techo protector

En el parasol, respectivamente el techo protector se puede montar de forma opcio-
nal a partir del afio de fabricacién 2018 una luz. Esta se conmuta directamente con un
interruptor (1).

ROPA
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Arrancar
6.11 Arrancar
6.11.1 Preparacion para arrancar

Antes de empezar a trabajar hay que familiarizarse con las condiciones del suelo y
del terreno.

Hagase una idea general de la parcela de patatas a arrancar.

Antes de empezar a trabajar informe a las personas presentes sobre las normas de
seguridad mas importantes, sobre todo las distancias necesarias de seguridad. Es
imprescindible advertir a todas las personas que usted esta obligado a parar inmedia-
tamente la maquina y el trabajo en cuanto una persona entre en la zona de peligro.

— Suba completamente el eje adicional opcional (ver Pagina 210).

— Despliegue la tolva en la maquina con tolva.

— Cierre la tapa en la maquina con tolva.

— Despliegue cinta de descarga y piezas articuladas de la cinta de descarga en la
maquina de descarga directa.

— Suba completamente la cinta de seleccién de la maquina de descarga directa.

— Abray asegure el puesto de seleccion.

— Despliegue la escalera de acceso del puesto de seleccion derecho.

— Cierre la solapa del puesto de seleccion derecha.

— Abra completamente y asegurar el parasol / techo protector opcional, y desplegar
el lado derecho del techo.

— Cierre el estribo de seguridad en la escalera de acceso derecha.

— Despliegue y asegure la escalera de acceso del puesto de seleccion izquierdo.

— Cierre el estribo de seguridad en la escalera de acceso izquierda.

— Compruebe si la lona de la tolva de la maquina con tolva esta puesta correcta-
mente.

— Posicione eje telescopico en posicion de arranque.

— Coloque la lanza en posicion recta y cambiela poco antes de la linea en posicion
de arranque.

— Compruebe que las revoluciones maximas de la toma de fuerza del tractor estén
en 1000 min-".
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6.11.2

Funcionamiento de arranque

— Entre lenta y cuidadosamente de tal forma en la linea que los rodillo para cerros,
se encuentre alineado con el cerro, después de ajustar la lanza en posicion de
arranque por delante de los dos cerros.

— Encienda el accionamiento de la maquina.

— Ajuste las revoluciones de arranque canal de criba (cinta cribadora 1,
cinta cribadora 2, cinta de hojas) e intensidad del vibrador a través del terminal del
tractor o del terminal del puesto de seleccion.

— Efectie los ajustes basicos de las revoluciones de los elementos de limpieza y
separacion (cinta de erizo 1, cinta de erizo 2, cinta de erizo 3, cinta de erizo 4,
cinta de dedos con goma 1 (UFK 1), cinta de dedos con goma 2 (UFK 2)) a través
del terminal del tractor o a través del terminal del puesto de seleccion.

— Efectie todas las regulaciones de altura (profundidad
de arranque rascador de hojas 1, rascador de hojas 2,
rodillo de desviacion 1, rodillo de desviacion 2, rodillo de desviacion 3,
cinta de dedos con goma 1 (UFK 1), cinta de dedos con goma 2 (UFK 2), inclina-
cion cinta de erizo 1/2, inclinacién cinta de erizo 4) a través del terminal del tractor
0 a través del terminal del puesto de seleccion.

— Ajuste las revoluciones de la cinta de seleccion y la cinta de desechos.

— Seleccione la profundidad automatica segun las condiciones exteriores. La des-
carga de la presion en los cerros sube los cilindros de la recogida por el valor de
presion ajustado. La regulacion de la presion en los cerros indica, con que presion
en los cilindros de profundidad de arranque los rodillos se apoyan en el cerro.

— Baje la recogida para cerros y entre en la linea.

— Adapte inmediatamente la profundidad de arranque de cada lado a las exigen-
cias. Tenga en cuenta, que las rejas no corten las patatas, pero que tampoco estén
demasiado profundas.

— Después de unos metros controle manualmente la profundidad de arranque. Para
ello retroceda unos metros con la maquina, apaguela y asegurela para que no
vaya rodando involuntariamente, y mire entre la recogida de la maquina y la parte
donde todavia no se ha arrancado si se ha arrancado con suficiente profundidad.
Repitalo hasta que la profundidad de arranque sea correcta.

— Adapte la limpieza en el canal de criba y la separacion. En el caso ideal, habra
algo de tierra hasta la ultima cinta de erizo y por la cinta de dedos de goma (UFK)
las patatas se seleccionan limpias hasta la cinta de seleccién. La tierra cuida las
patatas.

— Compruebe regularmente con un vistazo a la recogida, si los rodillos para cerros
estan correctamente en los cerros. Si no se da el caso, corrija la lanza, para que
los rodillos para cerros se encuentren siempre o mas céntricos posible en el
cerro, active la deteccion del centro del cerro. Ajuste la direccion de avance de tal
manera que las ruedas circulen en direccion de avance a la derecha, exactamente
al lado del siguiente cerro.

Normalmente siempre se arrancan primero las cabeceras para hacer sitio para la
logistica de transporte. Después se arrancan las roderas para conseguir suficiente
libertad de movimiento. El procedimiento exacto depende - como indicado varias
veces - de las condiciones locales. Aqui sdlo influyen la competencia y el conoci-
miento del conductor sobre el resultado de arranque.

Durante el arranque, las patatas se almacenan temporalmente en la tolva. Un sensor
de ultrasonido en la cinta de llenado de la tolva, detecta el nivel de llenado de la tolva
y sube en el caso necesario, la cinta de llenado de la tolva. En cuanto la cinta de lle-
nado de la tolva haya alcanzado su maxima altura, el piso de descarga de lona, se
mueve lentamente hacia delante para llenar la tolva de forma homogénea.

En cuanto la tolva de la maquina con tolva esté llena, las patatas se descargan o en
un vehiculo de transporte de acompafamiento o en un lugar adecuado en un mon-
tén. En el caso de la maquina de descarga directa, la tolva se puede descargar direc-
tamente durante el arranque en un vehiculo de transporte acompafiante, conducido al
lado de la maquina.
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6.12

Recogida

PELIGRO

iPeligro de lesiones! jPeligro de muerte por piezas flotantes!

Durante todos los trabajos en la recogida subida, existe el peligro que la recogida
baje de repente. Las personas que permanezcan en esta zona pueden resultar gra-
vemente heridas. Antes de empezar los trabajos, hay que subir la recogida completa-
mente y asegurarla con cuerdas de seguridad. Si no fuera posible asegurarla con las
cuerdas de seguridad, habria que soportarla de forma segura con material de soporte
suficientemente estable. Observe las normas vigentes con respecto a la seguridad y
la proteccién sanitaria durante los trabajos por debajo de cargas levantadas.

La maquina esta siempre equipada con un sistema de cambio rapido para las diferen-
tes variantes de recogida. La maquina esta disponible en la variante "recogida para
cerros", la variante "recogida para cebollas con eje de arranque y cinta", la variante
"recogida para cebollas con rejas" y la variante "recogida para zanahorias". También
se puede pedir una combinacién de las variantes. EI cambio entre las diferentes reco-
gidas se puede efectuar en 15 minutos.

La recogida de la maquina se sube y se baja manualmente con el mini joystick dere-
cho ‘e en el elemento de mando arrancar. Con el joystick hacia arriba, la recogida se
sube y con el joystick hacia abajo, la recogida se baja. El mini joystick solo se debe
mover, cuando las cuerdas de seguridad de la recogida estan quitadas.

Con la tecla inicio de la parcela [ en el elemento de mando arrancar, la recogida de
la maquina se baja automaticamente tras pulsar la tecla. La tecla inicio de la parcela
solo se debe mover, cuando las cuerdas de seguridad de la recogida estan quitadas.

Con la tecla final de la parcela [g] en el elemento de mando arrancar, la recogida de la
maquina se sube automaticamente tras pulsar la tecla.
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Asegurar la recogida

(1)  Cuerda de seguridad recogida derecha colocada
(2) Cuerda de seguridad recogida izquierda colocada

— Antes de bajar la recogida, quite las dos cuerdas de seguridad.

— Antes de circular en carreteras y caminos publicos, coloque las dos cuerdas de
seguridad y asegurelas.

— Antes de empezar los trabajos en la recogida subida, hay que colocar y asegurar
las dos cuerdas de seguridad.

6.12.1 Variante recogida para cerros

(1) Disco
(2) Rodillo derecho para cerros
(3) Rodillo para las hojas
(4) reja
(5) Rodillo izquierdo para cerros
Con la recogida para cerros, los cerros de patatas, son guiados a través de rejas (4)
hasta la cinta cribadora 1. El control de profundidad de las rejas (4) se efectua a tra-
vés del rodillo izquierdo para cerros (5) y el rodillo derecho para cerros (2). El disco
(1) corta las hojas, que se encuentran en el lateral de los cerros de las patatas. Con
los rodillos para las hojas (3) se recogen las hojas que salen por los laterales.
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6.12.1.1 Rodillo para cerros

(1)  Rascador rodillo para cerros
(2) Rodillo para cerros plano

Segun la forma del cerro de patatas, existen diferentes versiones de rodillos para
cerros, el rodillo para cerros plano (2), el rodillo para cerros profundo y los medios
rodillos. Siempre hay que equipar los dos lados de la recogida para cerros izquierda y
derecha con el mismo tipo de rodillo.

Los rascadores (1) en los rodillos evitan que los rodillos se llenen de tierra.
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6.12.1.2

Detecciodn centro cerro

(1)  Sensor deteccion centro del cerro derecho
(2) Sensor deteccion centro del cerro izquierdo
(3) Cilindro direccion de la lanza

La deteccion del centro del cerro, regula a través del valor medio de los sensores de
deteccion del centro del cerro derecho (1) e izquierdo (2) en la suspension del rodillo
para cerros, las electro valvulas del cilindro de la lanza de tiro (3) y mantiene el canal
de criba siempre centrado hacia los cerros de las patatas. En el modo de lineas indi-
viduales, solo esta activado el lado de la deteccién del centro del cerro, que no esta
activado en el modo de lineas individuales.

En las funciones automaticas en el terminal del tractor se preselecciona la detecciéon
del centro del cerro. Si la deteccién del centro del cerro esta preseleccionada, esta se
activa tras bajar la recogida. Al subirla, la deteccidn del centro del cerro se desactiva
y vuelve al estado preseleccionado. La deteccion del centro del cerro, funciona en la
zona del posible recorrido de la lanza de tiro.

Si los rodillos para cerros caen hacia la izquierda del cerro, la maquina regula hacia la
derecha y la lanza hacia la izquierda. Si los rodillos para cerros caen hacia la derecha
del cerro, la maquina regula hacia la izquierda y la lanza hacia la derecha.
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(4) Deteccion automatica centro cerro

En el campo de indicacion sistemas automaticos, se indica el estado actual de la
deteccion del centro del cerro (4).

La deteccion automatica del centro del cerro esta desactivada.

La deteccién automatica del centro del cerro esta preseleccionada. Bajando la reco-
gida a través de la tecla inicio de la parcela en el elemento de mando, se activa la
deteccion del centro del cerro.

La deteccion automatica del centro del cerro esta activada. Subiendo la recogida a tra-
vés de la tecla final de la parcela en el elemento de mando arrancar, la deteccion
del centro del cerro vuelve a preseleccionado.

Pulse la tecla deteccion del centro del cerro [ en el elemento de mando arrancar,
para activar la deteccion automatica del centro del cerro. La deteccién del centro del
cerro se puede activar desde el estado desactivado y desde el estado preseleccio-
nado. La deteccion del centro del cerro esta activada cuando el LED esté encen-
dido. En el caso de manejar manualmente la lanza, o de volver a pulsar la tecla ﬁ
la deteccion del centro del cerro vuelve al estado en el que estaba antes de la activa-
cion.

Pulse la tecla inicio de la parcela [i§§ en el elemento de mando arrancar, para activar
la deteccion del centro del cerro preseleccionada. Bajando la recogida, se activa la
deteccion del centro del cerro. En el caso de manejar manualmente la lanza o de pul-
sar la tecla final de la parcela [, la deteccion del centro del cerro vuelve al estado
preseleccionado.
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Ajustar la velocidad de reaccién

En el terminal del tractor, en el menu "ajustes basicos", en el submenu "detec-
cion del centro del cerro" se puede ajustar la velocidad de reaccién entre 1y 10,
ajuste basico 5.

Det centro cerro

Velocidad de reaccién

6.12.1.3 Rejas

(1) Reja de dos hojas corta con punta

La reja existe en las variantes de una hoja, de dos hojas corta con punta (1), de dos
hojas larga con punta, de dos hojas anchas con una distancia entre lineas de 75 cm,
de dos hojas anchas con una distancia entre lineas de 90 cm y de tres hojas.

Si no estan los dos discos centrales, existe la opcién de una reja central para 75 cm
de distancia entre lineas y una reja central para 90 cm de distancia entre lineas.

El angulo de las rejas es ajustable. En los ajustes basicos, las rejas estan a la misma
altura que la superficie de las cintas cribadoras y estan en la misma linea.
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(2) Chapa de seguridad

(3) Tornillo de seguridad rejas derecha
(4)  Tuerca inclinacion de la reja derecha
(5) Contratuerca derecha

(6) Rodillo para cerros

(7)  Profundidad de arranque

(8)  Angulo de la reja

(9) reja

— Efectue los ajustes para los dos lados.

— desmontar la chapa de seguridad (2).

— Suelte el tornillo de seguridad de las rejas (3).

— Suelte la contratuerca (5).

— Regule la inclinacién de las rejas con la tuerca (4).
— Apriete la contratuerca (5).

— Apriete el tornillo de seguridad de las rejas (3).

— Montar la chapa de seguridad (2).

ATENCION

ﬁ’ Peligro de danar la recogida y la cinta cribadora.

» Una mayor inclinacién del angulo de las rejas aumenta considerablemente la carga
del soporte de las rejas. Por ello existe el peligro de dafios en la cosecha, la recogida
y la cinta cribadora.

— Para el ajuste coloque una barra de medicion o algo parecido entre la cinta criba-
doray lareja.
— Lareja no debe estar mas de 10 mm por debajo de la altura de la cinta cribadora.
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6.12.1.4

6.12.1.4.1

Profundidad de arranque y regulacién de la presion en los cerros

Profundidad de arranque

(1)  Cilindro profundidad de arranque derecha
(2) Cilindro profundidad de arranque izquierda

La profundidad de arranque es la medida entre el rodillo para cerros y la reja. A través
de la regulacién hidraulica de la altura de los cilindros por encima del rodillo se regula
la profundidad de arranque independientemente para cada lado. También se puede
efecutar una regulacion sincronizada de la profundidad de arranque para ambos lados
de la recogida. La profundidad de arranque se puede regular en el terminal del tractor
y en el caso de que esté activado en el terminal del puesto de seleccion.

Regulacion de la profundidad de arranque a través del terminal del tractor

La profundidad de arranque se regula en el menu recogida. Para ello se selecciona el
softkey recogida [[7] en el terminal del tractor. Después de la seleccion el softkey |
se vuelve verde.
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(3) Campo de indicacion profundidad arranque
(4) Softkey profundidad arranque

En el campo de indicacion profundidad de arranque (3) se indica la posicién actual
de la profundidad de arranque para cada lado de la recogida. Seleccionando el botén
gris en el campo de indicacién profundidad de arranque (3) se cambia al submenu
profundidad de arranque.

~ ~ Con el softkey profundidad de arranque se cambia al submenu profundidad de
l arranque.

(5) Softkey menos profundidad de arranque izquierda

(6) Softkey mas profundidad de arranque izquierda

(7)  Softkey mas profundidad de arranque derecha

(8) Softkey menos profundidad de arranque derecha

(9) Softkey regulacion sincronizada profundidad de arranque desactivada
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Pulse la tecla m para obtener menos profundidad de arranque en el lado derecho. La
profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y 99
muy profundo.

Pulse la tecla m para obtener mas profundidad de arranque en el lado derecho. La
profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y 99
muy profundo.

Pulse la tecla % para obtener menos profundidad de arranque en el lado izquierdo.
La profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y
99 muy profundo.

Pulse la tecla % para obtener mas profundidad de arranque en el lado izquierdo. La
profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y 99
muy profundo.

Con el softkey regulacién sincronizada de la profundidad de arranque se conmuta
entre la regulacion individual de la profundidad de arranque para cada lado y la regu-
lacion sincronizada de la profundidad de arranque. Si el softkey sté blanco, la
regulacion sincronizada esta desactivada. Si el softkey esta verde g la regulacion
sincronizada esta activada.

(10) Softkey menos profundidad arranque
(11) Softkey mas profundidad arranque
(12) Softkey regulacion sincronizada profundidad de arranque activada

Pulse la tecla para obtener menos profundidad de arranque de forma sincronizada.
La profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y
99 muy profundo.

Pulse la tecla para obtener mas profundidad de arranque de forma sincronizada.
La profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y
99 muy profundo.
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Regulacién de la profundidad de arranque a través del terminal del puesto de
seleccidén

(13) Softkey inclinacioén cinta de erizo 1/2

(14) Softkey rascadores delanteros de hojas
(15) Softkey profundidad de arranque izquierda
(16) Softkey cambiar pagina derecha

(17) Softkey cambiar pagina izquierda

(18) Softkey profundidad de arranque derecha
(19) Softkey rascadores traseros de hojas

(20) Softkey inclinacién cinta de erizo 4

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado, cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular la profundidad de arranque. Seleccione la profundidad de arranque con el
softkey profundiad de arranque izquierda o con el softkey profundidad de arranque
derecha E

(21) Softkey menos profundidad de arranque izquierda

(22) Softkey mas profundidad de arranque izquierda

(23) Softkey mas profundidad de arranque derecha

(24) Softkey menos profundidad de arranque derecha

(25) Softkey regulacion sincronizada profundidad de arranque desactivada
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Pulse la tecla % para obtener menos profundidad de arranque en el lado derecho. La
profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y 99
muy profundo.

Pulse la tecla % para obtener mas profundidad de arranque en el lado derecho. La
profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y 99
muy profundo.

Pulse la tecla % para obtener menos profundidad de arranque en el lado izquierdo.
La profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y
99 muy profundo.

Pulse la tecla % para obtener mas profundidad de arranque en el lado izquierdo. La
profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y 99
muy profundo.

Con el softkey regulacién sincronizada de la profundidad de arranque se conmuta
entre la regulacion individual de la profundidad de arranque para cada lado y la regu-
lacion sincronizada de la profundidad de arranque. Si el softkey sté blanco, la
regulacion sincronizada esta desactivada. Si el softkey esta verde g la regulacion
sincronizada esta activada.

(26) Softkey menos profundidad arranque
(27) Softkey mas profundidad arranque
(28) Softkey regulacion sincronizada profundidad de arranque activada

Pulse la tecla para obtener menos profundidad de arranque de forma sincronizada.
La profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y
99 muy profundo.

Pulse la tecla para obtener mas profundidad de arranque de forma sincronizada.
La profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y
99 muy profundo.
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6.12.1.4.2

Reg presion en cerros

Cuanto mayor sea la presion de control, mayor

!. !. sera la presidn que actua sobre el cerro.

(1)  Cilindro recogida izquierda

(2) Sensor regulacién presioén en cerros izquierda
(3)  Sensor regulacién presién en cerros derecha
(4) Cilindro recogida derecha

En la regulacién de la presion en los cerros la presion de rodillos en los cerros se
detecta por separado para cada linea por los sensores de profundidad en los cilindros
de los cilindros de control de profundidad izquierda (2) y derecha (3).

La presion de apoyo ajustada, se regula a través de una suave carga y descarga del
cilindro de recogida izquierdo (1) y derecho (4).

La presion prescrita de apoyo se puede regular para cada linea desde el terminal del
tractor entre 5 bares y 35 bares. La regulacién de la presién en los cerros ha de ser
ajustada de tal manera que los rodillos para cerros, giren a través de los cerros, sin
empujar o compactar los cerros.

Después de regular la presion en los cerros, hay que controlar la profundidad de tra-
bajo.
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Ejemplo:
En condiciones hiumedas respectivamente en tierra fina.
— Minima presién de apoyo 17 bares.
En condiciones secas para una recogida segura, asi como para romper terrones.

— Maxima presion de apoyo 25 bares.

AVISO

Segun las condiciones exteriores, la regulacién de la presion en los cerros, respecti-
vamente la descarga de la presion en los cerros (ver Pagina 252) podrian funcionar
mejor. Las variantes de la recogida de gavillas y la recogida para cultivos especiales
funcionan solo con la descarga de presion en los cerros.

(5) Reg auto presién en cerros

En el campo de indicacién sistemas automaticos se indica el estado actual de la regu-
lacion de la presion en el cerro (5).

La regulacién automatica de la presion en los cerros esta desactivada.

La regulacion de la presion en los cerros esta preseleccionada. Bajando la recogida a
través de la tecla inicio de la parcela [l en el elemento de mando arrancar se activa la
regulacién de la presion del cerro.

La regulacion automatica de la presion en los cerros esta activada. Subiendo la reco-
gida a través de la tecla final de la parcela |g] en el elemento de mando arrancar, la
regulacioén de la presion en los cerros vuelve a preseleccionado.

La presién de la regulacion de la presidn del cerro se puede regular en el menu reco-
gida. Para ello se selecciona el softkey recogida m en el terminal del tractor. Después
de la seleccion el softkey [ se vuelve verde.
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(6) Campo de indicacion reg presion en cerros
(7)  Softkey reg presién en cerros

En el campo de indicacion presion en el cerro (6) se indica la presion actual de la
regulacion de la presion en el cerro para cada lado de la recogida. Seleccionando el
botdn gris, se cambia al submenu para la regulacion de la presién en los cerros. En
el campo de indicacién presién en el cerro (6) se indica la presién de la regulacién de
la presion en el cerro, si la regulaciéon automatica esta preseleccionada, respectiva-
mente activada.

Con el softkey regulacion de la presién en los cerros se cambia al submenu regu-
lacion de la presion en los cerros. El softkey regulacion de la presién en el cerro
solo se puede seleccionar, si en los sistemas automaticos, la regulacion de la presion
en los cerros esta en preseleccionado m o en activado [#].

(8) Softkey aumentar reg presion en cerros izq

(9) Softkey reducir reg presion en cerros izq

(10) Softkey reducir reg presion en cerros dcha

(11) Softkey aumentar reg presioén en cerros dcha

(12) Softkey regulacién sincronizada presion en cerros desactivada
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Pulse la tecla J para aumentar la presion en el lado derecho. La presién se regula
de forma progresiva, siendo 5 bares la minima presién de carga y 35 bares la maxima
presion de carga.

Pulse la tecla E para reducir la presion en el lado derecho. La presion se regula de
forma progresiva, siendo 5 bares la minima presion de carga y 35 bares la maxima
presion de carga.

Pulse la tecla % para aumentar la presién en el lado izquierdo. La presion se regula
de forma progresiva, siendo 5 bares la minima presién de carga y 35 bares la maxima
presion de carga.

Pulse la tecla % para reducir la presion en el lado izquierdo. La presion se regula de
forma progresiva, siendo 5 bares la minima presion de carga y 35 bares la maxima
presion de carga.

Con el softkey regulacion sincronizada de la presion en los cerros By se conmuta
entre la regulacion individual de la presion en los cerros para cada lado y la regulacion
sincronizada de la presién en los cerros. Si el softkey sté blanco, la regulacion
sincronizada esta desactivada. Si el softkey esta verde [y la regulacion sincronizada
esta activada.

(13) Softkey aumentar reg presién en cerros
(14) Softkey reducir reg presion en cerros
(15) Softkey regulacion sincronizada presion en cerros activada

Pulse la tecla B g para aumentar la presion de forma sincronizada. La presion se
regula de forma progresiva, siendo 5 bares la minima presion de carga y 35 bares la
maxima presion de carga.

Pulse la tecla = para reducir la presion de forma sincronizada. La presion se regula
de forma progresiva, siendo 5 bares la minima presién de carga y 35 bares la maxima
presion de carga.
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Con la tecla profundidad automatica [ en el elemento de mando arrancar, se puede
activar la regulacion de la presion en los cerros. La activacion se puede efectuar con
la recogida bajada desde el estado preseleccionado [Z}. Esto se necesita, si la reco-
gida no se baja a través de la tecla inicio de la parcela [ . Si se pulsa la tecla profun-
didad automatica [ en el elemento de mando arrancar, con la regulacion automatica
de la presion en los cerros [®] activada, el sistema automatico vuelve al estado prese-
leccionado.
Ajustar la velocidad de reaccion
En el menu ajustes basicos, en el punto control de profundidad, se puede ajustar la
velocidad de reaccién de la regulacion en 10 niveles.
Velocidad de reaccién
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6.12.1.5 Disco

ATENCION

, Peligro de averias en los discos.

Q2
¥

Si no se respeta esta nota, se pueden destruir los discos, la recogida y la parte
delantera del canal de criba.

— Lalanza no se debe girar con la recogida bajada y parada, respectivamente si la
velocidad de avance del tractor es minima.

— El movimiento manual de la lanza con la recogida bajada ha de ser adaptada a la
velocidad de avance. Cuanto menor la velocidad de avance del tractor, con mas
cuidado y mas lentamente hay que girar la lanza.

7 2277770

(1)  Regulacién de profundidad disco
(2) Disco derecho
(3) Soporte rascador disco

Segun la variante de equipamiento puede haber en la recogida dos o cuatro discos.

En la variante de dos discos, los discos de la recogida para cerros se encuentran en

el lado exterior de los rodillos para cerros. En la variante de cuatro discos, los discos
de la recogida para cerros se encuentran en los dos lados de los rodillos para cerros.
Todos los discos son idénticos y estdn montados de forma invertida.

La profundidad de trabajo de cada disco se puede regular de forma independiente,
girando el tornillo a través de la regulacion de profundidad (1) para subir o bajar el
disco.

En el soporte de los rascadores (3) se pueden ajustar los rascadores a la izquierda
y la derecha del disco independientemente. De esta manera, es posible reaccionar a
diferentes niveles de desgaste, independientemente del lado.

En el caso de hojas muy resistentes, los bordes de los discos se pueden afilar para
asegurar que las hojas sean cortadas de forma limpia.
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(5) Recogida para cerros con disco hidraulico izquierdo

Otra opcidn es el disco derecho (4), el disco central y el disco izquierdo (5) con accio-
namiento hidraulico. Se pueden equipar tanto los cuatro discos, como los dos discos
exteriores o solo el disco derecho con accionamiento hidraulico. Con la tecla inicio de
la parcela i en el elemento de mando arrancar, se activa el disco hidraulico, con la
tecla final de la parcela |g] en el elemento de mando arrancar, el disco hidraulico se
apaga. Ademas, el disco hidraulico se puede encender y apagar manualmente junto
al accionamient ode la maquina con el softkey .

El disco hidraulico se regula en el menu recogida. Para ello se selecciona el softkey
recogida [[F] en el terminal del tractor. Después de la seleccion el softkey [l se vuelve

verde.
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(6) Campo de indicacion disco
(7)  Softkey disco

En el campo de indicacion disco (6) se indica el porcentaje de las revoluciones actua-
les de los discos. Seleccionando el botdn gris, se cambia al submenu discos para
regular el porcentaje de las revoluciones.

Con el softkey disco [ se cambia al submenu discos.

(8) Softkey aumentar las revoluciones del disco
(9) Softkey reducir las revoluciones del disco
(10) Softkey sistema automatico del disco desactivado

El sistema automatico del disco esta desactivado. Las revoluciones del disco se pue-
den regular entre 20 % y 100 %.
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Pulse la tecla % (8) para aumentar las revoluciones. Las revoluciones del disco se
pueden regular entre 20 % y 100 %. El 20 % son las revoluciones minimas de los dis-
cos hidraulicos y el 100 % las revoluciones maximas de los discos hidraulicos.

Pulse la tecla % (9) para reducir las revoluciones. Las revoluciones del disco se pue-
den regular entre 20 % y 100 %. El 20 % son las revoluciones minimas de los discos
hidraulicos y el 100 % las revoluciones maximas de los discos hidraulicos.

(11) Softkey aumentar la relacion de las revoluciones del disco
(12) Softkey reducir la relacion de las revoluciones del disco
(13) Softkey sistema automatico de los discos activado

El sistema automatico de los discos esta activado. Las revoluciones del disco se pue-
den regular entre el 0 % y el 25 %.

Pulse la tecla % (11) para aumentar la relacion entre las revoluciones del disco y la
velocidad de avance. La desviacion de las revoluciones del disco se pueden regular
entre el 0 % y el 25 %. El 0 % son las minimas revoluciones del disco hidraulico en
relacién con la velocidad de avance, las revoluciones del disco son iguales a la velo-
cidad de avance y el 25 % son las maximas revoluciones del disco hidraulico en rela-
cion con la velocidad de avance, las revoluciones se adelantan.

Pulse la tecla % (12) para reducir la relacidn entre las revoluciones del disco y la
velocidad de avance. La desviacion de las revoluciones del disco se pueden regular
entre el 0 % y el 25 %. El 0 % son las minimas revoluciones del disco hidraulico en
relacién con la velocidad de avance, las revoluciones del disco son iguales a la velo-
cidad de avance y el 25 % son las maximas revoluciones del disco hidraulico en rela-
cion con la velocidad de avance, las revoluciones se adelantan.
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(14) Disco adicional derecha

El disco derecho adicional (14) se puede montar adicionalmente con el disco normal
y con el disco hidraulico. Los ajustes de profundidad se efectian como en el caso del
disco normal.

6.12.1.6 Arranque individual de lineas

El arranque individual de lineas se regula en el menu recogida. Para ello se selec-

ciona el softkey recogida m en el terminal del tractor. Después de la seleccion el soft-
key [ se vuelve verde.

(1)  Softkey arranque individual de lineas

Con el softkey arranque individual de lineas m se alcanza el submenu arranque indi-
vidual de lineas.
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(2) Softkey subir recogida izquierda

(3) Softkey bajar recogida izquierda

(4) Softkey arranque individual de lineas izquierda activado / desactivado
(5) Softkey arranque individual de lineas derecha activado /desactivado
(6) Softkey bajar recogida derecha

(7)  Softkey subir recogida derecha

Pulse el Softkey m para obtener menos profundidad de arranque en el lado derecho.
La profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y
100 muy profundo.

Pulse el Softkey m para obtener mas profundidad de arranque en el lado derecho.
La profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y
100 muy profundo.

Pulse el softkey % para desactivar el arranque individual de lineas para el lado dere-
cho de la recogida. Después de la desactivacion, el softkey E se vuelve verde.
Desde ese lado de la recogida del sensor para la deteccién del centro del cerro, se
desactiva regulacién de la presion en los cerros y la descarga de la presion en los
cerros.
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Pulse el Softkey % para obtener menos profundidad de arranque en el lado izquierdo.
La profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y
100 muy profundo.

Pulse el Softkey % para obtener mas profundidad de arranque en el lado derecho.
La profundidad de arranque se regula de forma progresiva, siendo 0 muy superficial y
100 muy profundo.

Pulse el softkey % para desactivar el arranque individual de lineas para el lado
izquierdo de la recogida. Después de la desactivacion, el softkey E se vuelve verde.
Desde ese lado de la recogida del sensor para la deteccién del centro del cerro, se
desactiva regulacién de la presion en los cerros y la descarga de la presion en los
cerros.

Procedimiento para el arranque individual de lineas

Conduzca la maquina frente al cerro que se va a arrancar.

Encienda la maquina y baje la recogida manualmente o béjela con la tecla [ ini-
cio de la parcela.

Abra el menu "arranque de lineas individuales" y cambie el lado de la recogida de
% o % a "ON" u 0 E que no quiere que se arranque. En este lado de la reco-
gida no debe haber ningun cerro.

La profundidad de arranque del lado activado que no se quiere arrancar, debe
ajustarse cerca del valor 0. En el caso de roderos el valor debe ser 0, debido al
suelo duro. En terrenos blandos, para evitar empujar hojas, el valor se puede fijar
en 5.

Para el lado de la recogida que arranca, hay que ajustar el calor de la profundidad
de arranque ajustado en el menu "profundidad de arranque”.

Subiendo la recogida manualmente o a través de la tecla §gl final de la parcela, el
arranque individual de lineas se desactiva automaticamente.
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6.12.1.7

6.12.1.8

Rodillo para las hojas

=l
o

(1)  Rodillo para las hojas derecho

(2) Patron de agujeros rodillo para las hojas derecho
(3) Tensor rodillo para las hojas derecho

(4) Tensor rodillo para las hojas derecho

Los rodillos para las hojas en el lado derecho (1) y en el lado izquierdo se encuentran
en la recogida para cerros, entre los dos discos exteriores y la pared lateral del canal
de criba. Ambos rodillos son idénticos y estan montados de forma invertida.

La tension del resorte (4) se debe ajustar de tal manera que la cinta cribadora 1
pueda accionar bien los rodillos para las hojas. Si se acumulan hojas se puede
aumentar la tension de los resortes, para aumentar la presion en los rodillos para las
hojas. Cada lado se puede ajustar por separado. Mas presion en los rodillos para las
hojas, también significa mas desgaste.

El patin desviador de hojas (2) evita que las hojas cortadas y las hojas sobresalientes
de la siguiente linea se pueda acumular en la pared lateral del canal de criba.

La posicion de los rodillos para las hojas, mirando hacia el interior evita que el flujo de
la cosecha se quede en los laterales de la cinta cribadora 1 donde no se puede cribar.

Con el patron de agujeros (3) se puede adaptar la posicion de montaje del rodillos
para las hojas a las condiciones de la cosecha. Si se instalan el disco hidraulico y el
rodillo grande para las horas, siempre hay que utilizar el agujero mas trasero.

Ajustar la distancia entre lineas

Ajustar la distancia entre lineas de forma mecanica

PELIGRO

Peligro de lesiones muy graves si la maquina se arranca involuntariamente.

— Antes de cambiar la distancia entre lineas, apague el motor del tractor y asegurelo
contra el arranque involuntario (quitar la llave de contacto).

— Asegure la recogida con las dos cuerdas de seguridad para que no baje involunta-
riamente.

En la recogida para cerros, la distancia entre lineas se puede ajustar mecanicamente
entre 750 mm y 900 mm.
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Ajustar la distancia entre lineas en el software

En el software, la distancia entre lineas se puede ajustar con progresion continua
entre 750 mmy 1 800 mm ajuste basico 750 mm.

En el terminal del tractor, en el menu "ajustes basicos", submenu "otros" hay que
ajustar la distancia entre lineas. El ajuste es necesario para la medicion correcta de la
superficie.

Regulacioén cintas

Ctrl prof
Indicacion contenedor

Tiempo engrase [min]
Velocidad de avance Ba7
Distancia lineas [mm] 750
"Ancho lecho siembra [mm] 1500
||Revo|uciones cinta de hojas 10

Elem mando botén giratorio eje Ein
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6.12.2 Variante recogida sin rodillos para cerros.
(1)  Solapa de retencién izquierda
(2) Tecla direccion izquierda
(3) Rueda del pelador izquierda
(4) Tecla altura izquierda
(5) Tubo distanciador
(6) Tecla altura derecha
(7) Rueda del pelador derecha
(8)  Tecla direccion derecha
(9) Solapa de retencién derecha
Con la recogida sin rodillos para cerros, los cerros de patatas son guiados a través
de rejas hasta la cinta cribadora 1. Pulsando la tecla inicio de la parcela se baja
de recogida y tanto la solapa de retencion izquierda (1) como la derecha (9) se abren
hidraulicamente.
El control de profundidad de las rejas se efectua a través de la tecla altura izquierda
(4) y la tecla altura derecha (6).
La deteccion del centro del cerro se efectia a través de la tecla direccion izquierda
(2) y la tecla direccion derecha (8). Esto controla las valvulas electromagnéticas del
cilindro de la lanza de tiro, que siempre mantiene el canal de criba centrado en los
cerros de las patatas. El ajuste de la deteccion del centro del cerro es igual que en la
variante con recogida para cerros (ver Pagina 219).
Con el tubo distanciador (5) se especifica la anchura de trabajo de la deteccién del
centro del cerro y la anchura de trabajo de la recogida. Si esta instalada la versién
corta del tubo distanciador (5) la rueda palpadora izquierda (3) y la rueda palpadora
derecha (7) deben estar en posicion de trabajo osciladas hacia el interior y la dis-
tancia entre lineas debe estar ajustada a 75 cm. Si esta instalada la version larga
del tubo distanciador (5) la rueda palpadora izquierda y la rueda palpadora derecha
deben estar en posicién de trabajo osciladas hacia fuera y la distancia entre lineas
debe estar ajustada a 90 cm.
AVISO
En el caso de la recogida sin rodillo para cerros, hay que tener en cuenta que la
* rueda palpadora izquierda (3) y la rueda palpadora derecha (7) estén siempre oscila-

das hacia el interior, en posicién de carretera. Sélo asi se mantiene la anchura exte-
rior maxima permitida de la maquina y se puede girar correctamente la lanza de tiro a
la posicién de carretera.
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La regulacion del arranque individual de lineas es igual que en la variante con reco-
gida para cerros (ver Pagina 237).
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6.12.2.1

6.12.2.1.1

Profundidad de arranque y descarga de la presion en los cerros

Con la recogida sin rodillos para cerros, se puede regular la profundidad de arranque
hidraulicamente a través de la altura de las ruedas de apoyo.

Con la recogida sin rodillos para cerros solo se puede descargar la estructura frontal a
través de la descarga de la presion en los cerros. No existe la funcion de la regulacion
de la presién en los cerros con la recogida sin rodillos para cerros.

Profundidad de arranque, recogida sin rodillos para cerros

(1)  Cilindro profundidad de arranque izquierda
(2) Rueda del pelador izquierda

(3) Rueda del pelador derecha

(4) Cilindro profundidad de arranque derecha

La profundidad de arranque es la medida entre la altura de las ruedas palpadoras

y las rejas. A través de la regulacion hidraulica de la altura por encima las ruedas
palpadoras se regula la profundidad de arranque independientemente para cada
lado. También se puede efectuar una regulacién sincronizada de la profundidad de
arranque para ambos lados de la recogida sin rodillos para cerros. La profundidad de
arranque se puede regular en el terminal del tractor y en el caso de que esté activado
en el terminal del puesto de seleccion.

La regulacion de la profundidad de arranque a través del termianl del tractor y del ter-
minal del puesto de seleccion se realiza igual que en la variante con recogida para
cerros. (ver Pagina 223).
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6.12.2.1.2

6.12.2.2

Descarga de la presion en los cerros, recogida sin rodillos para
cerros.

T

(1)  Cilindro recogida izquierda

(2) Sensor descarga de presion en cerros izquierda
(3) Sensor descarga de presion en cerros derecha
(4) Cilindro recogida derecha

En la recogida sin rodillos para cerros, la regulacion de la presion en los cerros no
funciona. La recogida sin rodillos para cerros solo puede trabajar con le descarga de
la presion en los cerros.

Para regular la descarga de presion en los cerros a través del termianl del tractor hay
que seguir las instrucciones en el capitulo descarga de presion en los cerros (ver
Pagina 252).

Disco

(1)  Disco hidraulico izquierdo
(2) Disco hidraulico central, opcional
(3) Disco hidraulico derecho

En la recogida sin rodillos para cerros, se instalan siempre a la izquierda y a la dere-
cha discos hidraulicos. El disco hidraulico central es opcional. Esto se puede omitir y
sustituir por una reja central, por ejemplo en el caso de un "cerro M".

El montaje del disco hidraulico es idéntico al montaje del disco hidraulico en otras
recogidas (ver Pagina 233).
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6.12.2.3

Ajustar la distancia entre lineas

Ajustar la distancia entre lineas de forma mecanica

PELIGRO

Peligro de lesiones muy graves si la maquina se arranca involuntariamente.

— Antes de cambiar la distancia entre lineas, apague el motor del tractor y asegurelo
contra el arranque involuntario (quitar la llave de contacto).

— Asegure la recogida con las dos cuerdas de seguridad para que no baje involunta-
riamente.

En la recogida sin rodillo para cerros, la distancia entre lineas se puede ajustar meca-
nicamente entre 750 mm y 900 mm.

Ajustar la distancia entre lineas en el software

En el software, la distancia entre lineas se puede ajustar con progresion continua
entre 750 mmy 1 800 mm ajuste basico 750 mm.

En el terminal del tractor, en el menu "ajustes basicos", submenu "otros" hay que
ajustar la distancia entre lineas. El ajuste es necesario para la medicion correcta de la
superficie.

Tiempo engrase [min]
Velocidad de avance B47
Distancia lineas [mm] 750
"Ancho lecho siembra [mm] 1500
||Revo|uciones cinta de hojas 10

Elem mando botén giratorio eje Ein
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6.12.3

Variante recogida de gavillas con eje de arranque y cinta

(1)  Rev cinta cobertura rec gavillas
(2) Regulacién de altura recogida de gavillas

En el caso de la recogida de gavillas con eje de arranque y cubierta, las revolucio-
nes de la cinta (1) se regulan en el terminal del tractor. La profundidad de trabajo de
la recogida de gavillas se puede regular mecanicamente a través de las dos manive-
las (2) para la regulacion de altura, cada lado por separado. Las revoluciones de la
cinta de la recogida de gavillas se puede regular manualmente. También es posible
una adaptacion automatica de las revoluciones de la cinta de la recogida de gavillas a
las revoluciones de la cinta cribadora 1.

La recogida de gavillas se regula en el menu recogida. Para ello se selecciona el soft-
key recogida [[f] en el terminal del tractor. Después de la seleccion el softkey [ se
vuelve verde.

(3) Campo de indicacion recogida de gavillas
(4) Softkey recogida de gavillas

En el campo de indicacion recogida de gavillas (3) se indican las revoluciones actua-
les de la recogida de gavillas. Seleccionando el botdn gris, se cambia al submenu
recogida de gavillas.
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\

Con el softkey recogida de gavillas se cambia al submenu recogida de gavillas.

(5) Softkey aumentar las revoluciones de la recogida de gavillas
(6) Softkey reducir las revoluciones de la recogida de gavillas
(7)  Softkey recogida de gavillas automatica

Pulse la tecla % (5) para aumentar las revoluciones. Las revoluciones de la cinta de
la recogida de gavillas se pueden regular entre 50 min-' y 200 min-' .

Pulse la tecla E (6) para reducir las revoluciones. Las revoluciones de la cinta de la
recogida de gavillas se pueden regular entre 50 min-'y 200 min-' .

Con el softkey recogida de gavillas automética [ se activa, respectivamente se des-
activa el sistema automatico de la recogida de gavillas. Si el softkey (¥ se vuelve
blanco, el sistema automatico esta desactivado. Si el softkey ¥ se vuelve verde, el
sistema automatico esta activado. Se puede ajustar la desviacién porcentual de las
revoluciones en relacion con las revoluciones de la cinta cribadora 1.

AVISO

La recogida solo funciona con la descarga de la presion en los cerros. con la des-
carga de la presion en los cerros activada, la descarga de la presion en los cerros
debe estar ajustada en posicion flotante (0 bares).
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Ajustar la anchura del lecho de siembra en el software

En el software, la anchura del lecho de siembra se puede ajustar con progresion con-
tinua entre 750 mm y 3 000 mm ajuste basico 1 500 mm.

En el terminal del tractor, en el menu "ajustes basicos", submenu "otros" hay que
ajustar la anchura del lecho de siembra. El ajuste es necesario para la medicién
correcta de la superficie.

Regulacioén cintas

Ctrl prof
Indicacion contenedor

Tiempo engrase [min]
Velocidad de avance Ba7
Distancia lineas [mm] 750
"Ancho lecho siembra [mm] 1500
||Revo|uciones cinta de hojas 10

Elem mando botén giratorio eje Ein
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6.12.4 Variante recogida de gavillas con rejas

(1)  Regulacién de altura recogida de gavillas con rejas

La profundidad de trabajo de la recogida de gavillas se puede regular mecanicamente
a través de las dos manivelas (1) para la regulacion de altura, cada lado por sepa-
rado.

AVISO

La recogida solo funciona con la descarga de la presion en los cerros. con la des-
carga de la presion en los cerros activada, la descarga de la presion en los cerros
debe estar ajustada en posicion flotante (0 bares).

Ajustar la anchura del lecho de siembra en el software

En el software, la anchura del lecho de siembra se puede ajustar con progresion con-
tinua entre 750 mm y 3 000 mm ajuste basico 1 500 mm.

En el terminal del tractor, en el menu "ajustes basicos", submenu "otros" hay que
ajustar la anchura del lecho de siembra. El ajuste es necesario para la medicion
correcta de la superficie.

Regulacioén cintas

Tiempo engrase [min]
Velocidad de avance
Distancia lineas [mm]
"Ancho lecho siembra [mm] 1500
"Revoluciones cinta de hojas 10

Elem mando botén giratorio eje Ein
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6.12.5 Variante recogida para zanahorias

(1)  Regulacién de altura recogida para zanahorias

La profundidad de trabajo de la recogida se puede regular mecanicamente a través
de las dos manivelas (1) para la regulacion de altura, cada lado por separado.

AVISO

La recogida solo funciona con la descarga de la presion en los cerros. con la des-
carga de la presion en los cerros activada, la descarga de la presion en los cerros

debe estar ajustada en posicion flotante (0 bares).

Ajustar la anchura del lecho de siembra en el software

En el software, la anchura del lecho de siembra se puede ajustar con progresién con-
tinua entre 750 mm y 3 000 mm ajuste basico 1 500 mm.

En el terminal del tractor, en el menu "ajustes basicos", submenu "otros" hay que
ajustar la anchura del lecho de siembra. El ajuste es necesario para la medicion
correcta de la superficie.

Regulacioén cintas

Tiempo engrase [min]
Velocidad de avance Ba7

Distancia lineas [mm] 750
"Ancho lecho siembra [mm] 1500
||Revo|uciones cinta de hojas 10

Elem mando botén giratorio eje Ein
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6.12.6

Desc presion en cerros

Cuanto mayor sea la presion de descarga,

!. !. menor sera la presion que actua sobre el cerro.

(1)  Cilindro recogida izquierda

(2) Sensor descarga de presion en cerros izquierda
(3) Sensor descarga de presion en cerros derecha
(4) Cilindro recogida derecha

La descarga de la presion en los cerros, descarga cada lado de la recogida por sepa-
rado, a través de los cilindros de recogida y el acumulador de presién correspondiente
de forma hidraulica. La presién de descarga se indica en el terminal del tractor.

Una parte del peso de la recogida se traspasa a través de los cilindros de recogida
izquierda (1) y derecho (4) al cuadro principal. Los dos sensores de presion de la des-
carga de la presion en los cerros izquierda (2) y derecha (3) estan cada uno en la
tuberia que va al cilindro correspondiente de la recogida izquierda (1) y derecha (4).

La presion de descarga se puede ajustar para cada linea desde el terminal de tractor
por separado entre 0 bares y 50 bares. La descarga de la presion en los cerros ha de
ser ajustada de tal manera que los rodillos para cerros, giren a través de los cerros,
sin empujar o compactar los cerros.

Después de regular la descarga de la presion en los cerros, hay que controlar la pro-
fundidad de trabajo.
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=)

Ejemplo:
0 bares corresponden a la posicion flotante.
En condiciones humedas respectivamente en suelos pesados.

— maxima presion de descarga 50 bares.
En condiciones secas para una recogida segura, asi como para romper terrones.

— minima presion de descarga 20 bares.

AVISO

Segun las condiciones exteriores, la regulacién de la presion en los cerros, respecti-
vamente la descarga de la presion en los cerros (ver Pagina 228) podrian funcionar
mejor. Las variantes de la recogida de gavillas y la recogida para cultivos especiales
funcionan solo con la descarga de presion en los cerros.

(5) Desc presion en cerros auto

En el campo de indicacion sistemas automaticos se indica el estado actual de la des-
carga de la presion en los cerros (5).

La descarga automatica de la presion en los cerros estd desactivada.

La descarga automatica de la presion en los cerros esta preseleccionada. Bajando la
recogida a través de la tecla inicio de la parcela en el elemento de mando arran-
car y tras un breve momento de activacion se activa la descarga de la presién en los
cerros.

La descarga automatica de la presion en los cerros estd activada. Subiendo la reco-
gida a través de la tecla final de la parcela |g] en el elemento de mando arrancar, la
descarga de la presion en los cerros vuelve al estado preseleccionado.

La presion de la descarga de la presion en los cerros se puede regular en el menu
recogida. Para ello se selecciona el softkey recogida m en el terminal del tractor.
Después de la seleccion el softkey ] se vuelve verde.
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(6) Campo de indicacion presion en los cerros
(7)  Softkey desc presién en cerros

En el campo de indicacion presion en los cerros (6) se indica la presion actual del
control de profundidad automatica, la regulacién de la presién en los cerros, respec-
tivamente la descarga de la presién en los cerros, activadas. Seleccionando el botén
gris, se cambia desde aqui directamente al submenu del control de profundidad auto-
matico para regular ahi la presion prescrita.

Con el softkey descarga de la presion en los cerros H se cambia al submenu des-
carga de la presion en los cerros. El softkey descarga de la presion en los cerros
solo se puede seleccionar, si en los sistemas automaticos, la descarga de la presion
en los cerros esta en preseleccionado B o0 en activado H

(8) Softkey aum desc presion en cerros izq

(9) Softkey red desc presion en cerros izq

(10) Softkey red desc presion en cerros derecha

(11) Softkey aum desc presion en cerros derecha

(12) Softkey regulacioén sincronizada descarga presion en cerros
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k7 NN N N

Pulse la tecla % para aumentar la presién en el lado derecho. La presién se regula
de forma progresiva, siendo 0 baresla posicién flotante, 20 bares la minima presion de
descarga y 50 bares la maxima presion de descarga.

Pulse la tecla E para reducir la presion en el lado derecho. La presion se regula de
forma progresiva, siendo 0 baresla posicion flotante, 20 bares la minima presién de
descarga y 50 bares la maxima presion de descarga.

Pulse la tecla % para aumentar la presién en el lado izquierdo. La presion se regula
de forma progresiva, siendo 0 baresla posicion flotante, 20 bares la minima presion de
descarga y 50 bares la maxima presion de descarga.

Pulse la tecla % para reducir la presion en el lado izquierdo. La presion se regula de
forma progresiva, siendo 0 baresla posicién flotante, 20 bares la minima presién de
descarga y 50 bares la maxima presion de descarga.

Con el softkey descarga sincronizada de la presion en los cerros [gg se conmuta entre
la regulacién individual de la descarga de la presién en los cerros para cada lado y la
regulacion sincronizada de la descarga de la presién en los cerros. Si el softkey
esta blanco, la regulacién sincronizada esta desactivada. Si el softkey esta verde g
la regulacién sincronizada esta activada.

(13) Softkey aum desc presion en cerros
(14) Softkey red desc presion en cerros
(15) Softkey regulacion sincronizada descarga presion en cerros

Pulse la tecla g para aumentar la presion de forma sincronizada. La presion se
regula de forma progresiva, siendo 0 baresla posicion flotante, 20 bares la minima
presion de descarga y 50 bares la maxima presién de descarga.

Pulse la tecla = para reducir la presion de forma sincronizada. La presion se regula
de forma progresiva, siendo 0 baresla posicion flotante, 20 bares la minima presion de
descarga y 50 bares la maxima presion de descarga.
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Con la tecla profundidad automatica [ en el elemento de mando arrancar, se puede
activar la descarga de la presién en los cerros. La activacion se puede efectuar con
la recogida bajada desde el estado automatico "preseleccionado” B Esto se nece-
sita, si la recogida no se baja a través de la tecla inicio de la parcela . Si se pulsa la
tecla profundidad automatica @en el elemento de mando arrancar, con la descarga
de la presion en los cerros activada [[&), el sistema automatico vuelve al estado prese-
leccionado.
Ajustar la velocidad de reaccion
En el menu ajustes basicos, en el punto control de profundidad, se puede ajustar la
velocidad de reaccién de la regulacion en 10 niveles.

Velocidad de reaccién
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6.13

6.13.1

Limpieza

La limpieza consiste en el canal de criba y la separacién de hojas, la separacién y la
seleccion.

Canal de criba y separacion de hojas

El canal de criba consiste en la cadena de arranque opcional con rodillo de limpieza
opcional, la cinta cribadora 1 con rodillo de limpieza opcional, el agitador y la cinta cri-
badora 2 que se encuentra junto a la parte delantera de la cinta de hojas en el tras-
paso del canal de criba hacia la separacion de hojas.

La separacion de hojas consiste en la cinta de hojas, el rascador de hojas y las
barras.

ROPA

257 / 554



Funcionamiento
Limpieza

6.13.1.1

Cadena de arranque (opcional)

(1) Cadena de arranque

(2) Cinta cribadora 1

Opcionalmente, la maquina puede ser equipada con una cadena de arranque (1).
La cadena de arranque esta disponible con separaciones de 36, 40 y 45.

La cadena de arranque esta accionada directamente por un motor de aceite. El accio-
namiento actua directamente a las varillas, y las revoluciones se pueden regular con
progresién continua.

(3) Manivela para la regulacion de las revoluciones de la cadena de arranque a la
cinta cribadora 1

La regulacion de las revoluciones de la cadena de arranque se regula junto al ajuste
de la cinta cribadora 1 a través del terminal del tractor o, en el caso de que esté acti-
vado, a través del terminal del puesto de seleccidén. Ademas, la cadena de elevacion
se puede ajustar mas rapidamente en relacion con las revoluciones de la cina criba-
dora 1 con un regulador manual (3).
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6.13.1.2

Cinta cribadora 1

(1) Cinta cribadora 1

La cinta cribadora 1 esta disponible con separaciones de 32, 36, 40, 45 y 50.

La cinta cribadora 1 esta accionada directamente por un motor de aceite. El accio-
namiento actua directamente a las varillas, y las revoluciones se pueden regular con
progresién continua.

La regulacion de las revoluciones de la cinta cribadora 1 se efectua a través del termi-
nal del tractor o, en el caso de que esté activado a través del terminal del puesto de
seleccion. La respuesta se efectlia a través de un sensor de revoluciones integrado
en el motor de aceite.

Regulacidon de las revoluciones de la cinta cribadora 1 a través del terminal del
tractor

Las revoluciones de la cinta cribadora 1 se pueden regular en el menu canal de criba.
Para ello se selecciona el softkey canal de criba §§ en el terminal del tractor. Después
de la seleccién el softkey [l se vuelve verde.
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(2) Campo de indicacion revoluciones canal de criba

(3) Indicacion revoluciones cinta cribadora 1

(4) Indicacion revoluciones cinta cribadora 2

(5) Indicacion desviacion entre la cinta de hojas y la cinta cribadora 2
(6) Softkey revoluciones canal de criba

En el campo de indicacion revoluciones canal de criba (2) se indican las revoluciones
de la cinta cribadora 1 (3), de la cinta cribadora 2 (4) y la desviacién porcentual entre

las revoluciones de la cinta de hojas y la cinta cribadora 2 (5). Seleccionando el botén
gris, se cambia al submenu ajustes de las revoluciones del canal de criba.

QO Con el softkey revoluciones canal de criba B se cambia al submenu ajustes de las
revoluciones del canal de criba.

{/
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(7)  Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 1

(8) Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 1

(9) Softkey sist auto cintas cribadoras

(10) Softkey reducir revoluciones de la cinta de hojas

(11) Softkey aumentar revoluciones de la cinta de hojas

(12) Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 2

(13) Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 2

(14) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas cribadoras

Pulse la tecla [Jl para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de la
cinta cribadora 1 son 200 min-'.

Pulse la tecla JJ@ para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta cribadora 1 son 50 min-*.

Para regular las revoluciones de la cinta cribadora 1 la regulacién sincronizada de las
revoluciones de las cintas cribadoras debe estar desactivada. Si el softkey revolucio-
nes sincronizadas de las cintas cribadoras fgg esta blanco, la regulacion sincronizada
de las revoluciones de las cintas cribadoras esta desactivada. Si el softkey revolucio-
nes sincronizadas de las cintas cribadoras [§g esta verde, la regulacion sincronizada

de las revoluciones de las cintas cribadoras esta activada.

La presion en el accionamiento hidraulico de la cinta cribadora 1 es indicada y vigi-
lada permanentemente en el terminal del tractor en la vigilancia de la presion. Si se
traspasa uno de los limites porcentuales de advertencia de la presién maxima ajusta-
das por el conductor, en el terminal del tractor aparece la indicacion de advertencia -
ademas suena una sefal de advertencia.

Si la cinta cribadora 1 esta bloqueada por un cuerpo extrafio, en el terminal del trac-
tor aparece el simbolo de advertencia " y ademas suena una sefial permanente
de advertencia. En el caso de un bloqueo, la cinta cribadora 1 se apaga automatica-
mente, para evitar posibles averias, asi como dafios indirectos. Después de solucio-
nar la causa del bloqueo, se puede seguir trabajando.
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Regulacién de las revoluciones de la cinta cribadora 1 a través del terminal del
puesto de seleccion

(15) Softkey cinta cribadora 1

(16) Softkey cambiar pagina derecha

(17) Softkey cambiar pagina izquierda

(18) Softkey cinta de hojas

(19) Softkey cinta cribadora 2

(20) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas cribadoras

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones del canal de criba. Seleccione la cinta cribadora 1 con el soft-
key cinta cribadora 1 .

(21) Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 1
(22) Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 1

Pulse la tecla J para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de la
cinta cribadora 1 son 200 min-".
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6.13.1.4

Pulse la tecla J para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta cribadora 1 son 50 min-".

Chapas de acero inoxidable en el canal de criba (opcional)

(1)  Chapas de acero inoxidable en el lado izquierda del canal de criba

En la parte delantera del canal de criba por encima de la cinta cribadora 1, existe la
opcion de montar en las paredes laterales izquierda y derecha chapas de acero inoxi-
dable. Estas chapas de acero inoxidable sirven como chapas de desgaste y cuidan

el cuadro del canal de criba. En las chapas de acero inoxidable la tierra no se queda
pegada tan rapidamente.

Sistema quebrador de terrones para la cinta cribadora 1 (opcional)

(1)  Sistema quebrador de terrones para la cinta cribadora 1

El sistema quebrador de terrones es opcional y se puede montar en el interior de la
desviacion delantera de la cinta cribadora 1. El sistema quebrador de terrones rompe
terrones que se mueven en el interior de la desviacion delantera de la cinta cribadora
1y asi evita que la cinta cribadora 1 se llene de tierra.
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6.13.1.5 Rodillo de limpieza cinta cribadora 1 (Opcional)

El rodillo de limpieza es opcional a partir del afio de fabricacién 2016 y evita en condi-
ciones humedas que la cinta cribadora 1 se llene de tierra.

(1)  Rodillo de limpieza cinta de la garganta 1, afio de fabricacién 2016 hasta afio
de fabricacion 2020

El rodillo de limpieza (1) esta integrado en el tensor de las cintas cribadoras y no
depende de la separacion de la cinta cribadora 1en los afios de fabricacion 2016
hasta 2020. En estas maquinas habria que desmontar el rodillo de limpieza si no se
necesitara.

(2) Rodillo de limpieza cinta cribadora 1 desmontada desde el afio de fabricacion
2021

A partir del afio de fabricacion 2021, el rodillo de limpieza (2) se puede desmontar si
no se necesita.

264 | 554 ROPA



Funcionamiento
Limpieza

6.13.1.6

6.13.1.7

L

Rodillo de aletas de goma cinta cribadora 1 (opcional)

(1) Rodillo de aletas de goma cinta cribadora 1

El rodillo de aletas de goma es opcional y se puede montar en el arbol de transmi-
sion de la cinta cribadora 1 (1). El rodillo de aletas de goma evita que se pegue tierra
pegajosa y que se enrollen las hojas en el arbol de transmision de la cinta cribadora
1.

Vibrador

(1)  Vibrador

La maquina estandar esta equipada con un vibrador. Este se encuentra en la zona de
la cinta cribadora 1. Con el vibrador es posible que las ruedas de goma actien sobre

la cinta cribadora 1. Asi la cinta cribadora 1 se echa a vibrar, por lo que se abre la tie-
rra y se puede cribar mejor.

El vibrador sirve como apoyo en condiciones dificiles. El vibrador se regula en niveles
entre 0 y 20. Siendo el nivel 0 = apagado y el nivel 20 = la maxima intensidad.

ATENCION

Para evitar un dafio en las patatas, hay que mantener las revoluciones del vibrador
lo mas bajas posible. Si se necesita un mayor efecto de limpieza, hay que aumentar
suavemente las revoluciones del vibrador y controlar el resultado. Cuanto mas altas
las revoluciones del vibrador, mas alto el peligro de dafios en las patatas.
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Regulacién del vibrador a través del terminal del tractor

La intensidad del vibrador se puede regular en el menu canal de criba. Para ello se
selecciona el softkey canal de criba Y en el terminal del tractor. Después de la selec-
cion el softkey [l se vuelve verde.

BAR

(2) Softkey vibrador
(3) Campo de indicacion vibrador

En el campo de indicacion vibrador se indica el nivel actual ajustado del vibrador.
Seleccionando el botdn gris en el campo de indicacion vibrador (3) se cambia al sub-
menu vibrador.

Con el softkey vibrador §8Y se cambia al submenu vibrador.

(4) Softkey aumentar las revoluciones del vibrador
(5)  Softkey reducir las revoluciones del vibrador
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Pulse la tecla J para aumentar la intensidad. La maxima intensidad del vibrador es el
nivel 20.

Pulse la tecla JJ@ para reducir la intensidad. La minima intensidad del vibrador es el
nivel 1. En el nivel 0 el vibrador esta apagado y esta parado.

Regulacion del vibrador a través del terminal del puesto de seleccion

(6) Softkey vibrador

(7)  Softkey revoluciones UFK 1

(8) Softkey focos de trabajo

(9) Softkey cambiar pagina derecha
(10) Softkey cambiar pagina izquierda
(11) Softkey revoluciones UFK 2

(12) Softkey cinta de desechos

Si el terminal del puesto de seleccion estd activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular el vibrador. Seleccione el vibrador con el softkey vibrador [}

(13) Softkey aumentar las revoluciones del vibrador
(14) Softkey reducir las revoluciones del vibrador
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Pulse la tecla | para aumentar la intensidad. La maxima intensidad del vibrador es el
nivel 20.
Pulse la tecla J para reducir la intensidad. La minima intensidad del vibrador es el
nivel 1. En el nivel 0 el vibrador esta apagado y esta parado.
6.13.1.8 Cinta cribadora 2

W

(1) Cinta cribadora 2

La cinta cribadora 2 esta disponible con separaciones de 28, 32, 36 y 40.

La cinta cribadora 2 esta accionada directamente por un motor de aceite. El accio-
namiento actua directamente a las varillas, y las revoluciones se pueden regular con
progresién continua.

La regulacion de las revoluciones de la cinta cribadora 2 se efectua a través del termi-
nal del tractor o, en el caso de que esté activado a través del terminal del puesto de
seleccion. La respuesta se efectua a través de un sensor de revoluciones integrado
en el motor de aceite.

Regulacién de las revoluciones de la cinta cribadora 2 a través del terminal del
tractor

Las revoluciones de la cinta cribadora 2 se pueden regular en el menu canal de criba.
Para ello se selecciona el softkey canal de criba §§ en el terminal del tractor. Después
de la seleccion el softkey [l se vuelve verde.
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(2) Campo de indicacion revoluciones canal de criba

(3) Indicacion revoluciones cinta cribadora 1

(4) Indicacion revoluciones cinta cribadora 2

(5) Indicacion desviacion entre la cinta de hojas y la cinta cribadora 2
(6) Softkey revoluciones canal de criba

En el campo de indicacion revoluciones canal de criba (2) se indican las revoluciones
de la cinta cribadora 1 (3), de la cinta cribadora 2 (4) y la desviacién porcentual entre

las revoluciones de la cinta de hojas y la cinta cribadora 2 (5). Seleccionando el botén
gris, se cambia al submenu ajustes de las revoluciones del canal de criba.

QO Con el softkey revoluciones canal de criba B se cambia al submenu ajustes de las
revoluciones del canal de criba.
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(7)  Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 1

(8)  Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 1

(9) Softkey sist auto cintas cribadoras

(10) Softkey reducir revoluciones de la cinta de hojas

(11) Softkey aumentar revoluciones de la cinta de hojas

(12) Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 2

(13) Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 2

(14) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas cribadoras

Pulse la tecla [ para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de la
cinta cribadora 2 son 200 min-'.

Pulse la tecla @ para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta cribadora 2 son 50 min-'.

Para regular las revoluciones de la cinta cribadora 2 la regulacién sincronizada de las
revoluciones de las cintas cribadoras debe estar desactivada. Si el softkey revolucio-
nes sincronizadas de las cintas cribadoras g esta blanco, la regulacion sincronizada
de las revoluciones de las cintas cribadoras esta desactivada. Si el softkey revolucio-
nes sincronizadas de las cintas cribadoras [§g esta verde, la regulacion sincronizada

de las revoluciones de las cintas cribadoras esta activada.

La presion en el accionamiento hidraulico de la cinta cribadora 2 es indicada y vigi-
lada permanentemente en el terminal del tractor en la vigilancia de la presion. Si se
traspasa uno de los limites porcentuales de advertencia de la presién maxima ajusta-
das por el conductor, en el terminal del tractor aparece la indicacion de advertencia .
ademas suena una sefal de advertencia.

Si la cinta cribadora 2 o la cinta de hojas esta bloqueada por un cuerpo extrafio, en
el terminal del tractor aparece el simbolo de advertencia - y ademas suena una
sefial permanente de advertencia. En el caso de un bloqueo, la cinta cribadora 1, la
cinta cribadora 2 y la cinta de hojas se apagan automaticamente, para evitar posibles
averias, asi como dafnos indirectos. Después de solucionar la causa del bloqueo, se
puede seguir trabajando.
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Regulacidon de las revoluciones de la cinta cribadora 2 a través del terminal del
puesto de seleccion

(15) Softkey cinta cribadora 1

(16) Softkey cambiar pagina derecha

(17) Softkey cambiar pagina izquierda

(18) Softkey cinta de hojas

(19) Softkey cinta cribadora 2

(20) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas cribadoras

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones del canal de criba. Seleccione la cinta cribadora 2 con el soft-
key cinta cribadora 2 .

(21) Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 2
(22) Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 2

Pulse la tecla @A para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de la
cinta cribadora 2 son 200 min-".
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A

6.13.1.9

6.13.1.10

Pulse la tecla @ para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta cribadora 2 son 50 min-".

Sistema quebrador de terrones para la cinta cribadora 2 (opcional)

(1) Sistema quebrador de terrones para la cinta cribadora 2
El sistema quebrador de terrones es opcional y se puede montar en el interior de la

desviacion delantera de la cinta cribadora 2. El sistema quebrador de terrones rompe
terrones y evita que la parte delantera de la cinta cribadora 2 se llene de tierra.

Cierre de paso cinta cribadora 2 (opcional)

(1)  Cierre de paso cinta cribadora 2

El cierre de paso es opcional y se puede montar en la parte delantera entre la cinta
cribadora 2 y la cinta de hojas. El cierre de paso evita cuando la cinta cribadora 2 y la
cinta de hojas 2 trabajan con bajas revoluciones que las patatas caigan entre la cinta
cribadora 2 y la cinta de hojas.
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6.13.1.11

W

Regulacién sincronizada cintas cribadoras

Regulacién sincronizada cintas cribadoras a través del terminal del tractor

Las revoluciones en el modo sincronizado se regulan en el menu canal de criba. Para
ello se selecciona el softkey canal de criba g en el terminal del tractor. Después de la
seleccion el softkey [l se vuelve verde.

(1)
(2)
(3)
(4)
()

BAR

- I

Campo de indicacion revoluciones canal de criba

Indicacion revoluciones cinta cribadora 1

Indicacion revoluciones cinta cribadora 2

Indicacion desviacion entre la cinta de hojas y la cinta cribadora 2
Softkey revoluciones canal de criba

En el campo de indicacion revoluciones canal de criba (1) se indican las revoluciones
de la cinta cribadora 1 (2), de la cinta cribadora 2 (3) y la desviacién porcentual entre

las revoluciones de la cinta de hojas y la cinta cribadora 2 (4). Seleccionando el botén
gris, se cambia al submenu ajustes de las revoluciones del canal de criba.

Con el softkey revoluciones canal de criba B se cambia al submenu ajustes de las
revoluciones del canal de criba.
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(6) Softkey aumentar las revoluciones de las cintas cribadoras

(7) Softkey reducir las revoluciones de las cintas cribadoras

(8) Softkey sist auto cintas cribadoras

(9) Softkey reducir revoluciones de la cinta de hojas

(10) Softkey aumentar revoluciones de la cinta de hojas

(11) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas cribadoras

En el modo sincronizado, las revoluciones de la cinta cribadora 1 y de la
cinta cribadora 2 se pueden regular a la vez.

Pulse la tecla g para aumentar las revoluciones de forma sincronizada. Las maximas
revoluciones de las cintas son 200 min-'. Si una cinta alcanza estas revoluciones y se

sigue aumentando, entonces las revoluciones de la otra cinta se acercan a las revolu-
ciones de la primera.

Pulse la tecla [ para reducir las revoluciones de forma sincronizada. Las minimas
revoluciones de las cadenas son 50 min-'. Si una cinta alcanza estas revoluciones y
se sigue reduciendo, entonces las revoluciones de la otra cinta se acercan a las revo-
luciones de la primera.

Para regular las revoluciones de las cintas cribadoras de forma sincronizadas la regu-
lacion sincronizada de las revoluciones de las cintas cribadoras debe estar activada.
Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cintas cribadoras esta blanco, la
regulacién sincronizada de las revoluciones de las cintas cribadoras esta desactivada.
Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cintas cribadoras esta verde, la
regulacion sincronizada de las revoluciones de las cintas cribadoras esté activada.
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Regulacién sincronizada cintas cribadoras a través del terminal del puesto de
seleccidén

(12) Softkey cinta cribadora 1

(13) Softkey cambiar pagina derecha

(14) Softkey cambiar pagina izquierda

(15) Softkey cinta de hojas

(16) Softkey cinta cribadora 2

(17) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas cribadoras

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones del canal de criba. Seleccione con el softkey revoluciones
sincronizadas de las cintas cribadoras, las revoluciones sincronizadas Eg.

(18) Softkey aumentar las revoluciones de las cintas cribadoras
(19) Softkey reducir las revoluciones de las cintas cribadoras

(20) Softkey cambiar pagina derecha

(21) Softkey cambiar pagina izquierda

(22) Softkey cinta de hojas

(23) Softkey regulacién sincronizada revoluciones cintas cribadoras
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6.13.1.12

Pulse la tecla g para aumentar las revoluciones de forma sincronizada. Las maximas
revoluciones de las cintas son 200 min-'. Si una cinta alcanza estas revoluciones y se

sigue aumentando, entonces las revoluciones de la otra cinta se acercan a las revolu-
ciones de la primera.

Pulse la tecla [ para reducir las revoluciones de forma sincronizada. Las minimas
revoluciones de las cadenas son 50 min-'. Si una cinta alcanza estas revoluciones y
se sigue reduciendo, entonces las revoluciones de la otra cinta se acercan a las revo-
luciones de la primera.

Para regular las revoluciones de las cintas cribadoras de forma sincronizadas la regu-
lacién sincronizada de las revoluciones de las cintas cribadoras debe estar activada.
Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cintas cribadoras gy esta blanco, la
regulacion sincronizada de las revoluciones de las cintas cribadoras esta desactivada.
Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cintas cribadoras [§g esta verde, la
regulacion sincronizada de las revoluciones de las cintas cribadoras esta activada.

Sistema automatico de las cintas cribadoras dependientes de la
velocidad de avance

Activar y regular el sistema automatico de las cintas cribadoras a través del ter-
minal del tractor

El sistema automatico de las cintas cribadoras, dependiente de la velocidad de arran-
que, se activa y se desactiva en el menu canal de criba, en el punto revoluciones
canal de criba. Para ello se selecciona el softkey canal de criba g en el terminal del
tractor. Después de la seleccion el softkey . se vuelve verde.

(1)  Campo de indicacion revoluciones canal de criba

(2) Indicacion revoluciones cinta cribadora 1

(3) Indicacion revoluciones cinta cribadora 2

(4) Indicacién desviacion entre la cinta de hojas y la cinta cribadora 2
(5) Softkey revoluciones canal de criba

En el campo de indicacion revoluciones canal de criba (1) se indican las revoluciones
de la cinta cribadora 1 (2), de la cinta cribadora 2 (3) y la desviacion porcentual entre

las revoluciones de la cinta de hojas y la cinta cribadora 2 (4). Seleccionando el botén
gris, se cambia al submenu ajustes de las revoluciones del canal de criba.
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Con el softkey revoluciones canal de criba B se cambia al submenu ajustes de las

%‘3 revoluciones del canal de criba.

ROPA

Sistema automatico de las cintas cribadoras, dependiente de la velocidad de
arranque, desactivado para la regulacion individual

ROPA

Sistema automatico de las cintas cribadoras, dependiente de la velocidad de
arranque, activado para la regulacion individual

(6)
(7)
(8)

(9)

(10)
(11)
(12)
(13)

Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 1

Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 1

Softkey para el sistema automatico de las cintas cribadoras dependiente de la
velocidad de avance

Softkey reducir revoluciones de la cinta de hojas

Softkey aumentar revoluciones de la cinta de hojas

Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 2

Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 2

Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas cribadoras
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Sistema automatico de las cintas cribadoras dependiente de la velocidad de avance
desactivado para la regulacion sincronizada

Sistema automatico de las cintas cribadoras dependiente de la velocidad de avance
activado para la regulacion sincronizada

(14)
(15)
(16)

(17)
(18)
(19)

Softkey aumentar las revoluciones de las cintas cribadoras

Softkey reducir las revoluciones de las cintas cribadoras

Softkey para el sistema automatico de las cintas cribadoras dependiente de la
velocidad de avance

Softkey reducir revoluciones de la cinta de hojas

Softkey aumentar revoluciones de la cinta de hojas

Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas cribadoras
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Con el softkey K se activa y se desactiva el sistema automatico de las cintas cribado-
ras en la regulacion individual y en la regulacion sincronizada de las revoluciones de
las cintas cribadoras. Si esta activado el softkey |§§ esta verde, si esta desactivado, el
softkey BY esta blanco. A continuacion, ajuste el valor del porcentaje en funcion de la
velocidad de avance. El sistema automatico se puede ajustar en un rango entre -95%
y 95%.

Con el sistema automatico de las cintas cribadoras activado, las revoluciones de las
cintas cribadoras se adaptan a la velocidad actual de avance. Se puede adaptar el
porcentaje de las revoluciones de las cintas cribadoras individualmente o sincroni-
zadas a la velocidad de avance. El 0 % es la desviacién de la marcha sincronizada
hacia la velocidad actual de avance, a - % las cintas cribadoras van mas lentas que la
velocidad de avance, y a + % las cintas cribadoras van mas rapidas que la velocidad
de avance. Las revoluciones de la cinta de hojas se puede frenar en relacién con la
cinta cribadora 2.

Tiempos de arranque

Tiempos de parada
Sist auto cinta crib

Min. cinta cribadora [1/min]
|Max. cinta cribadora [1/min] 200

En el menu principal en el menu ajustes basicos, submenu regulacion de las cintas en
el punto sistema automatico de las cintas cribadoras, se pueden regular las revolucio-
nes minimas y maximas de las cintas cribadoras con el sistema automatico activado.
Avanzando lentamente, las revoluciones de las cintas cribadoras no se ralentizan mas
que hasta el valor minimo ajustado. Avanzando rapidamente, las revoluciones de las
cintas cribadoras no aceleran mas que hasta el valor maximo ajustado. Los valores
basicos minimos son 50 min-' y maximos 200 min-'.
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Regular el sistema automatico de las cintas cribadoras a través del terminal del
puesto de seleccion

Si el terminal del puesto de seleccidn esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina
para regular las revoluciones del canal de criba. Con el sistema automéatico de las
cintas cribadoras activadas en el terminal del tractor, se pueden regular el porcen-
taje de las revoluciones en relacion con la velocidad de avance de la maquina, de la
cinta cribadora 1y la cinta cribadora 2 individualmente y sincronizadas.

Puesto de seleccion sistema automatico de las cintas cribadoras, dependiente de la
velocidad de avance, regulacién individual

Puesto de seleccién sistema automatico de las cintas cribadoras, dependiente de la
velocidad de avance, regulacion sincronizada
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6.13.1.13

Cinta de hojas

(1)  Cinta de hojas con cuerdas

La cinta de hojas esta disponible con separaciones de 200, 250 y 300.

La cinta de hojas separa los restos de las plantas. La cosecha pasa por la maquina y
a la vez los tallos y las hojas son transportados al exterior. La cinta de hojas consiste
en cintas laterales, cintas centrales, asi como arrastradores. Las cuerdas (1) reducen
las mallas y en el caso necesario se pueden quitar desde interior al exterior.

Las revoluciones de la cinta de hojas se puede frenar dependiendo de las revolucio-
nes de la cinta cribadora 2 de forma hidraulica. La respuesta se efectla a través de
un sensor de revoluciones montado en el motor de aceite de la cinta de hojas y de un
sensor de revoluciones montado en el motor de aceite de la cinta cribadora 2. La cinta
de hojas puede ir maximo a la misma velocidad que la cinta cribadora 2 y hasta una
cierta desviacion también mas despacio. Asi se puede alcanzar un efecto adicional de
limpieza en ciertas condiciones.

La regulacion de la desviacion de la cinta de hojas en relacién con la cinta cribadora 2
se efectla a través del terminal del tractor, o en el caso de que esté activado a través
del terminal del puesto de seleccién. La respuesta del porcentaje de la desviacion se
efectlia a través de un sensor de revoluciones integrado en el motor de aceite. Si se
regulan las revoluciones de la cinta cribadora 2, las revoluciones de la cinta de hojas
mantiene automaticamente el porcentaje de desviacion ajustado.

Regulacion de las revoluciones de la cinta de hojas a través del terminal del
tractor

El porcentaje de desviacion de las revoluciones de la cinta de hojas en relacion con

la cinta cribadora 2 se puede regular en el menu canal de criba. Para ello se selec-
ciona el softkey K en el terminal del tractor. Después de la seleccién el softkey . se
vuelve verde.
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(2) Campo de indicacion revoluciones canal de criba

(3) Indicacion revoluciones cinta cribadora 1

(4) Indicacion revoluciones cinta cribadora 2

(5) Indicacion desviacion entre la cinta de hojas y la cinta cribadora 2
(6) Softkey revoluciones canal de criba

En el campo de indicacion revoluciones canal de criba (2) se indican las revoluciones
de la cinta cribadora 1 (3), de la cinta cribadora 2 (4) y la desviacién porcentual entre

las revoluciones de la cinta de hojas y la cinta cribadora 2 (5). Seleccionando el botén
gris, se cambia al submenu ajustes de las revoluciones del canal de criba.

QO Con el softkey revoluciones canal de criba B se cambia al submenu ajustes de las
revoluciones del canal de criba.

{/
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(7)  Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 1

(8) Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 1

(9) Softkey sist auto cintas cribadoras

(10) Softkey reducir revoluciones de la cinta de hojas

(11) Softkey aumentar revoluciones de la cinta de hojas

(12) Softkey reducir revoluciones cinta cribadora 2

(13) Softkey aumentar revoluciones cinta cribadora 2

(14) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas cribadoras
(15) Softkey aumentar las revoluciones de las cintas cribadoras
(16) Softkey reducir las revoluciones de las cintas cribadoras

Pulse la tecla [P para aumentar las revoluciones. Si la cinta de hojas funciona a la
misma velocidad que la cinta cribadora 2 se han alcanzado las maximas revoluciones
de la cinta de hojas y se indica una desviacién de 0 %. Si se regulan las revoluciones
de la cinta cribadora 2, el porcentaje de la diferencia ajustada hacia la cinta de hojas
sigue igual.

A

Pulse la tecla B para reducir las revoluciones. Si se indica una desviacién del -10 %
se ha alcanzado la minima diferencia entre las revoluciones de la cinta de hojas y de
la cinta cribadora 2. Si se regulan las revoluciones de la cinta cribadora 2, el porcen-
taje de la diferencia ajustada hacia la cinta de hojas sigue igual.
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Ajustar la marcha sincronizada de la cinta de horas a la cinta cribadora 2.
Si en el terminal del tractor se ajusta la sincronizacion 0 % vy, sin embargo, la veloci-
dad circunferencial de la cinta de hojas a la cinta cribadora 2 se desvia, las revolucio-
nes de la cinta de hojas a la cinta cribadora 2, se puede ajustar en el menu principal,
menu "ajustes basicos", submenu "otros" en el punto "revoluciones cinta de hojas".
Tiempo engrase [min]
Velocidad de avance B47
Distancia lineas [mm] 750
"Ancho lecho siembra [mm] 1500
||Revo|uciones cinta de hojas 10
Elem mando botén giratorio eje Ein
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Regulacién de las revoluciones de la cinta de hojas a través del terminal del
puesto de seleccion

(17)
(18)
(19)
(20)
(21)
(22)
(23)
(24)

Softkey cinta cribadora 1

Softkey cambiar pagina derecha

Softkey cambiar pagina izquierda

Softkey cinta de hojas

Softkey cinta cribadora 2

Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas cribadoras
Softkey aumentar las revoluciones de las cintas cribadoras
Softkey reducir las revoluciones de las cintas cribadoras

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones del canal de criba. Seleccione la cinta de hojas con el softkey
cinta de hojas
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(25) Softkey aumentar revoluciones de la cinta de hojas
(26) Softkey reducir revoluciones de la cinta de hojas

Pulse la tecla A para aumentar las revoluciones. Si la cinta de hojas funciona a la
misma velocidad que la cinta cribadora 2 se han alcanzado las maximas revoluciones
de la cinta de hojas y se indica una desviacién de 0 %. Si se regulan las revoluciones
de la cinta cribadora 2, el porcentaje de la diferencia ajustada hacia la cinta de hojas

sigue igual.

A

Pulse la tecla B para reducir las revoluciones. Si se indica una desviacién del -10 %
se ha alcanzado la minima diferencia entre las revoluciones de la cinta de hojas y de
la cinta cribadora 2. Si se regulan las revoluciones de la cinta cribadora 2, el porcen-
taje de la diferencia ajustada hacia la cinta de hojas sigue igual.
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6.13.1.14  Rascador de hojas

(1) Rascadores de hojas delanteros
(2) Rascadores de hojas traseros

Por encima de la cinta de hojas se encuentran 6 lineas (opcional 7 lineas) de ras-
cadores de hojas regulables con resortes individuales, para detener las patatas
enganchadas en las hojas. Las patatas caen por la cinta de hojas directamente a la
cinta cribadora 2, respectivamente a la cinta de erizo 1.

Los rascadores de hojas estan divididos en dos segmentos regulables de forma inde-
pendiente, las 3 lineas de rascadores de hoja delanteros (1) y las 3 lineas (opcional

4 lineas) de rascadores traseros (2). La regulacion se efectua a través del terminal del
tractor o en el caso de que esté activado, a través del terminal del puesto de selec-
cion.

Si las hojas son jovenes y verdes y por lo tanto las patatas estan muy pegadas a las
hojas, los rascadores deberian estar junto a la cinta de hojas. Si las hojas estan secas
y las patatas ya se sueltan de las hojas, los rascadores se podrian poner mas lejos de
la cinta de hojas, para que queden cuanto menos hojas posible en la maquina.

ATENCION

f Mayor desgaste y dafos en la cosecha.
Si los rascadores estan ajustados demasiado agresivos, y se meten en la cinta de
¢ hojas, existe el peligro de un mayor desgaste en los rasgadores y en la cinta de
hojas. Eso también aumenta el riesgo de dafiar la cosecha.

:‘g

— Ajuste los rascadores de hojas para que se metan en la cinta de hojas lo justo y
controle el efecto de limpieza para poder ajustarlo en el caso necesario.

Regulacion de los rascadores de hoja a través del terminal del tractor

La regulacion de los rascadores de hojas se puede seleccionar en el menu del canal
de criba. Para ello se selecciona el softkey canal de criba g en el terminal del tractor.
Después de la seleccion el softkey [l se vuelve verde.
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(3) Campo de indicacion rascador de hojas

(4) Indicacion altura de los rascadores de hojas delanteros
(5) Indicacion altura de los rascadores de hojas traseros
(6) Softkey rascadores de hojas

En el campo de indicacion rascadores de hojas (3) se ven las alturas de los rasca-
dores de hojas delanteros (4) y las alturas de los rascadores de hojas traseros (5).
Seleccionando el botén gris, se cambia al submenu rascadores de hojas.

Con el softkey rascadores de hojas se cambia al submenu rascadores de hojas.

(7)  Softkey subir rascadores de hojas delanteros
(8) Softkey bajar rascadores de hojas delanteros
(9) Softkey bajar rascadores de hojas traseros
(10) Softkey subir rascadores de hojas traseros
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Pulse la tecla m para subir los rascadores delanteros de hojas. Con la indicacion 0
los rascadores de hojas estan muy cerca de la cinta de hojas, y con la indicacion 20
los rascadores de hojas estan lejos de la cinta de hojas.

Pulse la tecla m para bajar los rascadores delanteros de hojas. Con la indicacion 0
los rascadores de hojas estan muy cerca de la cinta de hojas, y con la indicacion 20
los rascadores de hojas estan lejos de la cinta de hojas.

Pulse la tecla @ para subir los rascadores traseros de hojas. Con la indicacién 0 los
rascadores de hojas estan muy cerca de la cinta de hojas, y con la indicacién 20 los
rascadores de hojas estan lejos de la cinta de hojas.

Pulse la tecla % para bajar los rascadores traseros de hojas. Con la indicacién 0 los
rascadores de hojas estan muy cerca de la cinta de hojas, y con la indicacién 20 los
rascadores de hojas estan lejos de la cinta de hojas.

AN AN AN AN

Regulacién de los rascadores de hojas a través del terminal del puesto de selec-
cién

(11) Softkey inclinacion cinta de erizo 1/2

(12) Softkey rascadores delanteros de hojas
(13) Softkey profundidad de arranque izquierda
(14) Softkey cambiar pagina derecha

(15) Softkey cambiar pagina izquierda

(16) Softkey profundidad de arranque derecha
(17) Softkey rascadores traseros de hojas

(18) Softkey inclinacion cinta de erizo 4

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado, cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular los rascadores de hojas. Seleccione los rascadores de hojas con el softkey
rascadores de hojas delanteros o con el softkey rascadores de hojas traseros .
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(19) Softkey subir rascadores de hojas delanteros
(20) Softkey bajar rascadores de hojas delanteros
(21) Softkey bajar rascadores de hojas traseros
(22) Softkey subir rascadores de hojas traseros

Pulse la tecla @ para subir los rascadores delanteros de hojas. Con la indicacion 0
los rascadores de hojas estan muy cerca de la cinta de hojas, y con la indicacion 20
los rascadores de hojas estan lejos de la cinta de hojas.

Pulse la tecla % para bajar los rascadores delanteros de hojas. Con la indicacion 0
los rascadores de hojas estan muy cerca de la cinta de hojas, y con la indicacion 20
los rascadores de hojas estan lejos de la cinta de hojas.

Pulse la tecla % para subir los rascadores traseros de hojas. Con la indicacion 0 los
rascadores de hojas estan muy cerca de la cinta de hojas, y con la indicacién 20 los
rascadores de hojas estan lejos de la cinta de hojas.

Pulse la tecla % para bajar los rascadores traseros de hojas. Con la indicacion 0 los
rascadores de hojas estan muy cerca de la cinta de hojas, y con la indicacion 20 los
rascadores de hojas estan lejos de la cinta de hojas.
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6.13.1.15

Barras de desgarre en la separacion de hojas

(1) Posicion de trabajo barras de desgarre arriba
(2) Lugares de almacenamiento barras de desgarre arriba
(3) Barra de desgarre inferior

Si las patatas no se sueltan de las hojas, a pesar de que los rascadores de hojas
estén ajustados de forma agresiva, existe la posibilidad de montar unas barras de
desgarre (1) en hasta 3 posiciones. Asi las patatas se enganchan entre las barras de
desgarre, los rascadores de hojas y la cinta de hojas, por lo que las patatas se suel-
tan de las hojas. Si no se necesitan las barras de desgarre, estas se pueden guardar
en la maquina (2). Para cuidar las patatas, las barras de desgarre estan cubiertas por
un tubo de plastico.

La barra de desgarre inferior opcional (3) evita que las hojas se enrollen en la cinta de
hojas. Segun necesidad, la barra de desgarre inferior (3) se puede ajustar mas cerca
0 mas alejada de la cinta de hojas. Si no fuera necesaria, la barra de desgarre inferior
(3) se podria desmontar.

ATENCION

Mayor desgaste y dafos en la cosecha.

El uso de las barras de desgarre aumenta el desgaste en la cinta de hojas y en los
rascadores de hojas. Eso también aumenta el riesgo de danar la cosecha.
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6.13.2

6.13.2.1

Separacion

La separacioén consiste en la cinta de erizo 1 con el rodillo de desviacién 1 y la cinta
de salida de suciedad, la cinta de erizo 2, con el rodillo de desviacién 2 o la cinta de
dedos con goma DoubleSelect, la cinta de erizo 3 con el rodillo de desviacion 3, la
cinta de erizo 4 con la cinta de dedos con gomas (UFK) o el rodillo de desviacién 4
opcional, la inclinacion de la cinta de erizo 1/2 y la inclinacion de la cinta de erizo 4.

Cinta de erizo 1

(1) Cinta de erizo 1
(2) Rodillo de desviacion 1

La cinta de erizo 1 esta disponible con las separaciones 36 y 40.

La version estandar de la cinta de erizo 1 (1) esta equipada con dedos de goma con
el perfil V. Existe la opcién de equipar la cinta de erizo 1 con el perfil H. En la parte
superior esta el rodillo de desviacion 1 (2). Pequeias cantidades de desecho y hojas
pasan a través de los dedos de goma y por debajo del rodillo de desviacién 1. Las
revoluciones de la cinta de erizo 1 se pueden regular desde el terminal del tractor o
después de activarlo desde el terminal del puesto de seleccion.

Regulacion de las revoluciones de la cinta de erizo 1 a través del terminal del
tractor

Las revoluciones de la cinta de erizo 1 se pueden regular en el menu separacioén. Para
ello se selecciona el softkey separacion §€3 en el terminal del tractor. Después de la
seleccion el softkey [ se vuelve verde.
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(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)

Campo de indicacion revoluciones cintas de erizo
Indicacioén revoluciones cinta de erizo 1
Indicacioén revoluciones cinta de erizo 2
Indicacioén revoluciones cinta de erizo 3
Indicacioén revoluciones cinta de erizo 4

Softkey revoluciones cintas de erizo

En el campo de indicacion revoluciones cintas de erizo (3) se indican las revoluciones
de la cinta de erizo 1 (4), de la cinta de erizo 2 (5), de la cinta de erizo 3 (6) y de la
cinta de erizo 4 (7). Seleccionando el botdn gris, se cambia directamente al submenu
ajustes de las revoluciones de las cintas de erizo.

Con el softkey revoluciones cintas de erizo [t}

se cambia al submenu ajustes de las

revoluciones de las cintas de erizo.
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(9) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 2

(10) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 2

(11) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 3

(12) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 3

(13) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 4

(14) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 4

(15) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 1

(16) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 1

(17) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas de erizo / regulacion auto-

matica cintas de erizo

Pulse la tecla J para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de
lacinta de erizo 1 son 250 min-'.

Pulse la tecla [J para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta de erizo 1 son 50 min-'.

Para regular las revoluciones de la cinta cribadora 1, la regulacién sincronizada de las
cintas de erizo debe estar desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las
cintas de erizo g esta blanco, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las
cintas cribadoras esta desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cin-
tas de erizo B esté verde, la regulacién sincronizada de las revoluciones de las cin-
tas cribadoras esta activada.

La presion en el accionamiento hidraulico de la cinta de erizo 1 es indicada y vigilada
permanentemente en el terminal del tractor en la vigilancia de la presion. Si se tras-
pasa uno de los limites porcentuales de advertencia de la presion maxima ajustadas
por el conductor, en el terminal del tractor aparece la indicacién de advertencia .
ademas suena una senal de advertencia.

Si la cinta de erizo 1 esta bloqueada por un cuerpo extrano, en el terminal del trac-

tor aparece el simbolo de advertencia " y ademas suena una sefial permanente de
advertencia. En el caso de un bloqueo, la cinta cribadora 1, la cinta cribadora 2, la
cinta de hojas, la cinta de erizo 1 y el rodillo de desviacion 1 se apagan automatica-
mente para evitar posibles averias, asi como dafos indirectos. Después de solucionar
la causa del bloqueo, se puede seguir trabajando.
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4

Regulacidn de las revoluciones de la cinta de erizo 1 a través del terminal del
puesto de seleccion

(18) Softkey cinta de erizo 2

(19) Softkey cinta de erizo 3

(20) Softkey cambiar pagina derecha

(21) Softkey cambiar pagina izquierda

(22) Softkey cinta de erizo 4

(23) Softkey cinta de erizo 1

(24) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas de erizo

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones de las cintas de erizo. Seleccione la cinta de erizo 1 con el
softkey [}

(25) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 1
(26) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 1

Pulse la tecla JJ para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de
lacinta de erizo 1 son 250 min-'.
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Pulse la tecla % para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
! cinta de erizo 1 son 50 min-.
Para regular las revoluciones de la cinta cribadora 1, la regulacién sincronizada de las
@ cintas de erizo debe estar desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las
‘@‘ cintas de erizo f¢g esta blanco, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las
cintas cribadoras esta desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cin-
tas de erizo [gg esta verde, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las cin-
tas cribadoras esta activada.
6.13.2.2 Sistema automatico de la cinta de erizo dependiente de la
velocidad de avance
Activar y regular el sistema automatico de las cintas de erizo a través del termi-
nal del tractor
El sistema automatico de las cintas de erizo dependiente de la velocidad de avance se
activa y desactiva en el menu separacion en el punto revoluciones de la cinta de erizo.
Para ello se selecciona el softkey separacion §& en el terminal del tractor. Después de
la seleccion el softkey . se vuelve verde.
. 0
~ T 1§
(1)  Campo de indicacién revoluciones cintas de erizo
(2) Indicacion revoluciones cinta de erizo 1
(3) Indicacion revoluciones cinta de erizo 2
(4) Indicacion revoluciones cinta de erizo 3
(5) Indicacién revoluciones cinta de erizo 4
(6) Softkey revoluciones cintas de erizo
En el campo de indicacion revoluciones cintas de erizo (1) se indican las revolucio-
nes de la cinta de erizo 1 (2), de la cinta de erizo 2 (3), de la cinta de erizo 3 (4) y de
la cinta de erizo 4 (5). Seleccionando el botdn gris, se cambia al submenu ajustes de
las revoluciones de las cintas de erizo.
Con el Softkey revolucioens de las cintas de erizo [g] se cambia al submenu ajustes
EW' de las revoluciones de las cintas de erizo.
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Activar el sistema automatico de las cintas de erizo

(7)
(8)
(9)
(10)
(11)

(12)
(13)
(14)
(15)

Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 2

Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 2

Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 3

Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 3

Softkey para el sistema automatico de las cintas de erizo dependiente de la
velocidad de avance

Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 4

Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 4

Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 1

Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 1
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Con el Softkey 4 se activa y se desactiva el sistema automatico de las cintas de
erizo que depende de la velocidad de avance. Sélo puede estar activado el sistema
automatico de las cintas de erizo que depende de la velocidad de avance o la regula-
cion sincronizada de las cintas de erizo, nunca ambas regulaciones a la vez. Si esta
activado, el Softkey E esta verde para el sistema automatico de las cintas de erizo,
si esta desactivado, el Softkey % esta blanco. A continuacién, ajuste el valor del por-
centaje en funcion de la velocidad de avance. El sistema automatico se puede ajustar
en un rango entre -95% y 95%.

Con el sistema automatico de las cintas de erizo dependiente de la velocidad de
avance activado, las revoluciones de la cinta de erizo 1 se adaptan a la velocidad
actual de avance. El 0 % es la desviacion de la marcha sincronizada hacia la velo-
cidad actual de avance, a - % la cinta de erizo 1 va mas lenta que la velocidad de
avance, y a + % la cinta de erizo 1 va mas rapida que la velocidad de avance.

Tiempos de arranque
Tiempos de parada
Sist auto cinta crib

Cintas erizo auto

I Max. erizo [1/min]

En el menu principal en el menu ajustes basicos, submenu regulacion de las cintas en
el punto sistema automatico de las cintas de erizo, se pueden regular las revoluciones
minimas y maximas de la cinta de erizo 1 con el sistema automatico activado. Avan-
zando lentamente, las revoluciones de la cinta de erizo 1 no se ralentizan mas que
hasta el valor minimo ajustado. Avanzando rapidamente, las revoluciones de las cinta
de erizo 1 no aceleran mas que hasta el valor maximo ajustado. Los valores basicos
minimos son 50 min-' y maximos 250 min-'.
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6.13.2.3

Regular el sistema automatico de las cintas de erizo a través del terminal del
puesto de seleccion

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones de las cintas de erizo. Con el sistema automatico de las cin-
tas de erizo activado, se pueden regular las revoluciones de la cinta de erizo 1 en el
terminal del tractor proporcional a la velocidad de avance de la maquina.

Puesto de seleccion, sistema automatico de la cinta de erizo dependiente de la
velocidad de avance

Rodillo de desviacion 1

(1) Regulacion eléctrica de la altura del rodillo de desviacion 1
(2) Rodillo de desviacion 1

El rodillo de desviacidon 1 es accionado de forma hidraulica, y depende de las revo-
luciones de la cinta de erizo 1. Si las revoluciones de la cinta de erizo 1 se regulan,
también se regulan las revoluciones del rodillo de desviacion 1. En la versién estan-
dar, la altura del rodillo de desviacion 1 se puede regular de forma eléctrica en el ter-
minal del tractor o, una vez desbloqueado, en el puesto de seleccioén a través del pul-
sador, el rodillo de desviacidon uno esta puesto como triple rodillo.

Existe la opcién de equipar el rodillo inferior como rodillo espiral.
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ATENCION

ﬁf Peligro de pérdidas y averias de la maquina.

Cuanto mas grande esté ajustado el espacio entre la cinta de erizo 1y el
rodillo de desviacion 1 mas alto sera el peligro de pérdidas de la cosecha.
Cuanto mas pequeno esté ajustado el espacio entre la cinta de erizo 1y el
rodillo de desviacion 1 mas alto sera el peligro de mayor desgaste, ya que el
rodillo de desviacién 1y la cinta de erizo 1 podrian rozarse por la tierra pegada.

o
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Regulacién de la altura del rodillo de desviacion 1 a través del terminal del trac-
tor

La altura del rodillo de desviacion 1 se puede regular desde el menu separacion. Para
ello se selecciona el softkey separacion & en el terminal del tractor. Después de la
seleccion el softkey [ se vuelve verde.

(3) Campo de indicacion altura rodillos de desviacion
(4) Indicacion altura rodillo de desviacion 1

(5) Indicacion altura rodillo de desviacién 2

(6) Indicacion altura rodillo de desviacién 3

(7)  Softkey altura rodillos de desviacién

En el campo de indicacion altura rodillos de desviacién (3) se indican las alturas del
rodillo de desviacion 1 (4), del rodillo de desviacion 2 (5) y del rodillo de desviacién 3
(6). Seleccionando el botén gris, se cambia al submenu regulacion altura de los rodi-
llos de desviacion.

0. con el softkey alturas rodillos de desviacion Bl se cambia al submenu regulacion
O I altura de los rodillos de desviacion.
HM‘
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(8) Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 2
(9)  Softkey reducir altura rodillo de desviacién 2
(10) Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 3
(11) Softkey reducir altura rodillo de desviacién 3
(12) Softkey reducir altura rodillo de desviacién 1
(13) Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 1

Pulse la tecla ff para subir el rodillo de desviacion 1. La maxima distancia entre la
cinta de erizo 1y el rodillo de desviacién 1 es 20.

Pulse la tecla m para bajar el rodillo de desviacion 1. La minima distancia entre la
cinta de erizo 1 y el rodillo de desviacion 1 es 0.

302/ 554 ROPA



Funcionamiento
Limpieza

Regulacién de la altura del rodillo de desviacion 1 desde el puesto de seleccién

(14) Pulsador subir rodillo de desviacion 1
(15) Pulsador subir rodillo de desviacion 2
(16) Pulsador subir rodillo de desviacion 3
(17) Pulsador bajar rodillo de desviacion 3
(18) Pulsador bajar rodillo de desviacion 2
(19) Pulsador bajar rodillo de desviacién 1

Pulse el pulsador (14) para subir el rodillo de desviacién 1. La maxima distancia entre
la cinta de erizo 1 y el rodillo de desviacién 1 es 20.

Pulse el pulsador (19) para bajar el rodillo de desviacion 1. La minima distancia entre
la cinta de erizo 1y el rodillo de desviacién 1 es 0.

Si el softkey &8 en el terminal del tractor esta verde, se puede regular el
rodillo de desviacion 1 desde el puesto de seleccion.

Cinta de descarga de suciedad

(1) Cinta de descarga de suciedad

La cinta de descarga de suciedad (1) esta conmutada hidraulicamente en linea

con las revoluciones de la cinta de erizo 1. Si se regulan las revoluciones de la

cinta de erizo 1, también se regulan las revoluciones de la cinta de descarga de sucie-
dad.
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6.13.2.5

Cinta de erizo 2

(1)  Rodillo de desviacion 2
(2) Cintade erizo 2

La cinta de erizo 2 esta disponible con las separaciones 36 y 40.

La versién estandar de la cinta de erizo 2 (2) esta equipada con dedos de goma con
el perfil V. Existe la opcién de equipar la cinta de erizo 2 con el perfil H. En la parte
superior esta el rodillo de desviacion 2 (1). Pequeinas cantidades de desecho y hojas
pasan a través de los dedos de goma y por debajo del rodillo de desviacién 2. Las
revoluciones de la cinta de erizo 2 se pueden regular desde el terminal del tractor, o,
una vez desbloqueado, desde el terminal del puesto de seleccion.
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Regulacién de las revoluciones de la cinta de erizo 2 a través del terminal del
tractor

Las revoluciones de la cinta de erizo 2 se pueden regular en el menu separacion. Para
ello se selecciona el softkey separacion & en el terminal del tractor. Después de la
seleccion el softkey [ se vuelve verde.

(3) Campo de indicacion revoluciones cintas de erizo
(4) Indicacion revoluciones cinta de erizo 1

(5) Indicacion revoluciones cinta de erizo 2

(6) Indicacion revoluciones cinta de erizo 3

(7) Indicacidn revoluciones cinta de erizo 4

(8) Softkey revoluciones cintas de erizo

En el campo de indicacion revoluciones cintas de erizo (3) se indican las revoluciones
de la cinta de erizo 1 (4), de la cinta de erizo 2 (5), de la cinta de erizo 3 (6) y de la
cinta de erizo 4 (7). Seleccionando el boton gris, se cambia directamente al submenu
ajustes de las revoluciones de las cintas de erizo.

Con el softkey revoluciones cintas de erizo
revoluciones de las cintas de erizo.

@] se cambia al submenu ajustes de las
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(9) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 2

(10) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 2

(11) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 3

(12) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 3

(13) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 4

(14) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 4

(15) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 1

(16) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 1

(17) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas de erizo / regulacion auto-

matica cintas de erizo

Pulse la tecla A para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de
lacinta de erizo 2 son 250 min-'.

Pulse la tecla @ para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta de erizo 2 son 50 min-'.

Para regular las revoluciones de la cinta cribadora 2, la regulacién sincronizada de las
cintas de erizo debe estar desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las
cintas de erizo g esta blanco, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las
cintas cribadoras esta desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cin-
tas de erizo B esté verde, la regulacién sincronizada de las revoluciones de las cin-
tas cribadoras esta activada.

La presion en el accionamiento hidraulico de la cinta de erizo 2 es indicada y vigilada
permanentemente en el terminal del tractor en la vigilancia de la presion. Si se tras-
pasa uno de los limites porcentuales de advertencia de la presion maxima ajustadas
por el conductor, en el terminal del tractor aparece la indicacién de advertencia .
ademas suena una senal de advertencia.
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Si la cinta de erizo 2 esta bloqueada por un cuerpo extrano, en el terminal del trac-
tor aparece el simbolo de advertencia . y ademas suena una sefial permanente

de advertencia. En el caso de un bloqueo, la cinta cribadora 1, la cinta cribadora 2,

la cinta de hojas, la cinta de erizo 1, el rodillo de desviacion 1, la cinta de erizo 2,

el rodillo de desviacion 2, la cinta de erizo 3, el rodillo de desviacion 3y la

cinta de erizo 4 se apagan automaticamente para evitar posibles averias, asi como
dafos indirectos. Después de solucionar la causa del bloqueo, se puede seguir traba-
jando.

Regulacién de las revoluciones de la cinta de erizo 2 a través del terminal del
puesto de seleccion

(18) Softkey cinta de erizo 2

(19) Softkey cinta de erizo 3

(20) Softkey cambiar pagina derecha

(21) Softkey cambiar pagina izquierda

(22) Softkey cinta de erizo 4

(23) Softkey cinta de erizo 1

(24) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas de erizo

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones de las cintas de erizo. Seleccione la cinta de erizo 2 con el
softkey [}
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(25) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 2
(26) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 2

Pulse la tecla A para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de
lacinta de erizo 2 son 250 min-".

Pulse la tecla @ para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta de erizo 2 son 50 min-'.

Para regular las revoluciones de la cinta cribadora 2, la regulacién sincronizada de las
cintas de erizo debe estar desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las
cintas de erizo [gy esta blanco, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las
cintas cribadoras esta desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cin-
tas de erizo [gg esta verde, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las cin-
tas cribadoras esta activada.
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6.13.2.6 Rodillo de desviacion 2

(1) Regulacion eléctrica de la altura del rodillo de desviacién 2
(2) Rodillo de desviacion 2

El rodillo de desviacion 2 es accionado de forma hidraulica, y depende de las revo-
luciones de la cinta de erizo 2. Si las revoluciones de la cinta de erizo 2 se regulan,
también se regulan las revoluciones del rodillo de desviacion 2. En la version estan-
dar, la altura del rodillo de desviacion 2 se puede regular de forma eléctrica en el ter-
minal del tractor o, una vez desbloqueado, en el puesto de seleccién a través del pul-
sador. El rodillo de desviaciéon esta puesto como doble rodillo de desviacion.

Existe la opcién de equipar el rodillo inferior como rodillo espiral.

ATENCION

ﬁ’, Peligro de pérdidas y averias de la maquina.
.

-‘n‘ Cuéanto mas grande esté ajustado el espacio entre la cinta de erizo 2 y el
rodillo de desviacién 2 mas alto sera el peligro de pérdidas de la cosecha.
Cuanto mas pequeio esté ajustado el espacio entre la cinta de erizo 2 y el
rodillo de desviacién 2 mas alto sera el peligro de mayor desgaste, ya que el
rodillo de desviacién 2 y la cinta de erizo 2 podrian rozarse por la tierra pegada.

Regulacidn de la altura del rodillo de desviacién 2 a través del terminal del trac-
tor

La altura del rodillo de desviacion 2 se puede regular desde el menu separacion. Para

ello se selecciona el softkey separacion R&g en el terminal del tractor. Después de la
seleccion el softkey . se vuelve verde.
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(3) Campo de indicacion altura rodillos de desviacion
(4) Indicacion altura rodillo de desviacion 1
(5) Indicacion altura rodillo de desviacién 2
(6) Indicacion altura rodillo de desviacién 3
(7)  Softkey altura rodillos de desviacién
En el campo de indicacion altura rodillos de desviacion (3) se indican las alturas del
rodillo de desviacién 1 (4), del rodillo de desviacion 2 (5) y del rodillo de desviacion 3
(6). Seleccionando el botén gris, se cambia al submenu regulacion altura de los rodi-
llos de desviacion.
0. con el softkey alturas rodillos de desviacion se cambia al submenu regulacion
O i altura de los rodillos de desviacion.
Ll“‘l‘
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(8) Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 2
(9)  Softkey reducir altura rodillo de desviacién 2
(10) Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 3
(11) Softkey reducir altura rodillo de desviacion 3
(12) Softkey reducir altura rodillo de desviacién 1
(13) Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 1

Pulse la tecla @ para subir el rodillo de desviacion 2. La maxima distancia entre la
cinta de erizo 2 y el rodillo de desviacién 2 es 20.

Pulse la tecla % para bajar el rodillo de desviacion 2. La minima distancia entre la
cinta de erizo 2 y el rodillo de desviacion 2 es 0.
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Regulacién de la altura del rodillo de desviacion 2 desde el puesto de seleccién

(14) Pulsador subir rodillo de desviacion 1
(15) Pulsador subir rodillo de desviacion 2
(16) Pulsador subir rodillo de desviacion 3
(17) Pulsador bajar rodillo de desviacion 3
(18) Pulsador bajar rodillo de desviacion 2
(19) Pulsador bajar rodillo de desviacién 1

Pulse el pulsador (15) para subir el rodillo de desviacion 2. La maxima distancia entre
la cinta de erizo 2 y el rodillo de desviacién 2 es 20.

Pulse el pulsador (18) para bajar el rodillo de desviacion 2. La minima distancia entre
la cinta de erizo 2 y el rodillo de desviacion 2 es 0.

Si el softkey B3 en el terminal del tractor esta verde, se puede regular el
rodillo de desviacién 2 desde el puesto de seleccion.
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Modificacion rodillo de desviacion 2 en el caso de problemas con las hojas

(20) Pieza intermedia rodillo de desviacion 2

(21) Posicion husillo de elevacion con peine de desviacion
(22) Posicion husillo de elevacion sin peine de desviacién
(23) Peine de desviacion

Bajo ciertas condiciones de cosecha existe la posibilidad, que en el paso entre la cinta
de erizo 1y la cinta de erizo 2 en la esquina del peine de desviacion (23) se acumulen
hojas.

Para evitar la acumulacion de hojas, se puede desmontar el peine de desviacién (23)
y desplazar el rodillo de desviacién 2.

Desmontar peine de desviacion:

— Desmontar el peine de desviacién (23).

— Desmontar el rodillo de desviacion 2 de la pieza intermedia del rodillo de desvia-
cion 2 (20).

— Desmontar la pieza intermedia del rodillo de desviacién 2 (20).

— Cambiar el husillo de elevacion de la posicidon con peine de desviacion (21) a la
posicién sin peine de desviacion (22).

— Montar el rodillo de desviacién 2 en la posicion en la que antes estaba la pieza
intermedia del rodillo de desviacion 2 (20).

— Comprobar las posiciones arriba y abajo del rodillo de desviacion 2 y en el caso
necesario volver a hacer el Teach In con el sensor B556.

Montar el peine de desviacion:

— Desmontar el rodillo de desviacién 2, donde se quiere montar la pieza intermedia
del rodillo de desviacion 2 (20).

— Cambiar el husillo de elevacion de la posicion sin peine de desviacién (22) a la
posicién con peine de desviacion (21).

— Montar la pieza intermedia del rodillo de desviacion 2 (20).

— Montar el rodillo de desviacién 2 en la pieza intermedia del rodillo de desviacion 2
(20).

— Montar el peine de desviacion (23).

— Comprobar las posiciones arriba y abajo del rodillo de desviacion 2 y en el caso
necesario volver a hacer el Teach In con el sensor B556.
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6.13.2.7

=D

DoubleSelect (opcional)

Si se instala la opcion DoubleSelect, se instala una cinta de dedos con goma (UFK)
con un rodillo de desviacion por encima de la cinta de erizo 2 en lugar del rodillo de
desviacion 2. A la izquierda de la cinta de erizo 3 hay una cinta de desechos adicional
(12), a la que se accede a través de una plataforma.

AVISO

Las maquinas con la opcién DoubleSelect tienen una anchura de 3,30 m.

(1)
(2)
(3)
(4)

(5)
(6)
(7)
(8)
(9)
(10)

(11)
(12)

UFK 1 por encima de la cinta de erizo 2

UFK 2 por encima de la cinta de erizo 2

Rodillo de desviacién 2

Regulacién de la altura del rodillo de desviacion, por encima de la cinta de
erizo 2 con dispositivo de seguridad

Regulacion de la altura del UFK 1 por encima de la cinta de erizo 2
Regulacién de las revoluciones del UFK 2 por encima de la cinta de erizo 2
Regulacién de las revoluciones del UFK 1 por encima de la cinta de erizo 2
subir el UFK 2, por encima de la cinta de erizo 2

bajar el UFK 2, por encima de la cinta de erizo 2

Interruptor para el apagado de emergencia

Regulacién de las revoluciones de la cinta de desechos del DoubleSelect
Cinta de desechos DoubleSelect
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6.13.2.8

Las revoluciones de la cinta de desechos DoubleSelect (12) se regulan a través de un
regulador manual (11).

Las revoluciones del UFK 1 (7) por encima de la cinta de erizo 2 y del UFK 2 (6) por
encima de la cinta de erizo 2 se regulan a través de un regulador manual.

La altura del UFK 1 se puede regular con progresién continua a través de un cable
Bowden con manivela (5).

La altura del UFK 2 se regula eléctricamente a través de las teclas subir UFK 2 por
encima de la cinta de erizo 2 (8) y bajar UFK 2 por encima de la cinta de erizo 2 (9).

La altura del rodillo de desviacion (4) se regula en 11 niveles.

Cinta de erizo 1/2 inclinacion

- v Rl

A
B

: :.ull

i - o ;

(1)  Guia superior cinta de erizo 1/2 inclinacion (de serie hasta el afio de fabrica-
cion 2020)

(2) Cilindro hidraulico cinta de erizo 1/2 inclinacion (opcional, de serie desde el
ano de fabricaciéon 2021)

La version estandar de la cinta de erizo 1/2 hasta el afo de fabricacidén 2020, esta
equipada con una guia superior para regular la inclinacién (1). Aqui la inclinacion de
la cinta de erizo 1/2 se efectia manualmente girando la guia superior.

PELIGRO

iPeligro de muerte por causa de piezas de la maquina en movimiento!

La regulacion de la guia superior de la cinta de erizo 1/2 s6lo esta permitida con

el accionamiento de la maquina apagado y asegurado para que no pueda volver a
encenderse y con la maquina asegurada para que no vaya rodando involuntaria-
mente. Con la maquina en funcionamiento, existe el peligro de lesiones mortales por-
que se pueden arrancar partes del cuerpo.

De forma opcional, de serie a partir del afio de fabricacion 2021, se puede equipar la
cinta de erizo 1/2 con un cilindro hidraulico (2). Aqui se puede regular la inclinacion de
la cinta de erizo 1/2 de forma hidraulica durante la marcha de la maquina a través del
terminal del tractor o, una vez desbloqueado a través del terminal del puesto de selec-
cion.

Con el sistema automatico de las cintas de erizo [f] la inclinacién de la
cinta de erizo 1/2 se mantiene siempre con el mismo angulo hacia el suelo, en la zona
del recorrido de regulacion posible de la inclinacion de la cinta de erizo 1/2.
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Regulacién de la inclinacién de la cinta de erizo 1/2 a través del terminal del
tractor

La inclinacién de la cinta de erizo 1/2 se puede regular en el menu separacién. Para

ello se selecciona el softkey K& en el terminal del tractor. Después de la seleccién el
softkey . se vuelve verde.

BAR

[

(3)  Softkey altura cintas de erizo

erizo.

Con el softkey altura cintas de erizo | }{ se cambia al submenu altura de las cintas de

(4) Softkey subir cinta de erizo 1/2
(5) Softkey bajar cinta de erizo 1/2
(6) Softkey bajar cinta de erizo 4
(7)  Softkey subir cinta de erizo 4
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Pulse la tecla g para subir la cinta de erizo 1/2. La méaxima altura de la
cinta de erizo 1/2 es 20.

Pulse la tecla m para bajar la cinta de erizo 1/2. La minima altura de la
cinta de erizo 1/2 es 0.

Regulacion de la inclinacién de la cinta de erizo 1/2 a través del terminal del
puesto de seleccion

(8)

(9)

(10)
(11)
(12)
(13)
(14)
(15)

Softkey inclinacién cinta de erizo 1/2
Softkey rascadores delanteros de hojas
Softkey profundidad de arranque izquierda
Softkey cambiar pagina derecha

Softkey cambiar pagina izquierda

Softkey profundidad de arranque derecha
Softkey rascadores traseros de hojas
Softkey inclinacién cinta de erizo 4

Si el terminal del puesto de seleccion estd activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular la altura de las cintas de erizo. Seleccione la altura de la cinta de erizo 1/2 con
el softkey [}
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(16) Softkey subir cinta de erizo 1/2
(17) Softkey bajar cinta de erizo 1/2

Pulse la tecla @ para subir la cinta de erizo 1/2. La maxima altura de la
cinta de erizo 1/2 es 20.

Pulse la tecla % para bajar la cinta de erizo 1/2. La minima altura de la
cinta de erizo 1/2 es 0.

AN AN
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6.13.2.9
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Cinta de erizo 3

(1) Rodillo de desviacion 3
(2) Cintade erizo 3
(3) Pared intermedia cinta de erizo 3

La cinta de erizo 3 esta disponible con las separaciones 36 y 40.

La version estandar de la cinta de erizo 3 (2) esta equipada con dedos de goma con
el perfil V. Existe la opcién de equipar la cinta de erizo 3 con el perfil H. En la parte
superior esta el rodillo de desviacion 3 (1). Pequefas cantidades de desecho y hojas
pasan a través de los dedos de goma y por debajo del rodillo de desviacién 3. Las
revoluciones de la cinta de erizo 3 se pueden regular desde el terminal del tractor, o,
una vez desbloqueado, desde el terminal del puesto de seleccion.

La pared intermedia de la cinta de erizo 3 (3) evita en el caso que haya pocas pata-
tas, que rueden. Se puede ajustar la anchura del paso. En el caso de grandes volu-
menes de cosecha, se puede desmontar la pared intermedia.

AVISO

Las revoluciones de la cinta de erizo 3 no pueden ser mas rapidas que las revolucio-
nes de la cinta de erizo 2.

Regulacion de las revoluciones de la cinta de erizo 3 a través del terminal del
tractor

Las revoluciones de la cinta de erizo 3 se pueden regular en el menu separacion. Para
ello se selecciona el softkey separacion g€ en el terminal del tractor. Después de la

seleccion el softkey [l se vuelve verde.
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(4) Campo de indicacion revoluciones cintas de erizo
(5) Indicacion revoluciones cinta de erizo 1
(6) Indicacion revoluciones cinta de erizo 2
(7) Indicacion revoluciones cinta de erizo 3
(8) Indicacion revoluciones cinta de erizo 4
(9) Softkey revoluciones cintas de erizo
En el campo de indicacion revoluciones cintas de erizo (4) se indican las revoluciones
de la cinta de erizo 1 (5), de la cinta de erizo 2 (6), de la cinta de erizo 3 (7) y de la
cinta de erizo 4 (8). Seleccionando el botdn gris, se cambia directamente al submenu
ajustes de las revoluciones de las cintas de erizo.
Con el softkey revoluciones cintas de erizo @] se cambia al submenu ajustes de las
EW‘ revoluciones de las cintas de erizo.
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(10) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 2

(11) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 2

(12) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 3

(13) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 3

(14) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 4

(15) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 4

(16) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 1

(17) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 1

(18) Softkey regulacidon sincronizada revoluciones cintas de erizo / regulacion auto-

matica cintas de erizo

Pulse la tecla % para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de
lacinta de erizo 3 son 250 min-*.

Pulse la tecla P para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta de erizo 3 son 50 min-'.

Para regular las revoluciones de la cinta de erizo 3 la regulacion sincronizada de las
cintas de erizo debe estar desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las
cintas de erizo g esta blanco, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las
cintas cribadoras esta desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cin-
tas de erizo B esté verde, la regulacién sincronizada de las revoluciones de las cin-
tas cribadoras esta activada.
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A

Regulacién de las revoluciones de la cinta de erizo 3 a través del terminal del
puesto de seleccion

(19)
(20)
(21)
(22)
(23)
(24)
(25)

Softkey cinta de erizo 2

Softkey cinta de erizo 3

Softkey cambiar pagina derecha

Softkey cambiar pagina izquierda

Softkey cinta de erizo 4

Softkey cinta de erizo 1

Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas de erizo

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones de las cintas de erizo. Seleccione la cinta de erizo 3 con el
softkey [}

(26)
(27)

Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 3
Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 3

Pulse la tecla % para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de
lacinta de erizo 3 son 250 min-'.
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6.13.2.10

Pulse la tecla [ para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta de erizo 3 son 50 min-".

Para regular las revoluciones de la cinta de erizo 3 la regulacion sincronizada de las
cintas de erizo debe estar desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las
cintas de erizo [ey esta blanco, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las
cintas cribadoras esta desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cin-
tas de erizo [gg esta verde, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las cin-
tas cribadoras esta activada.

Rodillo de desviacion 3

(1)  Regulacion eléctrica de la altura del rodillo de desviacion 3
(2) Rodillo de desviacion 3

El rodillo de desviacion 3 es accionado de forma hidraulica, y depende de las revo-
luciones de la cinta de erizo 3. Si las revoluciones de la cinta de erizo 3 se regulan,
también se regulan las revoluciones del rodillo de desviacion 3. En la version estan-
dar, la altura del rodillo de desviacion 3 se puede regular de forma eléctrica en el ter-
minal del tractor o, una vez desbloqueado, en el puesto de seleccién a través del pul-
sador. El rodillo de desviacién esta puesto como doble rodillo de desviacién.

Existe la opcién de equipar el rodillo inferior como rodillo espiral.

ATENCION

Peligro de pérdidas y averias de la maquina.

Cuanto mas grande esté ajustado el espacio entre la cinta de erizo 3 y el

rodillo de desviacién 3 mas alto sera el peligro de pérdidas de la cosecha.
Cuanto mas pequeno esté ajustado el espacio entre la cinta de erizo 3 y el
rodillo de desviacion 3 mas alto sera el peligro de mayor desgaste, ya que el
rodillo de desviacion 3 y la cinta de erizo 3 podrian rozarse por la tierra pegada.

Regulacidn de la altura del rodillo de desviaciéon 3 a través del terminal del trac-
tor

La altura del rodillo de desviacion 3 se puede regular desde el menu separacion. Para
ello se selecciona el softkey separacion g€ en el terminal del tractor. Después de la
seleccion el softkey [l se vuelve verde.
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(3) Campo de indicacion altura rodillos de desviacion
(4) Indicacion altura rodillo de desviacion 1
(5) Indicacion altura rodillo de desviacién 2
(6) Indicacion altura rodillo de desviacién 3
(7)  Softkey altura rodillos de desviacién
En el campo de indicacion altura rodillos de desviacion (3) se indican las alturas del
rodillo de desviacién 1 (4), del rodillo de desviacion 2 (5) y del rodillo de desviacion 3
(6). Seleccionando el botén gris, se cambia al submenu regulacion altura de los rodi-
llos de desviacion.
0. con el softkey alturas rodillos de desviacion se cambia al submenu regulacion
O i altura de los rodillos de desviacion.
Ll“‘l‘
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(8) Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 2
(9)  Softkey reducir altura rodillo de desviacién 2
(10) Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 3
(11) Softkey reducir altura rodillo de desviacion 3
(12) Softkey reducir altura rodillo de desviacién 1
(13) Softkey aumentar altura rodillo de desviacion 1

Pulse la tecla g para subir el rodillo de desviacion 3. La maxima distancia entre la
cinta de erizo 3 y el rodillo de desviacién 3 es 20.

Pulse la tecla % para bajar el rodillo de desviacion 3. La minima distancia entre la
cinta de erizo 3 y el rodillo de desviacion 3 es 0.
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Regulacién de la altura del rodillo de desviacion 3 desde el puesto de seleccién

(14) Pulsador subir rodillo de desviacion 1
(15) Pulsador subir rodillo de desviacion 2
(16) Pulsador subir rodillo de desviacion 3
(17) Pulsador bajar rodillo de desviacion 3
(18) Pulsador bajar rodillo de desviacion 2
(19) Pulsador bajar rodillo de desviacién 1

Pulse el pulsador (16) para subir el rodillo de desviacion 3. La maxima distancia entre
la cinta de erizo 3 y el rodillo de desviacién 3 es 20.

Pulse el pulsador (17) para bajar el rodillo de desviacion 3. La minima distancia entre
la cinta de erizo 3 y el rodillo de desviacién 3 es 0.

Si el softkey B3 en el terminal del tractor esta verde, se puede regular el
rodillo de desviacién 3 desde el puesto de seleccion.
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6.13.2.11

Cinta de erizo 4

].l..il 'H.Jl ;Ll.uu Jihul

(1) Cinta de dedos con goma (UFK)
(2) Cintade erizo4

La cinta de erizo 4 esta disponible con las separaciones 36 y 40.

La cinta de erizo 4 (2) esta equipada con dedos de goma con el perfil H. Por encima
se encuentra la cinta de dedos con goma (UFK) (1). La cosecha es transportada por
el UFK, del que se pueden regular las revoluciones y la altura, a la cinta de seleccion,
los desechos van a la cinta de desechos. Las revoluciones de la cinta de erizo 4 se
pueden regular desde el terminal del tractor, o, una vez desbloqueado, desde el termi-
nal del puesto de seleccion.

Regulacién de las revoluciones de la cinta de erizo 4 a través del terminal del
tractor

Las revoluciones de la cinta de erizo 4 se pueden regular en el menu separacion. Para
ello se selecciona el softkey separacion K& en el terminal del tractor. Después de la
seleccion el softkey [l se vuelve verde.
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(3) Campo de indicacion revoluciones cintas de erizo
(4) Indicacion revoluciones cinta de erizo 1
(5) Indicacion revoluciones cinta de erizo 2
(6) Indicacion revoluciones cinta de erizo 3
(7) Indicacion revoluciones cinta de erizo 4
(8) Softkey revoluciones cintas de erizo
En el campo de indicacion revoluciones cintas de erizo (3) se indican las revoluciones
de la cinta de erizo 1 (4), de la cinta de erizo 2 (5), de la cinta de erizo 3 (6) y de la
cinta de erizo 4 (7). Seleccionando el botdn gris, se cambia directamente al submenu
ajustes de las revoluciones de las cintas de erizo.
Con el softkey revoluciones cintas de erizo @] se cambia al submenu ajustes de las
EW‘ revoluciones de las cintas de erizo.
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(9) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 2

(10) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 2

(11) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 3

(12) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 3

(13) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 4

(14) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 4

(15) Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 1

(16) Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 1

(17) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas de erizo / regulacion auto-

matica cintas de erizo

Pulse la tecla % para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de
lacinta de erizo 4 son 250 min-*.

Pulse la tecla B para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta de erizo 4 son 50 min-'.

Para regular las revoluciones de la cinta cribadora 4, la regulacién sincronizada de las
cintas de erizo debe estar desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las
cintas de erizo g esta blanco, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las
cintas cribadoras esta desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cin-
tas de erizo B esté verde, la regulacién sincronizada de las revoluciones de las cin-
tas cribadoras esta activada.
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A

Regulacién de las revoluciones de la cinta de erizo 4 a través del terminal del
puesto de seleccion

(18)
(19)
(20)
(21)
(22)
(23)
(24)

Softkey cinta de erizo 2

Softkey cinta de erizo 3

Softkey cambiar pagina derecha

Softkey cambiar pagina izquierda

Softkey cinta de erizo 4

Softkey cinta de erizo 1

Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas de erizo

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones de las cintas de erizo. Seleccione la cinta de erizo 4 con el
softkey [,

(25)
(26)

Softkey aumentar revoluciones cinta de erizo 4
Softkey reducir las revoluciones cinta de erizo 4

Pulse la tecla % para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de
lacinta de erizo 4 son 250 min-'.
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Pulse la tecla j para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la
cinta de erizo 4 son 50 min-".

Para regular las revoluciones de la cinta cribadora 4, la regulacién sincronizada de las
cintas de erizo debe estar desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las
cintas de erizo [gy esta blanco, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las
cintas cribadoras esta desactivada. Si el softkey revoluciones sincronizadas de las cin-
tas de erizo e esta verde, la regulacion sincronizada de las revoluciones de las cin-
tas cribadoras esta activada.

6.13.2.12 Cinta de dedos con goma (UFK)

(1) Cinta de dedos con goma 2 (UFK 2)
(2) Cintade erizo4
(3) Cinta de dedos con goma 1 (UFK 1)

En la versién estandar, la maquina esta equipada con una cinta de dedos con goma
(UFK). La cinta de dedos con goma (UFK) tiene 4 lineas de dedos, las revoluciones
se pueden regular en grupos de 2. La denominacion UFK 1 (3) y UFK 2 (1) se cuenta
en direccion de flujo de la cosecha.

El UFK esta montado de forma trasversal hacia la cinta de erizo 4. Las patatas pasan
a través de las 4 lineas de dedos a la cinta de seleccién, mientras los desechos
pasan por los huecos entre los dedos y van a la cinta de erizo 4.

Regulacién de la cinta de dedos de goma (UFK) a través del terminal del tractor

Las revoluciones y la altura de la cinta de goma con dedos se pueden regular en el
menu separacion. Para ello se selecciona el softkey separacion & en el terminal del
tractor. Después de la seleccion el softkey . se vuelve verde.

S
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(4) Campo de indicacion revoluciones /alturas de la cinta de dedos con goma
(UFK)

(5) Indicacion altura UFK 1

(6) Indicacion revoluciones UFK 1

(7) Indicacion revoluciones UFK 2

(8) Softkey regulacién UFK

(9) Indicacion altura UFK 2

Con el softkey regulacion UFK (&1 se cambia al submenu cintas de dedos con goma

:(";):‘QI (UFK).

332/ 554 ROPA



Funcionamiento
Limpieza

NNNNNNN

IIRENERNRRIT
RRRRRRRRT

(10) Softkey aumentar revoluciones UFK 1
(11) Softkey reducir revoluciones UFK 1
(12) Softkey subir UFK 1

(13) Softkey bajar UFK 1

(14) Softkey bajar UFK 2

(15) Softkey subir UFK 2

(16) Softkey reducir revoluciones UFK 2
(17) Softkey aumentar revoluciones UFK 2

Pulse la tecla J para aumentar las revoluciones del UFK 1. Las méximas revolucio-
nes del UFK 1 son 100 %.

Pulse la tecla JJ para reducir las revoluciones del UFK 1. Las minimas revoluciones
del UFK 1 son 1 %, con 0 % el UFK 1 esta parado.

Pulse la tecla ff{ para aumentar la altura del UFK 1. La maxima distancia entre la
cinta de erizo 4 y el UFK 1 es 20.

Pulse la tecla @ para reducir la altura del UFK 1. La minima distancia entre la
cinta de erizo4 y el UFK 1 es 0.

Pulse la tecla @ para aumentar las revoluciones del UFK 2. Las maximas revolucio-
nes del UFK 2 son 100 %.

Pulse la tecla % para reducir las revoluciones del UFK 2. Las minimas revoluciones
del UFK 2 son 1 %, con 0 % el UFK 2 esta parado.

Pulse la tecla @ para aumentar la altura del UFK 2. La méaxima distancia entre la
cinta de erizo 4 y el UFK 2 es 20.
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Pulse la tecla g para reducir la altura del UFK 2. La minima distancia entre la
cinta de erizo 4y el UFK 2 es 0.

Regulacidn de las revoluciones de la cinta de dedos de goma (UFK) a través del
terminal del puesto de seleccion

(18)
(19)
(20)
(21)
(22)
(23)
(24)

Softkey vibrador

Softkey UFK 1

Softkey focos de trabajo

Softkey cambiar pagina derecha
Softkey cambiar pagina izquierda
Softkey UFK 2

Softkey cinta de desechos

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado, cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones del UFK. Seleccione las revoluciones del UFK con el softkey
ﬂo con el softkey .

(25)
(26)
(27)
(28)

Softkey aumentar revoluciones UFK 1
Softkey reducir revoluciones UFK 1
Softkey reducir revoluciones UFK 2
Softkey aumentar revoluciones UFK 2
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Pulse la tecla @ para aumentar las revoluciones del UFK 1. Las maximas revolucio-
nes del UFK 1 son 100 %.

Pulse la tecla % para reducir las revoluciones del UFK 1. Las minimas revoluciones
del UFK 1 son 1 %, con 0 % el UFK 1 esta parado.

Pulse la tecla % para aumentar las revoluciones del UFK 2. Las maximas revolucio-
nes del UFK 2 son 100 %.

Pulse la tecla % para reducir las revoluciones del UFK 2. Las minimas revoluciones
del UFK 2 son 1 %, con 0 % el UFK 2 esta parado.

Regulacién de la altura de la cinta de dedos con goma (UFK) desde el puesto de
seleccién

(29) Terminal puesto de seleccion

(30) Interruptor de apagado de emergencia puesto de seleccion
(31) Subir UFK 1

(32) Claxon Terminal Tractor

(33) Bajar UFK 1

(34) Bajar UFK 2

(35) Revoluciones cinta de seleccion

(36) Subir UFK 2

Pulse el pulsador (31) para subir el UFK 1. La maxima distancia entre la
cinta de erizo 4 y el UFK 1 es 20.

Pulse el pulsador (33) para bajar el UFK 1. La minima distancia entre la
cinta de erizo 4y el UFK 1 es 0.

Pulse el pulsador (36) para subir el UFK 2. La maxima distancia entre la
cinta de erizo 4 y el UFK 2 es 20.

Pulse el pulsador (34) para bajar el UFK 2. La minima distancia entre la
cinta de erizo 4y el UFK 2 es 0.
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(37) Mezcla de peine de dedos y cepillo

Existe la opcién de equipar la cinta de dedos con gomas con 6 lineas, cada 3 lineas
de cepillos accionadas por separado o con una mezcla (37) de cinta de dedos con
gomas y cepillos.
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6.13.2.13

Cinta de erizo 4 inclinacion

(1)  Guia superior cinta de erizo 4 inclinacion (serie)
(2) Cilindro hidraulico cinta de erizo 4 inclinacién (opcional)

La version estandar de la cinta de erizo 4 esta equipada con una guia superior para
regular la inclinacion (1). Aqui la inclinacién de la cinta de erizo 4 se efectua manual-
mente girando la guia superior.

PELIGRO

iPeligro de muerte por causa de piezas de la maquina en movimiento!

La regulacion de la guia superior de la cinta de erizo 4 solo esta permitida con el
accionamiento de la maquina apagado y asegurado para que no pueda volver a
encenderse y con la maquina asegurada para que no vaya rodando involuntaria-
mente. Con la maquina en funcionamiento, existe el peligro de lesiones mortales por-
que se pueden arrancar partes del cuerpo.

Existe la opcion de equipar la cinta de erizo 4 con un cilindro hidraulico (2). Aqui se
puede regular la inclinacion de la cinta de erizo 4 de forma hidraulica durante la mar-
cha de la maquina a través del terminal del tractor o, una vez desbloqueado a través
del terminal del puesto de seleccion.

Regulacion de la inclinacién de la cinta de erizo 4 a través del terminal del trac-
tor

La inclinacién de la cinta de erizo 4 se puede regular en el menu separacion. Para ello
se selecciona el softkey separacion &3 en el terminal del tractor. Después de la selec-
cion el softkey [ se vuelve verde.
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(3)  Softkey altura cintas de erizo

€erizo.

Con el softkey altura cintas de erizo | }{ se cambia al submenu altura de las cintas de

(4) Softkey subir cinta de erizo 1/2
(5) Softkey bajar cinta de erizo 1/2
(6) Softkey bajar cinta de erizo 4
(7)  Softkey subir cinta de erizo 4

Pulse la tecla @ para subir la cinta de erizo 4. La méaxima altura de la cinta de erizo 4
es 20.

Pulse la tecla g para bajar la cinta de erizo 4. La minima altura de la cinta de erizo 4
es 0.
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Regulacién de la inclinacion de la cinta de erizo 4 a través del terminal del
puesto de seleccion

(8)  Softkey inclinacioén cinta de erizo 1/2

(9) Softkey rascadores delanteros de hojas
(10) Softkey profundidad de arranque izquierda
(11) Softkey cambiar pagina derecha

(12) Softkey cambiar pagina izquierda

(13) Softkey profundidad de arranque derecha
(14) Softkey rascadores traseros de hojas

(15) Softkey inclinacién cinta de erizo 4

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular la altura de las cintas de erizo. Seleccione la altura de la cinta de erizo 4 con

el softkey [}

(16) Softkey subir cinta de erizo 4
(17) Softkey bajar cinta de erizo 4

Pulse la tecla % para subir la cinta de erizo 4. La maxima altura de la cinta de erizo 4
es 20.
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Pulse la tecla % para bajar la cinta de erizo 4. La minima altura de la cinta de erizo 4
ya
6.13.2.14 Regulacién sincronizada cintas de erizo
Regulacidn sincronizada cintas de erizo a través del terminal del tractor
Las revoluciones se regulan en el modo sincronizado en el menu separacion. Para
ello se selecciona el softkey separacion K& en el terminal del tractor. Después de la
seleccion el softkey [l se vuelve verde.
O
"]
»
(1) Campo de indicacion revoluciones cintas de erizo
(2) Indicacion revoluciones cinta de erizo 1
(3) Indicacion revoluciones cinta de erizo 2
(4) Indicacion revoluciones cinta de erizo 3
(5) Indicacion revoluciones cinta de erizo 4
(6) Softkey revoluciones cintas de erizo
En el campo de indicacion revoluciones cintas de erizo (1) se indican las revoluciones
de la cinta de erizo 1 (2), de la cinta de erizo 2 (3), de la cinta de erizo 3 (4) y de la
cinta de erizo 4 (5). Seleccionando el botdn gris, se cambia directamente al submenu
ajustes de las revoluciones de las cintas de erizo.
Con el softkey revoluciones cintas de erizo @] se cambia al submenu ajustes de las
EW‘ revoluciones de las cintas de erizo.
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(7)  Softkey aumentar revoluciones cintas de erizo

(8)  Softkey reducir revoluciones cintas de erizo

(9) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas de erizo / regulacién auto-
matica cintas de erizo

Las revoluciones de la cinta de erizo 1, de la cinta de erizo 2, de la cinta de erizo 3 y
de la cinta de erizo 4 se pueden regular a la vez en el modo sincronizado.

Pulse la tecla g para aumentar las revoluciones de forma sincronizada. Las maximas
revoluciones de las cintas de erizo son 250 min-'. Si una cinta de erizo alcanza estas
revoluciones y se sigue aumentando, entonces las revoluciones de las otras cintas de
erizo se acercan a las revoluciones de la primera.

Pulse la tecla [Rg para reducir las revoluciones de forma sincronizada. Las minimas
revoluciones de las cintas de erizo son 50 min-'. Si una cinta de erizo alcanza estas
revoluciones y se sigue reduciendo, entonces las revoluciones de las otras cintas de
erizo se acercan a las revoluciones de la primera.

Para regular las revoluciones de las cintas de erizo de forma sincronizada, la regula-
cidn sincronizada de las revoluciones de las cintas de erizo debe estar activada. Si el
softkey revoluciones sincronizadas de las cintas de erizo % esta blanco, la regulacion
sincronizada de las revoluciones de las cintas cribadoras esta desactivada. Si el soft-
key revoluciones sincronizadas de las cintas de erizo % esta verde, la regulacion sin-
cronizada de las revoluciones de las cintas cribadoras esta activada.
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Regulacién sincronizada de las cintas de erizo a través del terminal de selec-
cién

(10) Softkey revoluciones cinta de erizo 2

(11) Softkey revoluciones cinta de erizo 3

(12) Softkey cambiar pagina derecha

(13) Softkey cambiar pagina izquierda

(14) Softkey revoluciones cinta de erizo 4

(15) Softkey revoluciones cinta de erizo 1

(16) Softkey regulacion sincronizada revoluciones cintas de erizo

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular las revoluciones de las cintas de erizo. Seleccione con el softkey revoluciones
sincronizadas de las cintas de erizo, las revoluciones sincronizadas &g.

(17) Softkey aumentar revoluciones cintas de erizo

(18) Softkey reducir revoluciones cintas de erizo

(19) Softkey cambiar pagina derecha

(20) Softkey cambiar pagina izquierda

(21) Softkey regulacién sincronizada revoluciones cintas de erizo
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Pulse la tecla g para aumentar las revoluciones de forma sincronizada. Las maximas
revoluciones de las cintas de erizo son 250 min-'. Si una cinta de erizo alcanza estas
revoluciones y se sigue aumentando, entonces las revoluciones de las otras cintas de
erizo se acercan a las revoluciones de la primera.

Pulse la tecla [ para reducir las revoluciones de forma sincronizada. Las minimas
revoluciones de las cintas de erizo son 50 min-'. Si una cinta de erizo alcanza estas
revoluciones y se sigue reduciendo, entonces las revoluciones de las otras cintas de
erizo se acercan a las revoluciones de la primera.

Para regular las revoluciones de las cintas de erizo de forma sincronizada, la regula-
cion sincronizada de las revoluciones de las cintas de erizo debe estar activada. Si el
softkey revoluciones sincronizadas de las cintas de erizo [gy esta blanco, la regulacion
sincronizada de las revoluciones de las cintas cribadoras esta desactivada. Si el soft-
key revoluciones sincronizadas de las cintas de erizo [gy esta verde, la regulacion sin-
cronizada de las revoluciones de las cintas cribadoras esta activada.
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6.13.3

Seleccion

(1)  Cinta de seleccion

(2) Apertura de caida derecha
(3) Cinta de desechos

(4) Apertura de caida izquierda

La seleccidn consiste en la cinta de seleccion(1) y la cinta de desechos (3). Aqui se
puede controlar la cosecha y seleccionar desechos, respectivamente cosecha des-
viada.

En cada lado de la cinta de seleccién se encuentra una gran apertura de caida, la
apertura de caida izquierda (4) y la apertura de caida derecha (2), para descargar los
desechos rapidamente.

PELIGRO

iPeligro de lesiones! jPeligro de muerte!

De ninguna manera meta los dedos en las cintas. Existe el peligro de lesiones en las
manos, hasta pérdida de los dedos y de las manos.

Siempre lleve ropa cefiida. La ropa se puede quedar pillada por las cintas y partes
del cuerpo pueden ser absorbidas por ellas. jPor ello existe el peligro de lesiones
muy graves, hasta mortales!

344 / 554

ROPA



Funcionamiento
Limpieza

6.13.3.1

Cinta de seleccion

(1)  Cinta de seleccion

(2) Apertura de caida derecha
(3) Cinta de desechos

(4) Apertura de caida izquierda

La cinta de seleccion (1) es accionada por sistema hidraulico y forma una unidad con
la cinta de llenado de la tolva.

Las revoluciones de la cinta de seleccion se pueden regular desde el terminal del
tractor o directamente desde el puesto de seleccion. No se pueden regular a la vez.
La regulacion en el puesto de seleccidn se puede activar o desactivar desde el termi-
nal del tractor.

La cinta de seleccion se activa nada mas bajar la recogida. Tras subir la recogida, la
cinta de seleccion sigue funcionando durante entre 0 y 99 segundos, ajuste basico
30 segundos. El tiempo de retraso de la parada se puede regular en los ajustes basi-
cos, en el punto tolva.
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(5) Softkey menu de plegado

(6) Softkey recogida

(7)  Softkey canal de criba

(8) Softkey separacion

(9) Softkey mesa de seleccion

(10) Softkey menu principal

(11) Softkey Enc/apag maquina manualmente
(12) Softkey terminal puesto de seleccion

(13) Softkey regulacién rapida puesto de seleccion

Todas las regulaciones rapidas en el puesto de seleccion estan bloqueadas.

Las regulaciones rapidas de las alturas del rodillo de desviacién 1, del

rodillo de desviacién 2, del rodillo de desviacién 3, de la cinta de dedos congoma 1y
de la cinta de dedos con goma 2 desde el puesto de seleccion estan activadas. La
regulacion de las alturas desde el terminal del tractor se puede efectuar en paralelo.
La regulacion rapida de las revoluciones de la cinta de seleccidn en el puesto de
seleccién esta bloqueada.

Las regulaciones rapidas de las alturas en el puesto de seleccion estan bloqueadas.
La regulacion rapida de las revoluciones de la cinta de seleccidn en el puesto de
seleccion esta activada. No se puede efectuar la regulacion de las revoluciones desde
el terminal del tractor en paralelo.

Las regulaciones rapidas de las alturas del rodillo de desviacién 1, del

rodillo de desviacién 2, del rodillo de desviacién 3, de la cinta de dedos congoma 1y
de la cinta de dedos con goma 2 desde el puesto de seleccion estan activadas. La
regulacion de las alturas desde el terminal del tractor se puede efectuar en paralelo.
La regulacion de las revoluciones de la cinta de seleccion en el puesto de seleccion
esta activada. No se puede efectuar la regulacion de las revoluciones desde el termi-
nal del tractor en paralelo.
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Regulacidn de la cinta de seleccion a través del terminal del tractor

Softkey mesa de seleccion sin rueda Softkey mesa de seleccion con rueda
motriz opcional motriz opcional

Con el softkey mesa de seleccion B4 se cambia al submenu mesa de seleccion.
Segun el equipamiento de la maquina, sin o con rueda motriz opcional, el softkey
mesa de seleccién se encuentra en el menu funcionamiento de campo o en el menu
separacion.

(14) Softkey aumentar las revoluciones de la cinta de seleccién
(15) Softkey reducir las revoluciones de la cinta de seleccion
(16) Softkey reducir las revoluciones de la cinta de desechos
(17) Softkey aumentar las revoluciones de la cinta de desechos

Pulse la tecla | para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de la
cinta de seleccion son 100 %.

Pulse la tecla [J para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la cinta
de seleccién son 1 %. La indicacion 0 % corresponde a apagado y la cinta de selec-
cion esta parada.

IN 5N
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Regulacién de la cinta de seleccion a través del puesto de seleccién de la
maquina

(18) Cinta de seleccién completamente parada
(19) Cinta de seleccién con maximas revoluciones

Después de activar la regulacion de la cinta de seleccién en el puesto de seleccién
siempre se deben ajustar antes de la primera regulacion las revoluciones anterior-
mente ajustadas en el terminal del tractor. Después se puede efectuar una regula-
cion fina, pero también una regulacion rapida de las revoluciones de la cinta de selec-
cion. El tope izquierdo (18) seria la cinta de seleccion apagada y el tope derecho (19)
serian las maximas revoluciones de la cinta de seleccion.

Ajustar tiempo parada cinta sel

En el terminal del tractor, en el menu "ajustes basicos", en el submenu "tolva" se
puede regular el tiempo de retraso de la parada de la cinta de seleccién entre 0 y
99 segundos. 30 segundos son el ajuste basico.

Regulacion cintas

Tiempo parada cinta sel [s]
Distancia ultrasonido 10
Nivel de llenado tolva [%] 100

Tiempo blogueo tren desc [s] 2
Velocidad piso desc 1 AUX [%] 20
Luz rotativa Aus

Lanza de tiro Auto
Vel tren tolva [%] 100

Tolva llena 10

Tren de descarga
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6.13.3.2 Cinta de desechos

(1)  Cinta de seleccion

(2) Apertura de caida derecha
(3) Cinta de desechos

(4) Apertura de caida izquierda
(5) Palanca tapa de inversion

La cinta de desechos (3) es accionada de forma hidraulica y esta en linea con la
cinta de seleccion (1). La cinta de desechos recibe los desechos separados de la
cinta de erizo 4. Aqui se puede volver a seleccionar la cosecha desviada. La cantidad
restante es desviada a través de la apertura de caida derecha (2) a la cinta de salida
de desechos o al canal de criba con la tapa de inversion (5).

La cinta de desechos se activa nada mas bajar la recogida. Si se apagan las revo-
luciones de la cinta de seleccion, también se apaga la cinta de desechos. Tras subir
la recogida, la cinta de desechos sigue funcionando el mismo tiempo que la cinta de
seleccion.
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Regulacién de la cinta de desechos a través del terminal del tractor
o E
; Q
R Q

(6) Softkey menu de plegado

(7)  Softkey recogida

(8) Softkey canal de criba

(9) Softkey separacion

(10) Softkey mesa de seleccion

(11) Softkey menu principal

(12) Softkey Enc/apag maquina manualmente

(13) Softkey terminal puesto de seleccion

(14) Softkey regulacion rapida puesto de seleccion

Softkey mesa de seleccion sin rueda Softkey mesa de seleccién con rueda

motriz opcional motriz opcional

Con el softkey mesa de seleccion E#& se cambia al submenu mesa de seleccion.

Segun el equipamiento de la maquina, sin o con rueda motriz opcional, el softkey

mesa de seleccidn se encuentra en el menu funcionamiento de campo o en el menu

separacion.
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(15)
(16)
(17)
(18)

Softkey aumentar las revoluciones de la cinta de seleccién
Softkey reducir las revoluciones de la cinta de seleccion
Softkey reducir las revoluciones de la cinta de desechos
Softkey aumentar las revoluciones de la cinta de desechos

Pulse la tecla @A para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de la
cinta de desechos son 100 %.

Pulse la tecla % para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la cinta
de desechos son 20 %.
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4

Regulacién de la cinta de desechos a través del terminal del puesto de selec-

cion

(19)
(20)
(21)
(22)
(23)
(24)
(25)

Softkey vibrador

Softkey UFK 1

Softkey focos de trabajo

Softkey cambiar pagina derecha
Softkey cambiar pagina izquierda
Softkey UFK 2

Softkey cinta de desechos

Si el terminal del puesto de seleccion esta activado cambie con el softkey cambiar
pagina derecha o con el softkey cambiar pagina izquierda hasta la pagina para
regular la cinta de desechos. Seleccione la cinta de desechos con el softkey 4.

(26)
(27)

Softkey aumentar las revoluciones de la cinta de desechos
Softkey reducir las revoluciones de la cinta de desechos

Pulse la tecla @ para aumentar las revoluciones. Las maximas revoluciones de la
cinta de desechos son 100 %.
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Pulse la tecla | para reducir las revoluciones. Las minimas revoluciones de la cinta
de desechos son 20 %.

6.13.3.3 Invertir la cinta de desechos (opcional)
Con el equipamiento opcional "invertir cinta de desechos", el sentido de marcha de
la cinta de desechos se puede cambiar y funcionar hacia atras con las revolucio-
nes ajustadas. La cosecha desviada y los desechos son devueltos con la cinta de
desechos invertida directamente a través de la cinta de hojas de la cinta cribadora 2.
Terminal del tractor:
05.07.2021
05.07.2021
(28) Inversion de la cinta de desechos desactivada
(29) Inversion de la cinta de desechos activada
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Terminal del puesto de seleccién:

(30) Inversion de la cinta de desechos desactivada
(31) Inversién de la cinta de desechos activada

354 / 554 ROPA



Funcionamiento
Limpieza

6.13.3.4

6.13.3.5

Cinta de salida de desechos

(1) Cinta de salida de desechos
La cinta de salida de desechos es accionada de forma hidraulica y esta en linea con

la cinta de desechos. Si se regulan las revoluciones de la cinta de desechos, también
se regulan las revoluciones de la cinta de salida de desechos.

Caja de recoleccién (opcional)

(1)  Caja de recoleccion

La caja de recoleccion opcional se encuentra en el lado izquierdo de la maquina por
delante del eje. Aqui se pueden coleccionar piedras y desechos que se descargan en
el borde del campo.

La caja de recoleccion se abre con la tecla en el elemento de mando tolva. Se ini-
cia el vaciado de la caja de recoleccion. La posicién de la tapa de la caja de recolec-
cion no es vigilado.

La caja de recoleccion se cierra con la tecla en el elemento de mando tolva. Se
para el vaciado de la caja de recoleccidn. La posicion de la tapa de la caja de recolec-
cion no es vigilado.
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La caja de recoleccion se puede conmutar para que funcione de continuo. Para ello
hay que pulsar las teclas y en el elemento de mando tolva, durante el funciona-
miento de la cinta de seleccion a la vez durante tres segundos.
Para para el funcionamiento continuo de la caja de recoleccion, hay que pulsar una
de las dos teclas o] en el elemento de mando tolva.
ADVERTENCIA
Advertencia de lesiones.
La zona de peligro alrededor de la caja de recoleccién ha de ser respetada estricta-
mente durante el vaciado. Existe peligro de lesiones por piezas y desechos en movi-
miento, por ejemplo piedras.
AVISO
Para la circulacion en carretera hay que cerrar la caja de recoleccion con la tecla
en el elemento de mando tolva manualmente.
6.13.3.6 Troceador de patatas (opcional)

La imagen muestra el troceador de patatas en un Keiler 2

(1)  Troceador de patatas

El troceador de patatas opcional se encuentra en el lado izquierdo de la maquina por
delante del eje.

La mayoria de las patatas pequefas son desechas a través de la via de desechos.
Del mismo modo, las patatas podridas, verdes o deformadas son desechas por el per-
sonal de seleccion a través de las aperturas de caida o la via de desechos. Todas las
patatas desechas son desviadas al troceador de patatas.

El troceador de patatas aplasta y tritura las patatas echadas a través de las apertu-
ras de caida y la via de desechos. Las patatas troceadas tienen un volumen notable-
mente inferior con una mayor superficie, por lo que se estimula el proceso de des-
composicion y se evita la germinacion en el siguiente afno.
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La imagen muestra el troceador de patatas del Keiler 2 sin proteccién

(2) Solapa de limpieza / solapa de mantenimiento

(3) Cilindro para la apertura hidraulica

(4) Cuchillas

(5) Seguridad mecanica contra piedras y cuerpos extrafos
(6) Regulador de caudal para el ajuste de las revoluciones

El troceador de patatas funciona siempre que la cinta cribadora 1 esta encendida. Las
dos ruedas del troceador de patatas se mueven con diferentes revoluciones en direc-
cion contraria. Con el regulador de caudal para el ajuste de las revoluciones (6) se
puede regular la diferencia porcentual de las revoluciones entre las ruedas del trocea-
dor de patatas y la cinta cribadora 1.

La presién en las ruedas se puede adaptar dependiendo de las condiciones de cose-
chay el resultado del troceado..

El cilindro (3) en el troceador de patatas se abre hidraulicamente con la tecla en el
elemento de mando de la tolva.. El maximo paso es de 300 mm. Asi se puede cose-
char sin la funcién del troceador, quitando cuerpos extrafios extremamente grandes.

El cilindro (3) en el troceador de patatas se cierra hidraulicamente con la tecla |28 en
el elemento de mando de la tolva.
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6.14

Tolva

La tolva sirve exclusivamente para el almacenamiento intermedio de las patatas
arrancadas, hasta que sea posible la descarga en un vehiculo de transporte parado.
También se puede efectuar la descarga a un montoén en el borde de la parcela. La
tolva no debe usarse de ninguna manera como espacio de carga ni para el transporte
de bienes u objetos.

PELIGRO

Nunca acceda a la tolva, mientras el motor del tractor esta en marcha. En este
caso existe alto peligro de muerte porque el piso de la tolva puede arrancar
involuntariamente.

— Durante los trabajos en la tolva, el motor del tractor debe estar apagado y asegu-
rado contra la conexion involuntaria (i.e. quitando la llave de contacto y guardan-
dola en un lugar donde esté protegida contra el acceso de las demas personas,
i.e. en los propios bolsillos).

En la tolva se encuentra la cinta de llenado de la tolva. Con esta se efectua el llenado
de la tolva manualmente o con el sistema automatico de llenado de la tolva. La cinta
de llenado de la tolva se puede subir y bajar. El piso de la tolva se puede mover len-
tamente hacia delante para garantizar un llenado éptimo de la tolva. La lona mon-
tada en la version estandar, apoya este proceso. Eso evita que las patatas se caigan
desde la parte final de la tolva. Para una descarga 6ptima en cajas, existe la opcion
de un llenador de cajas.

Durante la circulacién en carreteras la cinta de llenado de la tolva y el parasol /
techo protector estan bajados, el llenador de cajas esta plegado hacia arriba, la arti-
culacioén de la tolva esta plegada hacia arriba, la tapa de la tolva esta abierta, la parte
plegable de la tolva esta plegada, la caja de recoleccion opcional esta cerrada y el eje
telescépico esta cerrado.

En la posicion de arranque la parte plegable de la tolva esta desplegada, la tapa de
la tolva esta cerrada, el parasol / techo protector opcional esta abierto y la cinta de lle-
nado de la tolva esta ajustada de tal manera que la cosecha es transportada con una
minima altura de caida en la tolva. El llenador de cajas opcional y la articulacién de

la tolva opcional estan osciladas segun necesidad durante la descarga. Para cortar

la parcela, el eje telescopico esta cerrado, y durante el arranque y la descarga esta
abierto.
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6.14.1 Parte plegable y tapa de la tolva

(1)  Tolva en posicion de transporte
(2) Tolva en posicion de trabajo

La posicion de la tolva determina, si la maquina esta en posicion de transporte (1) o
en posicion de trabajo (2). La tolva solo se deja plegar, si la tolva y la cinta de llenado
de la tolva estan completamente bajadas (posicion mas baja), la tapa de la tolva esta
abierta y el eje telescopico esta cerrado.

ATENCION

, Peligro de averias de la maquina.

La parte plegable de la tolva solo se debe bajar, si la cinta de llenado de la tolva esta
completamente bajada (ver Pagina 363) y si la tapa de la tolva esta completamente
abierta. Si no se cumple con estos requerimientos, se puede causar una colision de
partes de la maquina y con ello dafios graves en la maquina.

k0
¥

ADVERTENCIA
Peligro de lesiones muy graves.

— Asegurese que no se encuentren personas en la zona de peligro.
— Durante el proceso de plegado de la tolva / la tolva de descarga directa, no se
debe acceder a las plataformas del puesto de seleccion.

Con el softkey menu de plegado se cambia al menu del modo de plegado.
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(3) Menu plegado posicién de carretera
(4) Menu de plegado posicion para cortar la parcela
(5) Menu plegado posicién de arranque / posicion de descarga

Pulse la tecla para colocar la parte plegable de la tolva en posicién de trabajo. Si
en el terminal del tractor la indicacién alcanza el 100 % y la indicacion de la imagen se
cambia, la parte plegable de la tolva se encuentra en posicion de trabajo.

Antes que la parte plegable de la tolva se pueda poner en posicion de transporte, la
tolva y la cinta de llenado de la tolva tienen que estar en la posicion mas baja (com-
pletamente bajadas), la tapa de la tolva tiene que estar completamente abierta y el eje
telescopico tiene que estar cerrado.

Pulse la tecla para colocar la parte plegable de la tolva en posicién de transporte.
Si en el terminal del tractor la indicacion alcanza el 0 % y la indicacion de la imagen se
cambia, la parte plegable de la tolva se encuentra en posicién de transporte.

Pulse la tecla para cerrar la tapa de la tolva. La tapa de la tolva solo se puede
cerrar, si la parte plegable de la tolva esta en posicion de trabajo. Si en el terminal del
tractor la indicacion alcanza el 100 % y la indicacién de la imagen se cambia, la tapa
de la tolva esta en posicién de trabajo.

Pulse la tecla para abrir la tapa de la tolva. Antes de poder plegar la parte plega-
ble de la tolva en posicion de transporte, la tapa de la tolva debe estar completamente
abierta. Si en el terminal del tractor la indicacion alcanza el 0 % y la indicacion de la
imagen se cambia, la tapa de la tolva esté en posicién de transporte.
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6.14.2 Subir / bajar la tolva

La tolva se puede subir y bajar desde el asiento del conductor con el mini joystick que
esta abajo en el elemento de mando tolva. La tolva solo se puede subir y bajar en

la posicién de trabajo. La posicién de la tolva es vigilada por un sensor. Cuando se
sube la tolva, primero se sube automaticamente la cinta de llenado de la tolva hasta
la posicién mas alta. La tolva solo se puede subir, si la lanza de tiro se encuentra en
"posicion recta" y si el eje telescépico esta abierto.

PELIGRO

iPeligro de muerte! jPeligro de averias de la maquina!

Al subir y bajar la tolva, tanto en la tolva como en el puesto de seleccién se crean
puntos de aplastamiento. También el punto de gravedad de la maquina se traspasa
notablemente hacia arriba, por lo que existe un mayor peligro de volcar la maquina.
Aqui existe un elevado peligro de lesiones, hasta de muerte.

Al subir y bajar la tolva, hay que tener cuidado que la tolva no pegue contra nada
por ejemplo el vehiculo de acompafamiento. Existe un elevado riesgo de causar ave-
rias en la maquina.

— Mantenga la distancia hacia las piezas en movimiento, mientras se sube y se baja
la tolva.

— No se quede debajo de la tolva subida.

— Si es posible, elija el sitio para la descargar en una superficie plana.

Con el mini joystick -®- que esta abajo en el elemento de mando tolva, se puede subir
y bajar la tolva. La desviacion del joystick influye la velocidad de subida y de bajada,
con minima desviacién es lenta y con maxima desviacién es rapida. Para subir la
tolva, el eje telescopico debe estar abierto y la lanza debe estar en la zona prescrita.

Pulsando la tecla bajar cinta de llenado de la tolva @ en el elemento de mando arran-
car, se baja la tolva. La cinta de llenado de la tolva empieza a bajar cuando la tolva
esté completamente bajada.
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6.14.3

Piso de descarga de la tolva

Las revoluciones del piso de descarga de la tolva se puede regular con progresién
continua desde el asiento del conductor. El piso de descarga de la tolva sirve para
vaciar la tolva, pero también se activa para el éptimo llenado de la tolva. En la versién
estandar, el piso de descarga de la tolva es con lona. Asi se alcanza desde el princi-
pio un llenado cuidadoso.

ATENCION

Peligro de averias en la tolva

El piso de la tolva no se debe mover de ninguna manera, si la tolva no se encuentra
en posicién de trabajo. Se podrian causar danos en el piso de la tolva y en la misma
tolva.

— Coloque siempre la tolva en posicion de trabajo y solo después active el tren de
descarga.

El piso de descarga se activa y se desactiva con la tecla @ en el elemento de mando
tolva. Si el piso de descarga esta activado, el LED de la tecla se vuelve rojo.

Con el interruptor giratorio ‘<~ en el elemento de mando tolva, se pueden regular las
revoluciones del piso de descarga con progresion continua. El piso de descarga de la
tolva esta apagado si el interruptor giratorio esta en posicion 0, en la posicion 5 tiene
el maximo par de giro y en la posicion 10 funciona con méaximas revoluciones. Si las
revoluciones estan ajustadas mas altas y se quiere vaciar completamente la tolva, las
revoluciones de la tolva se regulan automaticamente a través del sensor de presion
integrado.

Pulsando la tecla subir cinta de llenado de la tolva gy en el elemento de mando arran-
car, se activa el piso de descarga tras alcanzar la posicion final superior de la cinta de
llenado de la tolva. Con la activacion de los interruptores de posicién final en la lona
de la tolva, el avance del tren de la tolva se apaga automaticamente.

AVISO

Al pulsar la tecla inicio de campo se desactiva automaticamente la tecla @ piso
de desarga Start/Stop.
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6.14.4 Cinta de llenado de la tolva

(1)  Sensor de ultrasonido llenado automatico
(2) Cinta de llenado de la tolva

La cinta de llenado de la tolva (2) se puede subir y bajar manualmente desde el
asiento del conductor. La posicion de la cinta de llenado de la tolva es vigilada por

un sensor. Con el llenado automatico (1) activado, la cinta de llenado de la tolva se
sube automaticamente segun el nivel de llenado de la tolva. Asi se alcanza un llenado
Optimo con un maximo cuidado de la cosecha por una baja altura de caida.

ATENCION

, iPeligro de averias de la maquina!

,-‘n‘ La cinta de llenado de la tolva solo se debe subir, si la parte plegable de la tolva (ver

¢ Péagina 359) se encuentra en posicién de trabajo. Si no se cumple con estos reque-
rimientos, se puede causar una colision de partes de la maquina y con ello dafios

graves en la maquina.

La cinta de llenado de la tolva se sube con la tecla py en el elemento de mando arran-
car. Mientras se mantenga pulsada la tecla, la cinta de llenado de la tolva se sube.
Cuando la cinta de llenado de la tolva alcance su posicion final superior, se activa el
piso de descarga hasta que se active el interruptor de posicion final en la lona de la
tolva.

La cinta de llenado de la tolva se baja con la tecla @ en el elemento de mando arran-
car. Mientras se mantenga pulsada la tecla, la cinta de llenado de la tolva se baja.

AVISO

Si se pulsa la tecla @ en el elemento de mando arrancar con la tolva subida, primero
se baja la tolva y después la cinta de llenado de la tolva.

Si se vuelve a pulsar la tecla @ en el elemento de mando arrancar involuntariamente
después de bajar la tolva, en el caso que el llenado automatico de la tolva esta acti-
vado, este se desactiva.
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6.14.5

Llenado de la tolva maquina con tolva

(1)  Sensor de ultrasonido llenado automatico

El llenado de la tolva se puede efectuar de forma manual o de forma automatica.

Llenado manual de la tolva

Para el llenado manual de la tolva, hay que tener en cuenta la altura de caida de la
cosecha desde la cinta de llenado a la tolva. También hay que tener cuidado que la
cinta de llenado no esté cubierta por la cosecha. La cinta de llenado de la tolva (ver
Pégina 363) se sube con la tecla i y se baja con la tecla .

El avance de la tolva (ver Pagina 362) se efectia manualmente. Para ello hay que
pulsar la tecla subir la cinta de llenado de la tolva gy en el elemento de mando arran-
car. Cuando se alcance la posicién final de la cinta de llenado, se activa el avance

de la tolva. Cuando se active el interruptor de posicion final en la lona de la tolva tra-
sera (2) o delantera (3), en el terminal del tractor aparece la sefial "tolva llena" y se
advierte del alcance del maximo nivel de llenado.

Llenado automatico de la tolva

Para el llenado automatico de la tolva, hay que preseleccionar el sistema automatico
(4) en el terminal del tractor en sistemas automéaticos. Con la tecla inicio de la parcela
se activa el llenado automatico de la tolva. A través del sensor de ultrasonido del
llenado automatico (1), la cinta de llenado de la tolva se mantiene automaticamente

a poca altura de caida. El avance de la tolva se efectia automaticamente cuando la
cinta de llenado alcance su posicion superior y el sensor de ultrasonido reconozca la
cosecha. Cuando se active el interruptor de posicion final en la lona de la tolva tra-
sera (2) o delantera (3), en el terminal del tractor aparece la sefal "tolva llena" y se
advierte del alcance del maximo nivel de llenado. El llenado automatico se apaga
hasta el vaciado de la tolva.
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(2) Interruptor de posicion final lona trasera de la tolva
(3) Interruptor de posicion final lona delantera de la tolva

ROPA
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(4) Sistema auto de llenado de tolva

En el campo de indicacion sistemas automaticos se indica el estado del llenado auto-
matico de la tolva (4). Pulsando el terminal del tractor se preselecciona, se activa y se
desactiva el llenado automatico de la tolva.

El llenado automatico de la tolva esta desactivado.

El llenado automatico de la tolva esta preseleccionado. Bajando la recogida a través
de la tecla inicio de la parcela [ en el elemento de mando arrancar se activa el lle-
nado automatico.

ROPA 365 / 554



Funcionamiento
Tolva

El llenado automatico de la tolva esta activado. Subiendo la recogida a través de la
tecla final de la parcela [g) en el elemento de mando arrancar, el llenado automatico
de la tolva sigue activado. El llenado automatico se puede volver a desactivar en el
terminal del tractor en sistemas automaticos. Con la activacion de los interruptores de
posicion final en la lona de la tolva,se apaga el llenado automatico de la tolva.

Det centro cert

Ctrl prof

Reg niveles

Indicacion contenedor

Tiempo parada cinta sel [s]
Distancia ultrasonido 10
Nivel de llenado tolva [%] 100

Tiempo bloqueo tren desc [s] 2
Velocidad piso desc 1 AUX [%] 20
Luz rotativa Aus
Lanza de tiro Auto

Vel tren tolva [%] 100
Tolva llena 10

Tren de descarga

En el menu principal , en ajustes basicos, en el submenu tolva, se puede regular
la sensibilidad del llenado automatico, del maximo nivel de llenado y el tiempo de blo-
queo del avance de la tolva.

La sensibilidad del sensor de ultrasonido se puede regular entre os valores 1 y20, el
ajuste basico es 10.

El nivel de llenado de la tolva se puede regular entre los valores 50 % y 100 % el
ajuste basico es 100 %. Aqui se limita la posicion final superior de la cinta de llenado.

El tiempo de bloqueo del avance de la tolva se puede ajustar entre 0 segundos y

5 segundos, siendo 2 segundos el ajuste basico. Después de alcanzar la posicion
final superior de la cinta de llenado, este tiempo se para hasta que el tren de des-
carga esté liberado para el llenado automatico.

La velocidad del tren de la tolva 1 AUX, sirve para la activacion del tren de la tolva. A
través del joystick ISOBUS opcional, se puede regular entre los valores 0 % y 100 %.
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Sistema automatico de llenado con el eje cerrado
El sistema automatico funciona de forma limitada cuando el eje esta cerrado.

Mientras el eje telescdpico no esté en posicion de trabajo, no completamente exten-
dido, no se puede activar el accionamiento del tren de descarga. El sistema automa-
tico de llenado sigue regulando la cinta de llenado, pero el tren de descarga no se
activa cuando se alcanza la posicion final superior.

En su lugar, se generan permanentemente los mensajes de advertencia "eje cerrado /
extender eje" y "tolva llena".

AVISO

Con la tecla subir cinta de llenado se puede iniciar el tren de descarga también
con el eje cerrado.

Antes de habilitar el inicio, aparece el mensaje de alarma "peligro para las personas y
la maquina" y se debe confirmar con el softkey escape ﬁ

El tren de descarga se activa siempre que la tecla subir cinta de llenado se pulse
en 60 segundos, incluso varias veces.

Una vez transcurridos los 60 segundos, al confirmar, la tecla se vuelve a generar el
mensaje de advertencia "peligro para las personas y la maquina", que se debe volver
a confirmar con la tecla escape [B-

ROPA
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6.15

Vaciado de la tolva maquina con tolva

Procedimiento para el vaciado de la tolva

— Suba la recogida, apague la toma de fuerza del tractor, y coloque la lanza en
"posicién recta".

— Vaya al sitio de descarga y suba la tolva poco antes de llegar al remolque. Sélo
suba la tolva tan alto como sea necesario.

— Vacie la tolva en el remolque hasta que esté completamente vacia. Cosecha que
se quede en la tolva en una posicion inconveniente, se pueden caer durante el
siguiente llenado.

— Después del vaciado suba la tolva completamente y coloque la lona de la tolva con
la tecla en posicién de inicio. Asi la lona de la tolva puede alcanzar la posicion
de trabajo e iniciarse.

— Al alejarse del remolque, baje completamente la tolva. Solo se puede arrancar con
la tolva completamente bajada a la posicién de trabajo. Baje completamente la
cinta de llenado de la tolva para minimizar la altura de caida.

Las revoluciones del tren de descarga de la tolva se activan y se desactivan con la
tecla @ piso de descarga de la tolva "START - STOP" en el elemento de mando tolva.
Asi se puede parar rapidamente el piso de descarga de la tolva por ejemplo para lle-
nar las esquinas en el remolque.

Con el interruptor giratorio revoluciones piso de descarga ‘*.- en el elemento de
mando tolva, se pueden regular las revoluciones del piso de descarga con progresiéon
continua. En la posicion 0 del interruptor giratorio, el piso de descarga de la tolva esta
parado, en la posicion 5 el piso de descarga de la tolva, tiene el maximo par de giro y
en la posicién 10 el piso de descarga funciona con maximas revoluciones. Durante el
vaciado, el piso de descarga regula automaticamente las revoluciones a través de un
sensor de presion. Si las revoluciones en el interruptor giratorio estan ajustadas dema-
siado altas, el tren de descarga se inicia lentamente.

Con el mini joystick inferior -+ en el elemento de mando, la tolva se sube y se baja.
Con el joystick hacia abajo, la tolva se sube y con el joystick hacia abajo, la tolva se
baja. La desviacion del mini joystick es proporcional a la velocidad de la subida o la
bajada de la tolva.
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AVISO

Al pulsar la tecla inicio de campo se desactiva automaticamente la tecla @ piso
* de desarga Start/Stop.

6.15.1 Parte articulada de la tolva (opcional)

(1)  Posicidn de trabajo parte articulada de la tolva
(2) Posicion de vaciado parte articulada de la tolva

La parte articulada de la tolva opcional se puede regular desde el asiento del trac-
tor. La posicion de la parte articulada de la tolva no es vigilada. La parte articulada de
la tolva sirve para la descarga cuidadosa de la cosecha al remolque. Se minimiza la
altura de caida al remolque.

La parte articulada de la tolva se regula con el Mini-Joystick inferior -@- en el elemento
de mando tolva. Moviendo el Mini-Joystick hacia la izquierda, se baja la parte articu-
lada de la tolva, y moviendo el Mini-Joystick hacia la derecha, se sube la parte articu-
lada de la tolva. Hay que comprobar visualmente, donde se encuentra la parte articu-
lada de la tolva.

ATENCION

f iPeligro de danos en la cosecha y en la maquina!
-
.

Si se descarga la cosecha a través de la parte articulada de la tolva, hay que tener
cuidado que no haya puntos de roce entre la parte articulada bajada y el remolque.
Ademas hay que procurar subir la tolva con tiempo para que la parte articulada de la
tolva no se cubra de cosecha. Esto podria danar la cosecha y la parte articulada de
la tolva.
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6.15.2

Llenador de cajas (opcional)

(1)  Llenador de cajas oscilado hacia delante
(2) Llenador de cajas oscilado hacia atras

El llenador de cajas opcional se puede oscilar desde el asiento del conductor hacia
delante (1) y hacia atras (2). La posicion del llenador de cajas no es vigilada. El lle-
nador de cajas sirve para llenar cajas, pero también se puede utilizar para frenar cai-
das durante la descarga en remolques. En el interior del llenador de cajas, hay nueve
gomas que sirven como freno de caidas.

Si el llenador de cajas esta oscilado hacia delante, hay que seleccionar las revolucio-
nes del piso de descarga de tal manera que se evite una sobrecarga. Aqui el piso de
descarga debe trabajar con revoluciones reducidas.

El llenador de cajas se oscila con la tecla en el elemento de mando tolva hacia
delante. Mientras se mantenga pulsada la tecla, la hidraulica intenta regular el llenador
de cajas. Hay que comprobar visualmente, si el llenador de cajas esta completamente
oscilado hacia delante.

El llenador de cajas se oscila con la tecla en el elemento de mando tolva hacia
atras. Mientras se mantenga pulsada la tecla, la hidraulica intenta regular el llenador
de cajas. Hay que comprobar visualmente, si el llenador de cajas esta completamente
oscilado hacia atras.

ATENCION

jPeligro de dainos en la cosecha y en la maquina!

Si la cosecha se descarga a través del llenador de cajas, hay que tener cuidado que
el llenador de cajas no se sobrecargue, que no golpee contra el remolque y que no
se tire cosecha. Esto podria danar la cosecha y el llenador de cajas.
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6.15.3

Colocar la lona de la tolva en la posicion inicial

(1)  Gancho para colocar la tolva en la posicién inicial

El gancho (1) para colocar la lona de la tolva en la posicion inicial se maneja desde el
asiento del conductor del tractor.

Con la tecla colocar la lona de la tolva en la posicion inicial en el elemento de
mando tolva, se suelta el gancho en el lado del vaciado de la tolva. Asi la lona de la
tolva puede volver perfectamente a la posicion de trabajo después del vaciado de
la tolva completamente subida. Mientras se mantenga pulsada la tecla en el ele-
mento de mando tolva, el gancho se abre. Al soltar la tecla, el gancho recibe breve-

mente la sefal cerrar y se cierra.

ROPA
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6.16 Bascula de la tolva (opcional)
6.16.1 Montaje y funcionamiento
Se trata de una bascula electrénica estatica. Esta mide el peso del contenido de
la tolva con clavijas de medicion, muy sensibles, incluidos los desechos, como
por ejemplo la tierra. La exactitud de cada proceso de pesada es influido mas que
nada por el manejo apropiado de la bascula y ya no esta sujeto al area de influencia
del fabricante.
Ademas del manejo apropiado, los siguientes factores influyen de forma decisiva en
la prescision de la pesada:
Condiciones del suelo.
Grado de suciedad de las patatas.
Grado de suciedad de la tolva, por ejemplo tierra pegada.
El angulo de inclinacion de la maquina.
Vista trasera de la tolva Vista frontal de la tolva
(1)  Clavija de medicién A51
(2) Clavija de medicion A52
(3) Clavija de medicion A53
(4) Clavija de medicion A54
(5) Clavija de medicion A55
(6) Clavija de medicion A56
La bascula opcional permite detectar casi el contenido exacto de la tolva antes de la
descarga. Esto permite que los vehiculos de transporte se carguen con seguridad y
que se haga una estimacion inicial del rendimiento.
a travé sde 3 clavijas de medicion en la parte delantera y trasera de los soportes de la
tolva se detecta el contenido de la tolva. La pesada estatica se efecto siempre al subir
la tolva.
Los datos detectados del contenido de la tolva se guardan automaticamente en los
contadores de la campafia, del cometido y del dia.
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6.16.2

=)

Pesar

Para conseguir un resultado de pesada lo mas 6ptimo posible, es imprescindible que
respete los siguientes puntos:

— Limpie regularmente la tolva. En ciertas condiciones del terreno hasta puede ser

necesario limpiarlos varias veces al dia.

Durante el proceso de pesada, preste atencion al estado del suelo. La pesada
debe realizarse en una superficie plana y con la maquina parada. Para ello hay
que alinear la compensacion de pendientes de la maquina

La suciedad en la cinta influye mucho en el resultado de la pesada. Por eso efec-
tue regularmente un equilibrio a 0 (ver Pagina 376). En el caso de patatas muy
sucias o suelos muy pegajoso, recomendamos efectuar este equilibrio a 0 después
de cada tercera o quinta pesada. cambio del vehiculo de transporte. Es necesario
efectuar el equilibrio a 0 porque si no se efectuara, se pesaria siempre también la
suciedad pegada en la tolva.

En cuanto se modifica la parte de suciedad de la cinta es necesario efectuar un
nuevo equilibrio a 0. Segun nuestras experiencias , la razén principal para fallos en
los resultados es que se realiza raras veces un equilibrio a 0.

En caso que haya fallos a pesar de realizar regularmente el equilibrio a 0, hay que
volver a calibrar la bascula. (ver Pagina 377).

AVISO

Para poder iniciar un proceso de pesada, la maquina debe haber arrancado patatas
antes.

Después de un procese do pesada, se debe vaciar la tolva completamente.

En caso contrario no sera posible iniciar un nuevo proceso de pesada.

ROPA
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6.16.2.1

Manejo de la bascula

Campo de indicacién de la bascula

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)
(9)
(10)

Bascula [kg]

Suma [to]

Rendimiento [dt/ha]

Suma dia [to]

Rendimiento dia [dt/ha]

02.06.2021

Iniciar/terminar el proceso de pesada

Restablecer la cantidad actual pesada

Cantidad actual pesada

Rendimiento en dt/ha de la cantidad actual pesada

Menu "bascula"

Rendimiento por dia en dt/ha

Cantidad diaria (el contador no se pone automaticamente a 0)
Suma de la cantidad actual pesada

ISOBUS Applikation Potato Scale

Indicador del proceso de pesada activo (verde)

Menu "bascula”

(11)
(12)
(13)
(14)
(15)
(16)

| esc
"~ Suma compana B |
|
Equilibracion a 0
(
" Diagnosico D)
(

— o RO

31.05.2021

Suma dia (ver Pagina 379)

Suma campania (ver Pagina 379)
Equilibracion a 0 (ver Pagina 376)
Calibracion (ver Pagina 377)

Diagnéstico (ver Pagina 515)

Version del software de la celdas de pesaje
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6.16.2.2

6.16.2.3

Puesta en marcha después de la recepcion de la maquina

Si usted pone la bascula e marcha por primera vez, es absolutamente necesario cali-
brar la bascula. El proceso de calibracion consiste en dos pasos que hay que realizar
cada vez en el orden descrito a continuacion. (ver Pagina 377)

AVISO

Si se sustituye un componente de la bascula (a excepcion del sensor de revolucio-
nes, y condicionalmente también el sensor de inclinacion) hay que realizar una nueva
puesta en marcha inicial. Este procedimiento solo puede ser realizado por el personal
de servicio y no se explica en este manual.

Iniciar/terminar proceso de pesada
Para iniciar el proceso de pesada,
@W toque el campo de regulacion (1). Cada
vez que se "sube la tolva" se realiza

Pod una pesada.

Proceso de pesada iniciado: simbolo de
la bascula en fondo verde

Para terminar, respectivamente inte-

@ rrumpir el proceso de pesada, también
toque el campo de regulacion (1).

Proceso de pesada terminado,
respectivamente interrumpido: simbolo
de la bascula en fondo negro

AVISO

Para poder iniciar un proceso de pesada, la maquina debe haber arrancado patatas
antes.

Después de un procese do pesada, se debe vaciar la tolva completamente.

En caso contrario no sera posible iniciar un nuevo proceso de pesada.

ROPA
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6.16.2.4

6.16.2.5

Poner la cantidad actual pesada a 0

Existe un método para poner a 0 la visualizacion de la cantidad total pesada actual-
mente (2) y el rendimiento actual en dt/ha (3) en el terminal después de cambiar el

vehiculo de recogida.

Bascula [kg]

Suma [to]

Rendimiento [dt/ha]

— Tocando el campo de regulacion

Realizar la equilibraciéon a 0

................

(1).

Seleccione en el menu "bascula" el submenu "equilibacién a cero”.

Suma campaia
Equilibracion a cero
Calibracion

Diagnéstico

Version

Posicione la maquina en la posicion de trabajo y en posicién horizontal con la com-

pensacion de inclinacion.

Equilibracién a cero

Realizar la equilibracién a 0

.................

|Béscu|a [kgl | ______ 2 5 ________
P
S

Equilibracién a cero

[Bascula [kg] | o
PR
LT

Finalice el proceso, abandonando el menu a través del Softkey "ESC".
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6.16.2.6 Calibrar la bascula

Limpie la tolva. Realice una equilibracion a cero (ver Pagina 376). Ponga la indica-
cion de peso de la bascula a "0.00" y pese la primera carga. Apunte este valor.

Solicite al destinatario que compruebe el peso real de esta carga con una bascula
graduada. Sdlo asi se tendra en cuenta también la pérdida de peso por el consumo
de combustible del vehiculo de transporte hasta el destinatario. En cuanto tenga el
valor exacto, proceda de la siguiente manera: Ponga la indicacion de peso en el ter-
minal a ,0.00“. Seleccione en el menu "bascula" el punto "calibracion”.

Suma campaia
Equilibracién a cero

Introduzca el peso que se ha determinado en la primera carga y que se ha indicado
en el terminal del tractor.

Calibracion

o

IPeso [kg] Keiler |

|Peso balanza ext |

o
o e — ]

IVanr de calibracién nuevo I 900

IVanr de calibraciéon anteriorl | 900 |
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Peso [kg] Keiler

Peso [kg] bascula ext.

Ahora introduzca el peso real determinado por la bascula externa del destinatario
para esta carga y confirme la entrada.

Ahora el sistema calcula el nuevo valor de calibracién e indica tanto el valor anterior
como el nuevo valor calibrado.

Pulse el Softkey "ESC" y guarde después con el simbolo del disquete el nuevo valor
de calibracion.

Ahora carga por lo menos cinco cargas en las mismas condiciones de suelo y de
carga. La cantidad de suciedad en la tolva no debe cambiar notablemente durante
estos procesos de pesada. Sume los resultados de cada carga.

Vuelva a solicitar la pesada externa en la bascula graduada del destinatario y suma
los resultados calculados para estas cargas. En cuanto reciba los resultados de las
pesadas externas, vuelva a seleccionar el punto del menu "calibraciéon". Vuelva a
introducir ambos pesos.

Después de terminar el proceso de calibracion compruebe la exactitud de la bascula
tal como anteriormente descrito con otro proceso de carga. Si este resultado es satis-
factorio, la calibracion esta terminada. Si no se ha alcanzado la exactitud deseada,
repita la calibracion (siempre con la suma de minimo cinco cargas) como descrito
anteriormente.

6.16.2.7 Funcionamiento de la bascula

Respete las indicaciones descritas en ver Pagina 373.

Efectue regularmente un equilibrio a cero.

Compruebe regularmente la exactitud de la bascula. Para ello compare el peso de
una carga indicado por la bascula con el peso determinado con una bascula graduada
externa del destinatario. En caso de que haya mayores diferencias, habra que volver
a calibrar la bascula.

AVISO

La exactitud de la bascula depende del cuidado del usuario. La equilibracién a cero,
* el calibrado cuidadoso y poca suciedad influyen en la exactitud de forma positiva.
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6.16.2.8 Contador de sumas
Si desea borrar un contador de sumas, antes hay que finalizar el proceso de pesada.
(ver Pagina 375).
Suma dia

Seleccione en el menu "bascula" el submenu "suma dia", para borrar el contador dia-
rio.

Suma dia

Reset estadisticas

Suma [to]

Rendimiento [dt/ha]

31.05.2021

Toque el campo de regulacién "restablecer estadisticas". Con esto se borrara el con-
tador diario "suma dia". Sino, abandone el menu sin borrar las sumas a través del
Softkey "ESC".

Suma campaia

Seleccione en el menu "bascula" el submenu "suma campafia", para borrar el conta-
dor de la campana.

Suma campaiia

Restablecer estadisticas

Suma [to]
Rendimiento [dt/ha]

31.05.2021

Toque el campo de regulacion "restablecer estadisticas". Con esto se borrara el con-
tador diario "suma campafia". Sino, abandone el menu sin borrar las sumas a través
del Softkey "ESC".
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6.17

Tolva de descarga directa (opcional)

La tolva de descarga directa sirve exclusivamente para el almacenamiento intermedio
de las patatas arrancadas, hasta que sea posible la descarga a un vehiculo de trans-
porte. También se puede efectuar la descarga a un montén en el borde de la parcela.
La tolva no debe usarse de ninguna manera como espacio de carga ni para el trans-
porte de bienes u objetos.

PELIGRO

Nunca acceda a la tolva, mientras el motor del tractor esta en marcha. En este
caso existe alto peligro de muerte porque el piso de la tolva puede arrancar
involuntariamente.

— Durante los trabajos en la tolva, el motor del tractor debe estar apagado y asegu-
rado contra la conexion involuntaria (i.e. quitando la llave de contacto y guardan-
dola en un lugar donde esté protegida contra el acceso de las demas personas,
i.e. en los propios bolsillos).

En la tolva de descarga directa se encuentra la cinta de llenado de la tolva. Con esta
se efectua el llenado de la tolva de descarga directa manualmente o con el sistema
automatico de llenado. La cinta de llenado de la tolva se puede subir y bajar. El piso
de la tolva y la cinta de descarga se pueden mover lentamente hacia delante para
garantizar un llenado éptimo de la tolva de descarga directa. Los tres sensores de
ultrasonido en la tolva de descarga directa, en la cinta de llenado de la tolva, en el
traspaso del piso de descarga hacia la cinta de descarga y en la parte exterior del
brazo de descarga, sirven para apoyar el llenado automatico y evitan una sobrecarga
de la tolva de descarga directa durante el llenado y la descarga. Para una descarga
Optima en cajas, existe la opcién de un llenador de cajas.

Durante la circulacién en carretera la cinta de seleccion, la cinta de llenado de la
tolva y el parasol / techo protector estan bajados, las dos cadenas del llenador de
cajas opcional estan quitadas, la cinta de descarga y las escaleras de acceso estan
plegadas, el eje telescopico y el puesto de seleccion estan cerrados, la caja de reco-
leccién opcional esta cerrada y la lanza de tiro esta en posicion de carretera.

En la posicion de arranque la cinta de descarga esta desplegada, la cinta de selec-
cion esta subida, el parasol / techo protector opcional esta abierto, las dos cadenas
del llenador de cajas opcional estan colocadas y la cinta de llenado de la tolva esta
ajustada de tal manera que la cosecha es transportada con una minima altura de

380/ 554

ROPA



Funcionamiento
Tolva de descarga directa (opcional)

caida en la tolva. Para cortar la parcela, el eje telescopico esta cerrado, y durante el
arranque y la descarga esta abierto.

6.17.1 Cinta de descarga y pared trasera de la tolva

(1) Cinta de descarga en posicion de transporte
(2) Pared trasera de la tolva cerrada

La posicion de la tolva de descarga directa determina, si la maquina esta en posicion
de transporte o en posicion de trabajo. En la posicion de transporte, la cinta de des-
carga esta completamente plegada (1) y la pared trasera de la tolva esta cerrada (2).

(3) Cinta de descarga desplegada
(4) Cinta de descarga en posicion de arranque

Para desplegar la cinta de descarga, hay que tener cuidado que haya suficiente sitio
hacia arriba (3) y hacia los lados (4).
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L

(5) Pared trasera de la tolva desplegada

La pared trasera de la tolva (5) se despliega automaticamente cuando se despliega la
cinta de descarga.

(6) Llave de paso pared trasera de la tolva abierta
(7) Llave de paso pared trasera de la tolva cerrada

Si se requiere que la pared trasera de la tolva se quede cerrada, i. e. para arrancar en
el borde de la parcela con arboles a continuacion, la pared lateral de la tolva se puede
bloquear con la llave de paso (7). Ahora, la pared trasera de la tolva se queda en la
posicion en la que la llave de paso ha sido cerrada. Ahora solo se pliega y se des-
pliega la cinta de descarga.

ATENCION

Peligro de averias de la maquina.

La pared trasera de la tolva solo se debe plegar y desplegar con la cuba de la tolva
vacia. Si se encuentra cosecha en la cuba de la tolva, existe el peligro de dafios en la
cosecha y de dafos en la pared trasera de la tolva.

La cinta de descarga solo se deja plegar a la posiciéon de transporte, si la cinta de lle-
nado y la cinta de descarga estan completamente bajadas (posicion mas baja) y si el
eje telescopico esta cerrado. Hay que plegar la pared trasera de la tolva para garanti-
zar que la anchura maxima sea 3,30 metros.
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ATENCION

, Peligro de averias de la maquina.
» La cinta de descarga solo se debe plegar, si la cinta de llenado y la cinta de seleccion
L . . . . .
estan completamente bajadas. Si no se cumple con estos requerimientos, se puede
causar una colision de partes de la maquina y con ello dafios graves en la maquina.

ADVERTENCIA
Peligro de lesiones muy graves.

— Asegurese que no se encuentren personas en la zona de peligro.
— Durante el proceso de plegado de la tolva / la tolva de descarga directa, no se
debe acceder a las plataformas del puesto de seleccion.

Con el softkey menu de plegado se cambia al menu del modo de plegado.

3 | [18]
A |

(8) Menu plegado posicién de carretera
(9) Menu de plegado posicion para cortar la parcela
(10) Menu plegado posicién de arranque / posicion de descarga directa

Pulse la tecla para colocar la cinta de descarga en posicion de trabajo. Si en el ter-
minal del tractor la indicacion alcanza el 100 % y la indicacion de la imagen se cam-
bia, la cinta de descarga se encuentra en posicion de trabajo.
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Antes que la cinta de descarga se pueda poner en posicion de transporte, la cinta de
descarga y la cinta de llenado de la tolva tienen que estar en la posicion mas baja
(completamente bajadas) y el eje telescépico tiene que estar cerrado.

Pulse la tecla para colocar la cinta de descarga en posicién de transporte. Si en el
terminal del tractor la indicacion alcanza el 0 % y la indicacion de la imagen se cam-
bia, la cinta de descarga se encuentra en posicidn de transporte.

Pulse la tecla gdl] para subir la cinta de seleccion. La cinta de seleccion solo se puede
subir, cuando la cinta de descarga se encuentre en posicion de trabajo. El sistema de
llenado automatico solo funciona si la cinta de seleccion esta completamente subida.

Pulse la tecla para bajar la cinta de seleccion y la cinta de llenado de la tolva.
Antes que se pueda plegar la cinta de descarga de la maquina en posicién de trans-
porte, la cinta de seleccion y la cinta de llenado de la tolva deben estar completa-
mente bajadas.

Con la funcién AUX-N subir / bajar la cinta de descarga de forma analdgica en el
"elemento de mando de libre asignacion” izquierdo, se sube y se baja la cinta de des-
carga.

Con la funcion AUX-N bajar la articulacion 1 de la cinta de descarga en el "ele-
mento de mando de libre asignacién" izquierdo, se baja la articulacién 1 de la cinta de
descarga.

Con la funcion AUX-N subir la articulacion 1 de la cinta de descarga jgg en el "ele-
mento de mando de libre asignacién" izquierdo, se sube la articulacién 1 de la cinta de
descarga.

Con la funcion AUX-N subir / bajar la articulaciéon 2 de la cinta de descarga de forma
analdgica en el "elemento de mando de libre asignacion” izquierdo, se sube y se
baja la articulacién 2 de la cinta de descarga.
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6.17.2

Tren de descarga, cuba de la tolva y cinta de descarga

v

A

(1)  Tren de descarga cuba de la tolva
(2) Cinta de descarga

Con la funcion AUX-N encender / apagar la cinta de descarga en el "elemento de
mando de libre asignacion" izquierdo se activan y se desactivan la cinta de descarga
y el tren de descarga de la cuba de descarga. Asi se puede parar rapidamente la cinta
de descarga por ejemplo para llenar las esquinas en el remolque.

Con la funcion AUX-N encender / apagar tren de descarga en el "elemento de
mando de libre asignacién" izquierdo, se enciende y se apaga el tren de descarga de
la cuba de la tolva cuando el accionamiento de la cinta de descarga esta encendido.
Asi, la cinta de descarga también puede funcionar en vacio si la cuba de la tolva esta
todavia parcialmente llena.

Con el botdn giratorio revoluciones accionamiento cinta de descarga «'» en el "ele-
mento de mando de libre asignacién” izquierdo, se regulan las revoluciones de la cinta
de descarga y dependiendo de ellas, el tren de la cuba de la tolva con progresién con-
tinua. Si el botén giratorio esta en el tope izquierdo, la cinta de descarga esta parada
y si el boton giratorio esta en el tope derecho, la cinta de descarga funciona con maxi-
mas revoluciones.
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6.17.3 Cinta de llenado de la tolva y cinta de selecciéon

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7)
(8)

Cinta de seleccion bajada

Cinta de seleccién subida

Softkey aumentar las revoluciones de la cinta de seleccion
Softkey reducir las revoluciones de la cinta de seleccién
Softkey bajar cinta de seleccion

Softkey subir cinta de seleccién

Softkey reducir las revoluciones de la cinta de desechos
Softkey aumentar las revoluciones de la cinta de desechos

Pulse la tecla il para subir la cinta de seleccion. La cinta de seleccion solo se puede
subir, cuando la cinta de descarga se encuentre en posicion de trabajo. El sistema de
llenado automatico solo funciona si la cinta de seleccién esta completamente subida.

Pulse la tecla gl para bajar la cinta de seleccion. El llenado automatico se desactiva
automaticamente.
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6.17.4

Llenado de la tolva maquina de descarga directa

(1)  Sensor de ultrasonido cinta de llenado de la tolva
(2) Sensor de ultrasonido cuba de la tolva
(3) Sensor de ultrasonido cinta de descarga

El llenado de la tolva se puede efectuar de forma manual o de forma automatica.

Llenado manual de la tolva

Para el llenado manual de la tolva, hay que tener en cuenta la altura de caida de la
cosecha desde la cinta de llenado a la tolva. También hay que tener cuidado que la
cinta de llenado no esté cubierta por la cosecha. La cinta de llenado de la tolva (ver
Pégina 386) se sube con la tecla [ y se baja con la tecla §.

El avance de la tolva y el avance de la cinta de descarga (ver Pagina 385) se efec-
tuan manualmente. Para ello hay que pulsar la tecla subir la cinta de llenado de la
tolva i en el elemento de mando arrancar. Cuando se alcance la posicion final de la
cinta de llenado, se activa el avance de la tolva y el avance de la cinta de descarga.
Si salta el sensor de ultrasonido de la cinta de descarga (3) en el terminal del tractor
aparece la sefial "tolva llena" y se advierte del alcance del maximo nivel de llenado.

Llenado automatico de la tolva

Para el llenado automatico de la tolva, hay que preseleccionar el sistema automatico
(4) en el terminal del tractor en sistemas automaticos. Con la tecla inicio de la parcela
se activa el llenado automatico de la tolva. A través del sensor de ultrasonido de
la cinta de llenado (1), la cinta de llenado de la tolva se mantiene automaticamente

a poca altura de caida. El avance de la tolva y el avance de la cinta de descarga se
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efectuan automaticamente cuando la cinta de llenado alcance su posicion superior
y el sensor de ultrasonido reconozca la cosecha. Si salta el sensor de ultrasonido
de la cinta de descarga (3) en el terminal del tractor aparece la sefal "tolva llena" y
se advierte del alcance del maximo nivel de llenado. El llenado automatico se apaga
hasta el vaciado de la tolva.

(4) Sistema auto de llenado de tolva

En el campo de indicacion sistemas automaticos se indica el estado del llenado auto-
matico de la tolva (4). Pulsando el terminal del tractor se preselecciona, se activa y se
desactiva el llenado automatico de la tolva.

El llenado automatico de la tolva esta desactivado.

El llenado automatico de la tolva esta preseleccionado. Bajando la recogida a través
N\ I de la tecla inicio de la parcela [ en el elemento de mando arrancar se activa el lle-
l | nado automatico.

El llenado automatico de la tolva esta activado. Subiendo la recogida a través de la
N I tecla final de la parcela §g) en el elemento de mando arrancar, el llenado automatico
| I de la tolva sigue activado. El llenado automatico se puede volver a desactivar en el
terminal del tractor en sistemas automaticos.

AVISO

Si el angulo de la cinta de descarga esta demasiado empinado, el llenado automatico
* llena solo la cuba de la tolva. La cinta de descarga se apaga automaticamente y el
llenado automatico parpadea en el terminal del tractor.
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Regulacion cintas

Tiempo parada cinta sel [s]
Distancia ultrasonido 10
Nivel de llenado tolva [%] 100

Tiempo bloqueo tren desc [s] 2
Velocidad piso desc 1 AUX [%] 20
Luz rotativa Aus
Lanza de tiro Auto
Vel tren tolva [%] 100

Tolva llena 10

Tren de descarga

En el menu principal , en ajustes basicos, en el submenu tolva, se puede regular
la sensibilidad del llenado automatico, del maximo nivel de llenado y el tiempo de blo-
queo del avance de la tolva.

La distancia entre los sensores de ultrasonido y la cosecha se puede regular entre los
valores 1y 20, el ajuste basico es 10.

El nivel de llenado de la tolva se puede regular entre los valores 50 y 100, el ajuste
basico es 100. Aqui se limita la posicion final superior de la cinta de llenado.

El tiempo de bloqueo del avance de la tolva se puede ajustar entre 0 segundos y

5 segundos, siendo 2 segundos el ajuste basico. Después de alcanzar la posicién
final superior de la cinta de llenado, este tiempo se para hasta que el piso de la tolva y
el tren de descarga estén liberados para el llenado automatico.

La velocidad del tren de la tolva 1 AUX, sirve para la activacion del tren de cinta de
descarga. A través del joystick ISOBUS opcional, se puede regular entre los valores
0%y 100 %.

Si esta montada la luz rotativa, esta se puede encender automaticamente. Para ello
hay que conmutar la luz rotativa a "ENCENDIDO. Dependiendo del valor porcentual
ajustado del llenado de la tolva la luz rotativa se enciende y se apaga automatica-
mente.

Con el ajuste tolva llena, se establece la distancia nominal del sensor de ultrasonido
B586 en la cinta de descarga para el aviso "tolva llena" en el terminal del tractor.

Se puede ajustar la relacion entre la velocidad del tren de descarga y la velocidad de
la cinta de descarga con la activacion del llenado automatico o la tecla "subir cinta de
llenado".
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Sistema automatico de llenado con el eje cerrado
El sistema automatico funciona de forma limitada cuando el eje esta cerrado.

Mientras el eje telescédpico no esté en posicidn de trabajo, no completamente exten-
dido, no se puede activar el accionamiento del tren de descarga / del accionamiento
de descarga. El sistema automatico de llenado sigue regulando la cinta de llenado,
pero el tren de descarga / la cinta de descarga no se activa cuando se alcanza la posi-
cion final superior.

En su lugar, se generan permanentemente los mensajes de advertencia "eje cerrado /
extender eje" y "tolva llena".

AVISO

Con la tecla subir cinta de IIenado se puede iniciar el tren de descarga / la cinta de
descarga también con el eje cerrado.

Antes de habilitar el inicio, aparece el mensaje de alarma "peligro para las personas y
la maquina" y se debe confirmar con el softkey escape ﬁ

El tren de descarga / la cinta de descarga se activa siempre que la tecla subir cinta
de llenado se pulse en 60 segundos, incluso varias veces.

Una vez transcurridos los 60 segundos, al confirmar, la tecla se vuelve a generar el
mensaje de advertencia "peligro para las personas y la maquina", que se debe volver
a confirmar con la tecla escape [-
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6.18

Vaciado de la tolva de descarga directa

\ ‘?’

P & S

Procedimiento para el vaciado de la tolva de descarga directa

— Para vaciar la tolva de descarga directa, el tren de descarga transporta las patatas
a través de un rodillo de traspaso a la cinta de descarga.

— La cinta de descarga transporta las patatas desde la tolva de descarga directa a
un vehiculo de transporte de acompafamiento o a un montén.

— El vaciado de la tolva se regula completamente a través del "elemento de mando
de libre asignacién" izquierdo en el lado izquierdo del asiento del conductor o con
el joystick AUX-N opcional.

Con la funcion AUX-N encender / apagar la cinta de descarga en el "elemento de
mando de libre asignaciéon" izquierdo se activan y se desactivan la cinta de descarga
y el tren de descarga de la cuba de descarga. Asi se puede parar rapidamente la cinta
de descarga por ejemplo para llenar las esquinas en el remolque.

Con la funcion AUX-N encender / apagar tren de descarga en el "elemento de
mando de libre asignacién" izquierdo, se enciende y se apaga el tren de descarga de
la cuba de la tolva cuando el accionamiento de la cinta de descarga esta encendido.
Asi, la cinta de descarga también puede funcionar en vacio si la cuba de la tolva esta
todavia parcialmente llena.

Con el botdn giratorio revoluciones accionamiento cinta de descarga «'» en el "ele-
mento de mando de libre asignacion" izquierdo, se regulan las revoluciones de la cinta
de descarga y dependiendo de ellas, el tren de la cuba de la tolva con progresién con-
tinua. Si el botén giratorio esta en el tope izquierdo, la cinta de descarga esta parada
y si el boton giratorio esta en el tope derecho, la cinta de descarga funciona con maxi-
mas revoluciones.

Con la funcion AUX-N subir / bajar la cinta de descarga de forma analdgica . en el
"elemento de mando de libre asignacion” izquierdo, se sube y se baja la cinta de des-
carga.

Con la funcién AUX-N bajar la articulacién 1 de la cinta de descarga [fgg en el "ele-
mento de mando de libre asignaciéon" izquierdo, se baja la articulacién 1 de la cinta de
descarga.

ROPA

391 /554



Funcionamiento
Vaciado de la tolva de descarga directa

Con la funcién AUX-N subir la articulacion 1 de la cinta de descarga g en el "ele-
mento de mando de libre asignacion” izquierdo, se sube la articulacion 1 de la cinta de
descarga.

Con la funcion AUX-N subir / bajar la articulacion 2 de la cinta de descarga de forma
analdgica en el "elemento de mando de libre asignacion” izquierdo, se sube y se
baja la articulacién 2 de la cinta de descarga.

Regulacion cintas

Ctrl prof

Reg niveles

Indicacion contenedor

Tiempo parada cinta sel [s]

o
@
-
o
@
S
o
o
@
=

Distancia ultrasonido 10
Nivel de llenado tolva [%] 100

Tiempo bloqueo tren desc [s] 2
Velocidad piso desc 1 AUX [%] 20
Luz rotativa Aus
Lanza de tiro Auto

Vel tren tolva [%] 100
Tolva llena 10

Tren de descarga

Con el ajuste lanza "auto" o "apagada" se ajusta, si, pulsando la tecla final de la par-
cela, la maquina de descarga directa oscila la lanza de tiro a la "posicion recta” o si
mantiene la posicion de arranque.

Con el ajuste velocidad del tren de descarga, se puede limitar la velocidad maxima
del tren de descarga en porcentaje. Esto evita una presion de retorno excesiva en la
linea de retorno cuando hay una bomba hidraulica grande en el tractor y la linea de
retorno en el tractor es demasiado pequena. Una presion de retorno excesiva en la
linea de retorno puede causar dafios en el sistema hidraulico. Si la presién de retorno
es demasiado alta, en el terminal del tractor aparece un mensaje de advertencia.
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Vaciado de la tolva de descarga directa

6.18.1 Llenador de cajas tolva de descarga directa (opcional)

(1)  Cadenas llenador de caja quitadas

(2) Cadenas llenador de cajas colocadas

(3)  Agujero para la posicion de trabajo delante

(4)  Agujero con buldn de seguridad para posicion de transporte delante

El llenador de cajas opcional ha de ser colocado manualmente en posicion de trans-
porte, respectivamente en posicion de trabajo.

Para la posiciéon de transporte hay que quitar las dos cadenas de adelante y de
atras en el llenador de cajas (1) y colocar el bulén de seguridad en el agujero para
la posicién de transporte de adelante (4) y de atras. Solo asi se mantiene con la
maquina plegada, la altura maxima por debajo de 4 metros.

Para la posicién de trabajo hay que colocar las dos cadenas de adelante y de atras
en el llenador de cajas (2) y colocar el bulén de seguridad en el agujero para la posi-
cion de trabajo adelante (3) y atras. Sélo asi se consigue el vaciado correcto a través
del llenador de cajas y la cosecha salta mas alla del llenador de cajas en el caso que
la velocidad de descarga sea demasiado alta.

ATENCION

, iPeligro de dainos en la cosecha y en la maquina!

Si la cosecha se descarga a través del llenador de cajas, hay que tener cuidado que
el llenador de cajas no se sobrecargue, que no golpee contra el remolque y que no
se tire cosecha. Esto podria danar la cosecha y el llenador de cajas.

k0
¥
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6.19 Engranaje distribuidor de la bomba

(1)  Engranaje distribuidor de la bomba

El engranaje distribuidor de la bomba (1) esta abridado directamente al eje articulado,
que esta conectado al accionamiento de la toma de fuerza, y transmite la potencia
del motor del tractor a las bombas hidraulicas del sistema hidraulico de la maquina.
El engranaje distribuidor de la bomba (PVG) se encuentra en la parte delantera
izquierda debajo del revestimiento de la maquina.

AVISO

Las maximas revoluciones autorizadas de la entrada del PVG para el accionamiento
de las bombas hidraulicas no deben ser sobrepasadas de ninguna manera - tampoco
a corto plazo.

Revoluciones maximas: 1000 min-!
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Engranaje distribuidor de la bomba

(2) Rev toma de fuerza dem bajas

(3) Revoluciones toma de fuerza ideales

(4) Rev toma de fuerza dem altas

(5) Indicacion vigilancia revoluciones toma de fuerza

Las revoluciones de entrada de la toma de fuerza del tractor se vigilan en el engra-
naje distribuidor de la bomba. Cuanto mas altas las revoluciones de la toma de fuerza
del tractor, mas altas las revoluciones del engranaje distribuidor de la bomba y mas
aceite hidraulico estara disponible por las bombas.

En el menu ajustes basicos, en el submenu indicacién contenedor (ver Pagina 149)
se puede regular el ajuste de los contenedores indicados en el menu funcionamiento
de campo y se puede ajustar la indicacién de la vigilancia de las revoluciones de la
toma de fuerza (5).

Si las revoluciones de la toma de fuerza son demasiado bajas (2) la indicacion se
encuentra en la zona izquierda y ademas aparece un mensaje de advertencia, revolu-
ciones de la toma de fuerza demasiado bajas. Hay que aumentar las revoluciones de
la toma de fuerza en el tractor, para que los accionamientos de la maquina dispongan
de suficiente aceite hidraulico.

Si las revoluciones de la toma de fuerza son ideales (3) la indicacion se encuentra en
la zona verde y la cantidad del aceite hidraulico es exactamente la que se necesita
para las revoluciones ajustadas de las cadenas y cintas. En este caso la maquina tra-
baja de forma efectiva.

Si las revoluciones de la toma de fuerza son demasiado altas (4) la indicacion se
encuentran en la zona derecha y el tractor suministra mas aceite hidraulico de lo que
necesita la maquina para las revoluciones ajustadas de las cadenas y cintas. En este
caso es recomendable, reducir las revoluciones de la toma de fuerza para trabajar de
forma mas econdmica.
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6.20 Sistema hidraulico

ADVERTENCIA

El sistema hidraulico esta bajo una presién elevada.

Por los puntos de fuga puede salir aceite hidraulico muy caliente que esta bajo una

presion elevada y puede causar graves lesiones. Condicionado por la construccion,
la presion de precarga en los acumuladores de presion sigue existiendo incluso si el
resto del sistema hidraulico esta ya exento de presion. En cuanto penetren particu-

las de suciedad en el sistema hidraulico - aunque sea en cantidades minimas - esto
puede dafiar seriamente el equipo hidraulico entero.

— Los trabajos en los acumuladores de presion de la maquina deben ser efectuados
exclusivamente por personas profesionales.

— Para los trabajos en los acumuladores de presién, la presion debe ser desconec-
tada por completo del sistema.

— Los mismos acumuladores de presion no deben dafarse de ninguna manera, ni
tampoco deben abrirse, ya que la constante presién de precarga puede causar
heridas graves.

— En todos los trabajos que se efectien en el sistema hidraulico, hay que observar
rigurosamente los criterios de limpieza.
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El sistema hidraulico de la maquina se divide en los sectores independientes, hidrau-
lica del tractor, hidraulica propia y pie de apoyo.

Ademas de todas las posiciones de ajuste hidraulicas, en la hidraulica del tractor
se encuentran los accionamientos para el piso de descarga, paral a cinta de des-
carga, para la cinta de seleccion y para la cinta de desechos. Por eso se puede efec-
tuar la descarga de la tolva con la toma de fuerza del tractor apagada. La refrigera-
cion del aceite hidraulico se efectua a través del tractor. El avance de la maquina se
puede conectar a través de un elemento de mando de simple accién o un elemento
de mando de doble accion, o a través de la hidraulica LS del tractor. La maquina de
descarga directa debe ser conectada a la hidraulica LS del tractor. Dependiendo de
como se accione la hidraulica del tractor, el bloque de valvulas de 7 elementos en la
maquina, ha de ser ajustado a través de un tornillo de regulacion. En el retorno de la
maquina no se debe crear presion dinamica.

ATENCION

Peligro de averias en el sistema hidraulico.

En el caso que la presién de retorno sea superior a 5 bares aparece la advertencia
"presion de retorno tractor demasiado alta". Para evitar dafios en el sistema hidrau-
lico, asegurese que el retorno libre del tractor sea suficiente.

En la hidraulica propia de la maquina se encuentran los accionamientos

para la recogida de gavillas con eje de arranque y cinta, el disco hidraulico, la

cinta cribadora 1, el vibrador, la cinta cribadora 2, la cinta de hojas, la cinta de erizo 1,
el rodillo de desviacion 1, la cinta de descarga de suciedad, la cinta de erizo 2, el
rodillo de desviacién 2, la cinta de erizo 3, el rodillo de desviacién 3, la cinta de erizo 4
y la cinta de dedos con goma. La refrigeracion del aceite hidraulico se efectua a tra-
vés del radiador de aceite hidraulico integrado.

El pie de apoyo y el eje adicional se conectan a un elemento de mando de

doble accién del tractor. El pie de apoyo se necesita para estacionar la maquina y
solo se debe conectar a la maquina para el acoplamiento o el desacoplamiento. La
llave de paso en el pie de apoyo debe estar siempre cerrada y solo se puede abrir
brevemente en el caso necesario. El eje adicional ha de ser bajado durante la circu-
lacion en carreteras y caminos publicos. Para ello, después de bajar el eje, hay que
conmutar el elemento de mando del tractor a la posicion flotante y abrir la llave de
paso del eje adicional.

ROPA
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(1)  Velocidad de avance de la maquina
(2) Revoluciones entrada PVG
(3) Temperatura sistema hidraulico

jControle regularmente los latiguillos del sistema hidraulico! Cambie inmediatamente
los latiguillos dafados o antiguos. Sélo utilice latiguillos originales de ROPA o latigui-
llos que cumplan al cien por cien con las especificaciones técnicas de los latiguillos
originales. Cumpla con las normas de seguridad regionales con respecto a la vida util
de los latiguillos hidraulicos.

El sistema hidraulico de la maquina esta a punto para el funcionamiento, después de
arrancar el tractor, cuando el terminal ISOBUS del tractor esté completamente ini-
ciado.

La temperatura del aceite hidraulico (3) de la hidraulica propia de la maquina puede
ser consultada en cualquier momento en el terminal del tractor. En el caso que la tem-
peratura del aceite hidraulico sea equivalente o superior a 85 °C o en cuanto en el ter-
minal del tractor aparezca el simbolo n habra que limpiar inmediatamente el radiador
de aceite hidraulico.

El nivel de llenado del aceite hidraulico deberia estar, con la maquina en una super-
ficie plana, entre la parte central y la parte superior de la indicacion de la mirilla. Hay
que evitar que el nivel de llenado sea superior a la mirilla. Si el nivel del aceite hidrau-
lico es demasiado bajo, en el terminal del tractor aparece el simbolo de advertencia:
m nivel del aceite hidraulico demasiado bajo. jApague INMEDIATAMENTE la toma de
fuerza del tractor! Recargar aceite hidraulico y averiguar la causa de la falta de aceite.
En el caso inconveniente de un latiguillo hidraulico reventado, el depésito del aceite
hidraulico se vacia completamente en 30 segundos.
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Bombas hidraulicas:
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106

Posi- |Funcién
cion
101 Cinta cribadora 1, opcional: troceador de patatas
102 Cinta de erizo 1, rodillo de desviacion 1, cinta de descarga de suciedad
103 Cinta cribadora 2, cinta de hojas
104 Cinta de erizo 2, rodillo de desviacion 2, cinta de erizo 3,

rodillo de desviacion 3, cinta de erizo 4
105 Vibrador, cinta de dedos con goma (UFK), accionamiento ventilador
106 Disco hidraulico, recogida para gavillas con eje arrancador y cinta
107 Opcién: bomba de avance rueda motriz
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Sistema de aire comprimido

6.21

6.21.1

Sistema de aire comprimido

El sistema de aire comprimido de la maquina solo esta previsto para el
freno neumatico de dos lineas y es alimentado por el freno neumatico de dos lineas
del tractor.

Depésito de aire comprimido

Ry

LAW

(1)  Deposito de aire comprimido con valvula de drenaje

El depdsito de aire comprimido (1) se encuentra detras de la suspension de los ejes
por debajo del chasis principal. Este alimenta el freno de servicio con aire compri-
mido, por ejemplo con la maquina apagada. El depdsito de aire comprimido solo esta
montado, si la maquina esta equipada con frenos neumaticos.
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6.22 Sistema de engrase central (opcional)

Existe la opcidn de equipar la maquina con un sistema de engrase central que dis-
pone de un circuito de engrase.

(1)  circuito de engrase 1

Todos los puntos de engrase conectados son suministrados automaticamente con
grasa lubricante. La bomba de engrase transporta la grasa a los distribuidores prin-
cipales, los distribuidores principales distribuyen la grasa a los subdistribuidores y
desde ahi se efectua la alimentacién de los puntos de engrase individuales. Mientras
la bomba de engrase funciona, en el depdsito de reserva de grasa gira una paleta agi-
tadora. Durante el funcionamiento (la toma de fuerza del tractor esta encendida), la
bomba de engrase funciona durante 3 min. con sus respectivos ajustes basicos para
después parar durante 90 Min..

En el caso necesario, este ajuste podra adaptarse en el menu "ajustes basicos", en
el submenu "otros", en la linea "tiempo de engrase [min]" en cualquier momento a las
necesidades individuales.

Tolva
|___mmisosus

Tiempo engrase [min]
Velocidad de avance Ba7
Distancia lineas [mm] 750
"Ancho lecho siembra [mm] 1500
||Revo|uciones cinta de hojas 10

Elem mando botén giratorio eje Ein
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Nunca llene el depdsito de 1,9-kg de la bomba de grasa completamente. Solo llene el
depdsito de la bomba de grasa hasta un 90 %.

AVISO

Es imprescindible que tenga cuidado que siempre haya suficiente grasa en el depo-
* sito. jDe ninguna manera la grasa debe ser gastada hasta que entre aire en la tube-
ria!
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6.22.1 Engrase intermedio

El sistema de engrase puede ser activado en cualquier momento manualmente.
Cambie en el terminal del tractor, en el menu "funciones especiales" en la linea
"engrase central" la opcion de "AUTO" a "ENC".

Funciones especiales

Engrase central
Vigilancia desliz [ Aus ]

Después del tiempo de engrase ajustado, en el menu "otros" el engrase manual se
vuelve a apagar.

Controle regularmente el sistema de engrase. Compruebe a diario si el sistema de
engrase funciona correctamente. Una posibilidad es el control de la valvula de sobre-
presion en el elemento de la bomba. Si por aqui sale aceite, hay un bloqueo. Otra
posibilidad es el control del nivel de llenado en el recipiente de alimentacion en la
bomba eléctrica. Después de cada proceso de engrase el nivel de llenado baja ligera-
mente. Asi se ve si el elemento de bomba de este circuito de engrase funciona.

(1)  Distribuidor principal
(2) Valvula de sobrepresion elemento de la bomba
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6.23

Sistema de video (opcional)

La maugina se puede equipar opcionalmente con un sistema de video analdgico o
digital.

ADVERTENCIA

El sistema de video solo es un medio auxiliar y es posible que los obstaculos se vean
de forma distorsionada, no correctamente o que no se vean. No puede sustituir su
atencién. El sistema de video no puede mostrar todos los objetos que se encuentren
muy cerca y/o por encima de la cdmara trasera. No le advierte ante una colision, per-
sonas u objetos. Siempre tendra la responsabilidad para la seguridad y debera seguir
mirando a su alrededor. No solo se refiere a la parte trasera, si no también a la zona
delante y lateral de la maquina. En el caso contrario es posible que no reconozca
personas u objetos y que pueda lesionar personas o danar objetos y la maquina, si
sigue avanzando.

El sistema de video podria funcionar mal o no funcionar, si

lloviera o nevara mucho o si hubiera niebla.

la cAmara estuviera expuesta a una fuerte luz blanca. Podrian aparecer lineas
blancas en la pantalla.

si la lente de la camara estuviera sucia o tapada.

Las cdmaras no necesitan mantenimiento. En cuanto la imagen empeora deberia lim-
piar la tapa del objetivo de la cdmara con un pafio humedo limpio, suave. Tenga cui-
dado de no rayar la tapa del objetivo.
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6.23.1

Sistema de video "analégico" (opcional)

Existe la opcién de equipar la maquina con hasta dos pantallas de video y hasta ocho
camaras de video. Una pantalla de video puede mostrar hasta cuatro camaras de
video. Siete posiciones de camara estan prescritas, y una posicion de camara se
puede elegir libremente. Una camara se encuentra arriba en la parte trasera y sirve
como camara trasera. En el puesto de selecciéon se encuentra una camara para vigi-
lar la cinta de seleccion. En el traspaso de la cinta de erizo 2 a la cinta de erizo 3 se
encuentra la camara para vigilar el traspaso de la cinta de erizo 1 a la cinta de erizo 2.
En el puesto de seleccion derecho, se encuentra una camara para la vigilancia de

la distancia entre la rueda derecha y el siguiente cerro que no esta arrancado. En el
tubo trasversal izquierdo del cuadro principal detras del eje, se encuentra la camara
para la vigilancia de la cinta de descarga de suciedad. En la tolva se encuentra una
camara para vigilar la salida de la tolva. Por debajo del puesto de seleccién derecho
se encuentra la camara para vigilar la cinta cribadora 2.

e

I

Camara trasera Camara de video cinta de seleccion

i.ﬁggy e 75 W
1?,: —

Camara de video cinta de erizo 1/2 Camara de video rueda derecha
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Camara de video cinta de descarga de Camara de video salida de la tolva
suciedad

Camara de video cinta cribadora 2 Camara de video para la salida del
brazo de descarga

TR M RS '“;;i';;._
e
et S

Camara de video para la cinta del brazo ~ Céamara de video para el eje de
de descarga transicién del brazo de descarga

406 / 554 ROPA



Funcionamiento
Sistema de video (opcional)

Camara de video cinta de erizo 3/4
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Sistema de video (opcional)

Pantalla de video

2

MODE

Encender/apagar pantalla

Seleccionar y cambiar el menu en el siguiente orden:

Brillo Brillo- O(MIN) ... 60(MAX)

contraste contraste - O(MIN) ... 60(MAX)

color saturacion - O(MIN) ... 60(MAX)

Estandar Restablecer ajustes de fabrica

Idioma Idioma - inglés, francés, aleman, espariol, portugués,

italiano, polaco

Reflejo La imagen de la camara refleja. Con el punto del
menu "entrada" se vuelve al menu principal. Con el
punto del menu "finalizar" se finaliza el menu.

Video PAL, NTSC, Auto

Poc OFF/ON. La pantalla se inicia con el contacto OFF la
pantalla se puede enc/apag a través de la pantalla.

Temporizador  Enc/apag la camara automatica
on/off

Temporizador  Ajustar el tiempo de indicacion para cada camara en
setup el modo temporizado

Tecla de seleccion "mas"

Tecla de seleccion "menos”

Cambio dia/noche

CAM con esta tecla se puede cambiar en el modo de imagen individual
entre la camara 1, la camara 2, la camara 3 y la camara 4. En el modo
de dos imagenes, se puede cambiar entre las camaras 1/2, 2/3, 3/4 y
las camaras 4/1. En los modos de tres y cuatro divisiones, esta tecla no
tiene ninguna funcioén. La seleccion de la camara solo es posible si nin-
gun cable de mando esta ocupado.

MODE Confirmando la tecla Mode se puede cambiar entre los modos
diferentes de ilustracion (imagen individual, modo dividido y de cuatro
divisiones).
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6.23.1.1 ROPA Video-Switch (opcional)

Con el Ropa Video-Switch, se pueden activar automaticamente la camara trasera, la
camara del erizo 1/2, la cdmara de la articulacién de la tolva, la camara de la cinta
cribadora 2 y la cdmara de la cinta de seleccién. Maximo 4 camaras pueden estar
conectadas.

(1)  Softkey ROPA Video-Switch

Con el Softkey ROPA Video-Switch se enciende y se apaga el ROPA Video Switch
opcional. Si el ROPA Video-Switch esta encendido, el softkey H esta verde.

Si el ROPA Video-Switch esta activado E (verde) la conmutacién manual de las
camaras en el monitor de video no sera posible. Antes el ROPA Video-Switch debe
estar desactivado (blanco).

Si el Softkey ROPA Video Switch se ve (gris), el ROPA Video-Switch esta activado
como equipamiento, pero no se reconoce o esta desconectado.

AVISO

El ROPA Video-Switch solo se puede instalar en combinacién con el sistema de
* video "analdgico".
Si se instala el sistema de video "digital" no se debe instalar el ROPA Video-Switch.
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Sistema de video (opcional)

En las siguientes situaciones se ven las imagenes correspondientes con el ROPA
Video-Switch activado:

La camara trasera se ve, cuando a través de la seial ISOBUS del tractor, la sefal
"Wheel-Based Machine Direction” envia marcha atras. Si la sefial "Wheel-Based
Machine Direction" ya no envia marcha atras, el ROPA Video-Switch vuelve a la
imagen anterior. La camara trasera tiene la mayor prioridad.

La camara cinta cribadora 2 se ve, si se alcanza la "presion de advertencia de la
cinta cribadora 2" ajustada (ver Pagina 156). Si la presion baja inferior a la "pre-
sion de advertencia de la cinta cribadora 2" ajustada, el ROPA Video-Switch vuelve
después de un tiempo de retraso de 3 segundos a la imagen anterior. La camara
de la cinta cribadora 2 y la camara de la cinta de erizo 1/2 tienen juntas la segunda
prioridad. Dependiendo de la presion de advertencia que salta primero, se ve la
imagen correspondiente.

La camara de la cinta de erizo 1/2 se ve, si se alcanza la "presién de advertencia
ajustada de la cinta de erizo 1" respectivamente, la presion de advertencia ajus-
tada de la cinta de erizo 2, 3, 4" (ver Pagina 156). Si la presion baja inferior a la
"presion de advertencia de la cinta de erizo1", ajustada, respectivamente inferior

a la "presion de advertencia de la cinta de erizo 2, 3, 4", el ROPA Video-Switch
vuelve después de un tiempo de retraso de 3 segundos a la imagen anterior. La
camara de la cinta cribadora 2 y la camara de la cinta de erizo 1/2 tienen juntas la
segunda prioridad. Dependiendo de la presién de advertencia que salta primero,
se ve la imagen correspondiente.

La camara de la cinta de seleccion se ve, si en el puesto de seleccién se pulsa el
claxon. Si se deja de pulsar el claxon, el ROPA Video-Switch vuelve después de
un tiempo de retraso de 10 segundos a la imagen anterior. La camara de la cinta
de seleccién tiene la segunda prioridad mas baja.

La camara de la articulacion de la tolva se ve, si en el caso de la maquina con
tolva, la tolva no se encuentra en la posicion mas baja y la velocidad de avance

es inferior a 0,5 km/h. Si la velocidad de avance es superior a 0,5 km/h, respecti-
vamente si la tolva se vuelve a encontrar en la posicion mas baja, el ROPA Video-
Switch vuelve a la imagen anterior. La camara de la articulacion de la tolva tiene la
menor prioridad.
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En el menu principal, en el punto "video", se pueden ajustar las posiciones de las
camaras para el ROPA Video-Swich, i. e. en el caso de anadir camaras.

|
Ajustes basicos

Datos fto

AUXILIARY ISOBUS

Servicio

Camara trasera
Erizo 1/2

Tolva articulada

Cinta cribadora 2

Cinta de seleccién

Para ello se elige la cdmara correspondiente y se asigna la posicion.

seleccion

Cinta de seleccion

ROPA
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6.23.2

Sistema de video "digital” (opcional)

Existe la opcion de equipar la maquna con hasta dos terminal de video y hasta siete
camaras de videos. Cada camara de video se puede visualizar en ambos terminales
de video. Una camara se encuentra arriba en la parte trasera y sirve como camara
trasera. En el puesto de seleccion se encuentra una camara para vigilar la cinta de
seleccion. En el traspaso de la cinta de erizo 2 a la cinta de erizo 3 se encuentra la
camara para vigilar el traspaso de la cinta de erizo 1 a la cinta de erizo 2. En el puesto
de seleccién derecho, se encuentra una camara para la vigilancia de la distancia
entre la rueda derecha y el siguiente cerro que no esta arrancado. En el tubo trasver-
sal izquierdo del cuadro principal detras del eje, se encuentra la camara para la vigi-
lancia de la cinta de descarga de suciedad. En la tolva se encuentra una camara para
vigilar la salida de la tolva. Por debajo del puesto de seleccion derecho se encuentra
la camara para vigilar la cinta cribadora 2.

Camara digital cinta cribadora 2 Camara digital cinta de descarga de
suciedad

Camara trasera digital Camara digital cinta de descarga, brazo
de descarga
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Camara digital cintas de erizo 1y 2 Camara digital salida de la tolva

Camara digital cinta de desechos
DoubleSelect

ROPA
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6.24

o

6.24.1

6.24.2

Sistema eléctrico

ATENCION

Peligro de dafos en el sistema eléctrico y electrénico de la maquina.

— El enchufe ISOBUS no se debe desconectar mientras la maquina esta en marcha.

Vigilancia del voltaje

El voltaje de la bateria del tractor es vigilado por el sistema. Si los valores de los vol-
tajes son demasiado altos o demasiado bajos, en el terminal del tractor aparece el
siguiente simbolo de advertencia u El voltaje de la bateria del tractor no debe supe-
rar el valor 16 V y tampoco debe quedar por debajo de 12 V. Si el voltaje de la bateria
del tractor es inferior a 12 V normalmente, la maquina no trabaja correctamente.

Fusibles

(1)  Central eléctrica

(2) Fusibles de reserva

(3) Fusibles (FO1.A hasta F10.A) en la central eléctrica
(4) Fusibles (FO1.B hasta F10.B) en la central eléctrica
(5) Fusibles (FO1.C hasta F10.C) en la central eléctrica

Los fusibles eléctricos se encuentran en la caja de la central eléctrica (1) en el puesto
de seleccién izquierdo.

Pegatinas en el interior del revestimiento de chapa denominan los fusibles. En el caso
de problemas con el sistema eléctrico o electronico pongase en contacto con el servi-
cio técnico de ROPA.
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6.25

o

Estacionar la maquina

Posicione la maquina de tal manera que nadie sea molestado o puesto en peligro.
Tenga cuidado que haya suficiente distancia de seguridad hacia tendidos eléctricos.

— Suba y completamente la recogida y asegurela.
— Baje completamente el parasol / techo protector y pliegue el lado derecho del
techo.

Maquina con tolva:

— Vacie la tolva y bajela completamente, baje completamente la cinta de llenado
de la tolva.

— Compruebe la posicion de la parte articulada de la tolva y el llenador de cajas.

— Cierre el eje telescépico completamente.

— Abra la tapa de la tolva y pliegue la pieza plegable de la tolva hacia la posicion
de carretera.

Maquina de descarga directa:

— Vacie la tolva, y baje completamente la cinta de llenado y la cinta de seleccién.

— Cierre el eje telescopico completamente.

— Desenganche ambas cadenas del llenador de cajas y ponga el bloqueo del lle-
nador de cajas en posicion de transporte.

— Pliegue la cinta de descarga hacia la posicion de carretera.

— Apague el motor del tractor y asegurelo contra el arranque involuntario.

— Active el freno de estacionamiento de la maquina y asegure la maquina con calzo
para que no vaya rodando involuntariamente.

— Desconecte el eje articulado, el cable ISOBUS, el cable del vehiculo y la hidraulica
del tractor de la maquina, cierre el pie de apoyo hidraulico, si no estuviera cerrado
y abra la llave del pie de apoyo.

— Acople los latiguillos de avance y de retorno de la hidraulica del tractor.

— Coloque el pie de apoyo de tal manera que la maquina se pueda desacoplar del
tractor.

— Cierre la llave del pie de apoyo, descarga la hidraulica y desconecte la hidraulica
completamente.

— Aleje el tractor de la maquina.

— Cierre y asegure el puesto de seleccién derecho.

— Cierre la escalera de acceso al puesto de seleccion derecho y asegurela.

— Pliegue y asegure la escalera de acceso derecha.

— Asegure la maquina con un inmovilizador contra el uso no autorizado.

ATENCION

Peligro que la maquina vuelque.

Nunca hay que apoyar la maquina en el pie de apoyo con la tolva llena. Con la tolva
llena, la maquina debe estar siempre acoplada a un tractor. Existe el peligro que

la maquina vuelque si se apoya en el pie de apoyo con la tolva cargada. El pie de
apoyo esta previsto para una maquina vacia.

AVISO

Acople, siempre después de desacoplar la maquina, los latiguillos de avance y de
retorno de la hidraulica del tractor!

Por razones de seguridad, hay una valvula de retencién en el latiguillo de retorno. En
el caso de radiacion solar, en el latiguillo de retorno, entre el acoplamiento y la val-
vula de retorno, se acumula presion y no se puede acoplar al tractor. Al acoplar el
latiguillo de retorno con el latiguillo de avance, se evita que se acumule presion.

ROPA
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Estacionar la maquina

AVISO

I Dado el caso piense en un cierre de seguridad para nifios adicional.
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ADVERTENCIA

En todos los trabajos de mantenimiento existe peligro de graves y de muy graves
lesiones y ademas el peligro de averias a la maquina.

— Nunca suba a través de la barandilla del puesto de seleccion.

— Durante todos los trabajos de mantenimiento, tenga cuidado que nadie pueda pro-
vocar el arranque involuntario de la maquina (quite la llave de contacto del tractor,
cierre la cabina del conductor con llave, lleve la llave de contacto siempre encima
y siempre que sea posible desconecte las conexiones ISOBUS del tractor).

— Solo efectue los trabajos de mantenimiento para los que tenga la formacion
requerida y para los que tenga los conocimientos y las herramientas necesarios.

— Durante todos los trabajos de mantenimiento, observe estrictamente todas las
normas regionales con respecto a la seguridad para la proteccion sanitaria y la
proteccion del medio ambiente. Siempre tenga en cuenta: En cuanto incumpla las
normativas vigentes con respecto a la seguridad para la proteccion sanitaria o la
proteccion del medio ambiente, pondra innecesariamente en peligro su seguridad,
la de otras personas y el medio ambiente. Ademas, puede perder la cobertura del
seguro.

— Siempre utilice escaleras y ayudas de ascenso que sean admisibles y suficiente-
mente resistentes.

— No acceda a las tapas abiertas del canal de criba y los revestimientos debajo de
la tolva.

— Siempre baje completamente la recogida o asegurela para que no pueda bajar
involuntariamente, cuando tenga que efectuar trabajos de mantenimiento en la
zona de la recogida.

— Siempre asegure la tolva en la parte trasera del cilindro con el soporte de la tolva,
cuando tenga que efectuar trabajos de mantenimiento en la zona de la tolva
subida.

ROPA
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Engranaje distribuidor de la bomba (PVG)

71 Engranaje distribuidor de la bomba (PVG)

El engranaje distribuidor esta montado a la izquierda del chasis principal en la parte
delantera del revestimiento por debajo de la tolva y transmite la potencia de la toma
de fuerza del tractor a través de un eje articulado a las bombas hidraulicas.

(1)  Tornillo de llenado de aceite
(2) mirilla
(3) Tornillo de drenaje de aceite

Resulta imprescindible controlar diariamente el nivel de aceite en el engranaje distri-
buidor de la bomba. Compruebe el nivel de aceite antes de arrancar la toma de fuerza
del tractor. Una vez que la toma de fuerza del tractor esté arrancada, ya no se podra
controlar el nivel de aceite.

Para reconocer el nivel de aceite, la maquina se debe encontrar en una superficie
plana y horizontal y la toma de fuerza del tractor se debe haber apagado por lo menos
5 minutos antes. En cuanto el nivel del aceite suba o caiga sin motivo evidente, sera
imprescindible llamar al servicio técnico.

El nivel de aceite puede verse en la mirilla (2). Debe situarse siempre en el area de la
mirilla (jDe ninguna manera debe exceder el limite del borde superior de la mirilla!).
La mirilla se encuentra en el lado delantero izquierdo del engranaje distribuidor de la
bomba.

Después de 50 horas de funcionamiento hay que efectuar el primer cambio de aceite,
los siguientes seran necesarios una vez al afo.

Para cambiar el aceite actue de la siguiente manera:

— Antes del cambio de aceite limpie la zona alrededor del PVG.

— Cambie el aceite siempre con el engranaje a temperatura de servicio.

— Coloque un recipiente resistente al aceite y suficientemente grande por debajo.

— Abra el tornillo de drenaje de aceite (3), para que salga el aceite de engranaje.

— Vuelva a apretar el tornillo de drenaje de aceite(3).

— Abra el tornillo de llenado de aceite (1) y cargue aceite nuevo por la apertura de
llenado hasta que el nivel de aceite se situe en la parte superior de la mirilla (2).

— Vuelva a enroscar el tornillo de llenado de aceite (1).

— Efectie una prueba y después controle el nivel de aceite.

Tipo de aceite prescrito: Aceite para engranajes API GL 5, SAE
90
Cantidad de llenado: aproximadamente 3,2 litros
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7.2 Sistema hidraulico

ADVERTENCIA

iPeligro por los acumuladores de presién!

Los acumuladores de presién (1) del sistema hidraulico estan permanentemente
expuestos a una elevada presion interior, incluso si el resto del sistema hidraulico
esta sin presion.

— Los trabajos en los acumuladores de presién solo deben ser efectuados por per-
sonas expertas, las cuales deben estar familiarizadas con la manipulacién de acu-
muladores de presién.

— Antes de proceder a cualquier trabajo en el sistema hidraulico o en los acumula-
dores de presion se debe eliminar la presion del sistema.

— Los trabajos en el sistema hidraulico solo deben ser efectuados por personas que
hayan sido instruidas sobre los riesgos y peligros especiales relacionados con los
trabajos en sistemas hidraulicos.

(1)  Acumulador de presion

Compruebe regularmente si la tuberia flexible del sistema hidraulico muestra dafios o
desgaste.

Cambie inmediatamente los latiguillos dafiados o antiguos. jSolo utilice latiguillos que
cumplen con las especificaciones de los latiguillos originales!

Por cuestiones econémicas recomendamos pedir los latiguillos de repuesto directa-
mente en ROPA porque por lo general los latiguillos hidraulicos originales de ROPA
suelen ser mas econdémicos que los productos de la competencia.
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Sistema hidraulico

(2) Radiador del aceite hidraulico
(3) Ventilador

El sistema hidraulico propio de la maquina se refrigera con un radiador de aceite
hidraulico (2) y la hidraulica del tractor de la maquina se refrigera a través del tractor.

Hay que controlar y en el caso necesario limpiar con frecuencia el radiador de aceite
hidraulico (2) y el ventilador (3). Tenga en cuenta que un radiador sucio alcanza una
capacidad de enfriamiento notablemente reducida. Con ello baja considerablemente
la resistencia de la maquina. Si el aceite hidraulico se calienta demasiado, la hidrau-
lica propia de la maquina se apaga automaticamente. La mayoria de las veces, el
radiador del aceite hidraulico esta sucio.

ADVERTENCIA

iPeligro de quemaduras!

Todos los radiadores se calientan durante el funcionamiento. jPeligro de quemaduras
graves!

iLleve guantes de proteccion!
Antes de empezar a trabajar en los sistemas de refrigeracion espere a que la
maquina se enfrie lo suficiente.

ATENCION

Peligro de averias de la maquina.

Limpie el radiador de aceite hidraulico con cuidado para que las laminas del cuerpo
de refrigeracion no se dafien. Existe el peligro de sobrecalientamiento de la maquina,
que puede causar otros dafos en la maquina.
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7.2.1

Deposito de aceite de la hidraulica propia

El depdsito para el aceite hidraulico se encuentra a la izquierda detras del revesti-
miento de la escalera de acceso. El nivel de aceite y la temperatura del aceite se
pueden ver en la indicacion en el terminal del tractor y por la mirilla (1) en el lado
izquierdo del depdsito del aceite hidraulico. El nivel del aceite hidraulico siempre
deberia estar en el area entre el centro y el borde superior de la mirilla. Procure que el
nivel de aceite en el depésito del aceite hidraulico siempre esté correcto. En todos los
trabajos que se efectien en el sistema hidraulico hay que observar rigurosamente los
criterios de limpieza.

Tenga en cuenta que nunca hay que mezclar tipos diferentes de aceite hidraulico.

(1)  Mirilla nivel + temperatura del aceite
(2) Tapa de llenado de aceite

Recargar aceite hidraulico:

— Pliegue la proteccion de goma por encima del depésito hidraulico hacia un lado.

— Para recargar aceite hidraulico, desenrosque la tapa de llenado negra (2) (cabezal
de ventilacién) de la tapa del depésito de aceite.

— Al abrir la tapa de llenado del aceite hidraulico, es posible que se escuche un
"siseo". Este ruido es normal.
La tapa de llenado (n° de articulo de ROPA 270070000) (2) también sirve como fil-
tro de admisién y de purga de aire. Proporciona el intercambio de aire necesario
cuando el nivel de aceite varia (por ejemplo condicionado por la temperatura del
aceite).
Cambielo, en cuanto esté sucio, y a mas tardar cada 2 anos.

ROPA
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AVISO
I Al utilizar una bomba de vacio nunca ajuste mas que 0,2 bares de presion inferior.

7.211 Cambio del aceite hidraulico

Hay que cambiar el aceite hidraulico cada afo - en el mejor de los casos poco antes
que empiece la campafia. Para ello tenga preparado un depdésito que sea lo suficien-
temente grande. Para cambiar el aceite hidraulico suelte el tornillo de drenaje del
aceite. El tornillo de drenaje de aceite se encuentra en el fondo del depdsito del aceite
hidraulico. El aceite viejo sale.

Tornillo de drenaje de aceite

AVISO

En toda la maquina se encuentra mas que el doble de la cantidad de aceite hidraulico
de lo que se puede drenar al cambiarlo. Por esta razon es imprescindible respetar al
pie de la letra los intervalos reglamentarios para el cambio del aceite hidraulico.

Tipo de aceite prescrito: aceite hidraulico HVLP 46 (con conte-
nido en cink)
ISO-VG 46 segun DIN 51524 parte 3
Cantidad de llenado: aproximadamente 63 litros
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Limpiar los filtros de aspiracion

Cada dos afios, antes de proceder al llenado del nuevo aceite hidraulico, hay que
efectuar un control visual para comprobar si los filtros de aspiracion en el interior del
depdsito del aceite hidraulico estan sucios. Si los filtros de aspiracion estan sucios,
habra que limpiarlos.

— Para ello hay que quitar la tapa de metal del depésito del aceite hidraulico.

— Enjuague los filtros de aspiracion desde el interior hacia el exterior con suficiente
producto de limpieza.

— Vuelva a colocar los filtros de aspiracion.

— Vuelva a colocar la junta y la tapa de metal.

— Extienda masa para juntas (n° de articulo de ROPA 017002600) en los tornillos
para la sujecion de la tapa de metal antes de colocar la tapa y apriete los tornillos.

— Antes de echar el nuevo aceite hidraulico, renueve todos los filtros del sistema
hidraulico. Estos filtros son productos desechables. y no se deben limpiar. La lim-
pieza destruye los filtros. El sistema hidraulico podria resultar seriamente danado.

— Solo llene el sistema hidraulico con el aceite hidraulico autorizado.

1 3

(1) Tapa de metal
(2) Tapa de llenado del aceite hidraulico con filtro de admision y de purga de aire
(3) Filtro de retorno

ROPA
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7.21.2 Cambiar el cartucho del filtro de retorno

En el depdsito del aceite hidraulico se encuentra un filtro de retorno (1). (Elemento fil-
trante, n°® de articulo de ROPA 270071500).

El primer cambio del elemento filtrante se requiere después de las primeras
50 horas de funcionamiento, a continuacion una vez al afio.

(1)  Filtro de retorno

AVISO

Igual que en todos los demas trabajos en el sistema hidraulico, a la hora de cam-
biar el cartucho del filtro, se deben observar rigurosamente los criterios de limpieza.
Preste atencion a que las juntas téricas en la carcasa del filtro no se dafien ni se
ensucien.
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Para cambiar el elemento filtrante en el filtro de retorno, pro-
ceda de la siguiente manera:

— Antes de abrir la carcasa del filtro, tenga cuidado que el
sistema hidraulico esté completamente sin presién y que
la tapa de llenado esté abierta.

— Desatornille la tapa del filtro (1) con una herramienta auxi-
liar, por ejemplo una barra plana o redondo, y tenga cui-
dado con la junta térica (2).

— Coja el cartucho del filtro (6) y saquelo de la cabeza del
filtro (3) tenga cuidado con la junta (4).

— Saque el elemento filtrante (6) sucio tirando y girando a
la vez de la carcasa del filtro (5) y eliminelo acorde con el
medio ambiente.

— Elimine el aceite restante de la carcasa del filtro (5)
acorde con el medio ambiente. Limpie la carcasa y la tapa
procurando que quede correctamente limpio.

— Compruebe si el filtro tiene dafios mecanicos. Piezas
danadas no deben ser montadas (hay que cambiarlas
inmediatamente).

— Compruebe las juntas téricas y cambie las piezas dana-
das.

— Antes de montar las superficies obturadoras, las roscas
y las juntas téricas, humedezcalas con aceite hidraulico
nuevo.

— Siempre utilice un elemento filtrante nuevo.

— Para montar el nueve elemento filtrante, utilice la
junta tdricaincluida.

— Coloque el nueve elemento filtrante (6) en la carcasa del
filtro (5).

Atencidn: Sdlo utilice elementos filtrante originales de
ROPA (n° de articulo de ROPA 270071500).

— Coloque la carcasa del filtro (5) con el elemento filtrante
(6) en la cabeza del filtro (1) y tenga en cuenta la junta
térica (4). En el caso de dafios visibles, cambie la junta
térica.

— Atornille la tapa del filtro (1) y aprietelo con la herramienta
auxiliar. Par de giro 20 Nm. Procure colocar correcta-
mente la junta torica (2).

— Efectue una prueba del sistema y compruebe la estan-
queidad. En el caso de falta de estanqueidad reapriete la
tapa.

ROPA
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Sistema hidraulico

7.2.2 Cambiar el cartucho del filtro de presion de la hidraulica del tractor

(1)

Filtro de presién hidraulica del tractor

Filtro de presién hidraulica del tractor

El filiro de presion para la hidraulica del tractor se encuentra en el lado izquierdo

de la maquina por debajo de la tolva, entre el radiador de aceite y el chasis prin-

cipal. El primer cambio del elemento filtrante se requiere después de las primeras

50 horas de funcionamiento, a continuacién una vez al afio. Ademas de un recipiente
resistente al aceite y suficientemente grande, necesitara una llave de boca o una llave
de estrias de 32.

Cambio del filtro

Apague el motor del tractor, asegurelo para que no vaya rodando involuntaria-
mente y contra el arranque involuntario (quite la llave de contacto).

Desenrosque el bote del filtro. Recoja el liquido en un recipiente adecuado y lim-
pielo 6 eliminelo de forma compatible con el medio ambiente.

Extraiga el elemento filtrante de la espiga de sujecién del elemento. Revise des-
pués de extraer el elemento filtrante, si en la parte final se encuentra un capu-
chon de metal. Si no fuera el caso, quite el capuchdn de metal por separado de la
espiga de sujecién del elemento. Revise si en la superficie del elemento hay restos
de suciedad o particulas mayores. Estas senales pueden ser un indicio de que los
componentes estan dafiados.

Limpie el bote.

Controle si el filtro presenta dafios mecanicos, especialmente en las superficies de
obturacion y en la rosca.

Cambie la junta torica del bote del filtro. Suciedad o una descarga de presion
incompleta durante el desmontaje puede causar un bloqueo de la rosca del bote.
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Montaje del elemento

— En el caso necesario, humedezca las superficies de obturacion del bote y del
cabezal del filtro, asi como la junta térica en el bote y el elemento, con aceite
hidraulico limpio.

— Monte el elemento nuevo (n° de articulo de ROPA 270043000).

— Monte el elemento filtrante con cuidado en la espiga de sujecion del elemento.

— Enrosque el bote del filtro hasta el tope.

— Gire el bote del filtro una sexta parte una una vuelta hacia atras.

— Arranque el motor del tractor y eleve por ejemplo la recogida contra el tope (en
contra de la presion) y controle si el filtro tiene fugas.

AVISO

iElimine los elementos filtrantes segun las normativas vigentes en su region!

ROPA
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7.2.3

Cambiar el elemento del filtro de aspiracion de la rueda motriz

(1)  Filtro de aspiracion rueda motriz

Filtro de aspiracion rueda motriz

El filiro de aspiracion para la rueda motriz se encuentra en el lado izquierdo de la
maquina por debajo del radiador del aceite hidraulico entre el radiador de aceite y el
chasis principal. El primer cambio del elemento filirante se requiere después de las
primeras 50 horas de funcionamiento, a continuacién una vez al afio. Ademas de un
recipiente resistente al aceite y suficientemente grande, necesitara una llave de boca
o una llave de estrias de 27.

Cambio del filtro

— Apague el motor del tractor, asegurelo para que no vaya rodando involuntaria-
mente y contra el arranque involuntario (quite la llave de contacto).

— Desenrosque el bote del filtro. Recoja el liquido en un recipiente adecuado y lim-
pielo 6 eliminelo de forma compatible con el medio ambiente.

— Extraiga el elemento filtrante de la espiga de sujecién del elemento. Revise des-
pués de extraer el elemento filtrante, si en la parte final se encuentra un capu-
chon de metal. Si no fuera el caso, quite el capuchdn de metal por separado de la
espiga de sujecién del elemento. Revise si en la superficie del elemento hay restos
de suciedad o particulas mayores. Estas senales pueden ser un indicio de que los
componentes estan danados.

— Limpie el bote.

— Controle si el filtro presenta dafios mecanicos, especialmente en las superficies de
obturacion y en la rosca.
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Montaje del elemento

— En el caso necesario, humedezca las superficies de obturacion del bote y del
cabezal del filtro, asi como la junta térica en el bote y el elemento, con aceite
hidraulico limpio.

— Monte el elemento nuevo (n° de articulo de ROPA 270081800).

— Monte el elemento filtrante con cuidado en la espiga de sujecion del elemento.

— Enrosque el bote del filtro hasta el tope.

— Gire el bote del filtro una sexta parte una una vuelta hacia atras.

— Arranque el tractor y encienda la rueda motriz, y controle si el filtro tiene fugas.

AVISO

iElimine los elementos filtrantes segun las normativas vigentes en su region!
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Eje

7.3

Eje
@ )
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Las tuercas de las ruedas han de ser controladas en intervalos regulares y
reapretadas con una llave de torsion adecuada, ajustada a 510 Nm. El primer
reapriete ha de ser efectuado después de 10 horas de funcionamiento, el segundo
reapriete ha de ser efectuado tras 50 horas de funcionamiento y después cada

50 horas de funcionamiento.

~
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Las presiones de las ruedas del eje han de ser controladas cada 50 horas de funcio-
namiento. La presién es de 2,8 bares.

AVISO

Indicamos expresamente que dafos en los neumaticos, causados por presiones
demasiado bajas, no entran en garantia, ni en complacencia.
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7.4

Sistema neumatico

En el sistema neumatico solo hacen falta trabajos de mantenimiento en el depdsito de
aire comprimido. El depdsito de aire comprimido se encuentra por debajo del chasis
principal detras del eje.

Después de cada 50 horas de funcionamiento hay que sacar el agua condensada del
deposito de aire comprimido. Si se pusiera la maquina fuera de servicio durante un
periodo de tiempo (mas que una semana), también seria necesario drenar el agua
condensada del depdsito de aire comprimido. Para ello empuje la valvula de drenaje
ligeramente hacia un lado o hacia el interior.

CUIDADO
iPeligro de lesiones!

— Antes del drenaje hay que parar la maquina completamente y apagar el motor del
tractor.

— Hay que asegurar el tractor contra el arranque involuntario del motor.

— Todos los trabajos de mantenimiento y de reparacién se deben efectuar unica-
mente por personas expertas.

— Siempre lleve guantes, gafas y ropa de proteccién apropiada.

(1)  Valvula de drenaje
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Recogida

7.5

7.5.1

7.5.1.1

7.5.1.11

Recogida

PELIGRO

iPeligro de lesiones! jPeligro de muerte por piezas flotantes!

Durante todos los trabajos en la recogida subida, existe el peligro que la recogida
baje de repente. Las personas que permanezcan en esta zona pueden resultar gra-
vemente heridas. Antes de empezar los trabajos, hay que subir la recogida completa-
mente y asegurarla con cuerdas de seguridad. Si no fuera posible asegurarla con las
cuerdas de seguridad, habria que soportarla de forma segura con material de soporte
suficientemente estable. Observe las normas vigentes con respecto a la seguridad y
la proteccién sanitaria durante los trabajos por debajo de cargas levantadas.

Variante recogida para cerros

Todos los dias hay que comprobar el funcionamiento de la recogida para cerros y
controlar si esta dafiada. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atrancadas u
otros cuerpos extrafios de la recogida para cerros.

Rodillo para cerros

Rascador rodillo para cerros

(1)  Rascador rodillo para cerros

Para que los rodillos para cerros no se atranquen en condiciones dificiles de cosecha,
hay que reajustar los rascadores en el caso necesario.

Para ajustar el rascador en los rodillos para cerros, actie de la siguiente manera:

— Limpie el rodillo para cerros en la zona del rascador que quiere ajustar.

— Suelte las dos tuercas de seguridad del rascador que quiere ajustar con una llave
de anillo o de boca SW 13.

— Acerque el rascador suelto, hasta 1,5 mm al rodillo para cerros.

— Vuelva a apretar las dos tuercas de seguridad del rascador ajustado.

— Repita este proceso en el caso necesario para el otro rodillo para cerros hasta que
los dos rodillos estén ajustados correctamente.

Los rascadores para los diferentes tipos de rodillos para cerros son diferentes.

Rascador para el rodillo para cerros plano: n° de articulo de ROPA 520016904
Rascador para el rodillo para cerros profundo: n° de articulo de ROPA 510100201
Rascador para medio rodillo para cerros: n° de articulo de ROPA 520137101
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7.5.1.1.2

Ajustar sensor deteccion centro cerro

(1)  Sensor direccion rodillo derecho para cerros
(2) Sensor direccion rodillo izquierdo para cerros
(3) Tornillos de ajuste, topes rodillos para cerros

La sensibilidad de la deteccion del centro del cerro se puede regular en el menu prin-
cipal, en ajustes basicos / deteccion del centro del cerro entre los niveles 1y 10,
ajuste basico 5.

Cuanto mas alto el valor de la sensibilidad, mas rapido reacciona la lanza con el movi-
miento correspondiente. Cuanto mas bajo el valor de la sensibilidad, mas lento reac-
ciona la lanza con el movimiento correspondiente.

Los tornillos de ajuste de los topes del rodillo para cerros (3) han de ser ajustados de
tal manera que el rodillo para cerros, toque los discos a la izquierda y a la derecha
cuando el rodillo para cerros se inclina a una lado del cerro.
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Recogida
7.5.2 Variante recogida sin rodillos para cerros.
Todos los dias hay que comprobar el funcionamiento de la recogida sin rodillos para
cerros y controlar si esta danada. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras
atrancadas u otros cuerpos extrafios de la recogida.
T |
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(1)  Tecla direccién izquierda
(2) Tecla altura izquierda
(3) Tecla altura derecha
(4) Tecla direccion derecha
Hay que revisar regularmente el desgaste de las teclas de la direccion y de la altura
de la recogida sin rodillo para cerros. Hay que cambiar con tiempo las teclas de direc-
cion y de altura desgastadas.
Ademas asegurese de que todos los puntos de apoyo se mueven con suavidad. Los
puntos de apoyo mal ajustados, por ejemplo. en las teclas de altura, provocan un fun-
cionamiento inexacto de la recogida.
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7.5.3 Variante recogida de gavillas

Todos los dias hay que comprobar el funcionamiento de la recogida de gavillas y con-
trolar si esta dafiada. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atrancadas u
otros cuerpos extrafios de la recogida de gavillas.

7.5.3.1 Ajustar la tension y la marcha sincronizada de la cinta

(1)  Tensor cinta cubierta rec gavillas
(2) Tensor cinta cubierta rec gavillas
(3) Regulacioén de altura cinta derecha
(4) Regulacion de altura cinta izquierda

La recogida de gavillas es accionada por un motor de aceite. Para que la cinta de la
recogida de gavillas con las ruedas de accionamiento no deslice por la cinta, la cinta
de la recogida de gavillas se tensa con dos rodillos ajustables en un eje.

Los dos tensores de la derecha (1) y de la izquierda (2) siempre deben estar tensa-
dos de forma idéntica. Para que la cinta de la recogida de gavillas vaya centrada, hay
que adaptar las regulaciones de altura de la cinta en el lado derecho (4) y en el lado
izquierdo (3). Para el ajuste, hay que tener cuidado que la cinta de la recogida de
gavillas se tense lo justo para que la cinta con las ruedas de accionamientos no des-
lice por las cintas.

AVISO

De vez en cuando hay que controlar la tension de la cinta de la recogida de gavillas.

» Por envejecimiento y uso continuo, las cintas se alargan con el tiempo. Si las cintas
de la recogida de gavillas estan demasiado sueltas, se deslizan y pueden dafar la
cosecha y la maquina.
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Recogida

7.5.3.2

Engranaje recogida de gavillas

El engranaje recogida de gavillas esta montado en la parte delantera izquierda de la
recogida de gavillas y transmite la potencia al eje arrancador de la recogida de gavi-
llas.

(1)  Tornillo de llenado de aceite con tapones de purga, engranaje recogida de
gavillas
(2) Tornillo de drenaje de aceite engranaje recogida de gavillas

Todos los dias hay que comprobar visualmente el engranaje de la recogida de gavi-

llas. Controle si el engranaje resuda y si se ve aceite en partes exteriores del engra-
naje. Si se diera el caso, controle inmediatamente el nivel de aceite del engranaje de
la recogida de gavillas.

Después de 50 horas de funcionamiento hay que efectuar el primer cambio de aceite,
los siguientes seran necesarios una vez al ano.

Para cambiar el aceite actue de la siguiente manera:

— Suba la recogida complemtamente, y asegure la recogida con las cuerdas de
seguridad, respectivamente con suficiente material de soporte.

— Antes del cambio de aceite, limpie la zona alrededor del engranaje de la recogida
de gavillas.

— Cambie el aceite siempre con el engranaje a temperatura de servicio.

— Coloque un recipiente resistente al aceite y suficientemente grande por debajo.

— Abra el tornillo de drenaje de aceite (2), para que salga el aceite de engranaje.

— Vuelva a apretar el tornillo de drenaje de aceite(2).

— Abra el tornillo de llenado de aceite (1) y cargue aceite nuevo por la apertura de
llenado, aproximadamente 0,4 litros de aciete para engranajes.

— Vuelva a enroscar el tornillo de llenado de aceite (1).

Tipo de aceite prescrito: Aceite para engranajes API GL 5, SAE
90
Cantidad de llenado: aproximadamente 0,4 litros
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7.5.4

7.5.5

(1) Reja de dos hojas

Si se estaciona la maquina durante una temporada larga, hay que engrasar las rejas
con una grasa no contaminante. Rejas oxidadas tienen un mayor desgaste y la
maquina tiene un mayor tiro.

Las rejas desgastadas han de ser cambiadas con tiempo para evitar dafios en la
cosecha y en la maquina.

7 2277770

(1)  Regulacién de profundidad disco derecho
(2) Disco derecho
(3) Rascador disco

Si se estaciona la maquina durante una temporada larga, hay que engrasar los discos
con una grasa no contaminante. Los discos oxidados tienen un mayor desgaste.

Discos desgastados y doblados, por ejemplo por piedras, han de ser cambiados con
tiempo para evitar dafios en la maquina.

Controle regularmente los rascadores (3) de los discos. Estos se pueden regular inde-
pendientemente para ambos lados del disco.

Compruebe regularmente que la regulacién de profundidad de los discos (1) funcione
de forma facil. Asi se puede reaccionar rapidamente a influencias externas.
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Recogida

7.5.6

Disco hidraulico (opcional)

(1)  Tornillo de llenado de aceite engranaje del disco derecho
(2) Tornillo de drenaje engranaje del disco derecho
(3)  Mirilla engranaje del disco derecho

Hay que efectuar los ajustes mecanicos de los discos hidraulicos izquierdo y derecho,
como los del disco mecanico (ver Pagina 439).

Resulta imprescindible controlar diariamente el nivel de aceite en el engranaje de
los discos hidraulicos izquierdo y derecho. Compruebe el nivel de aceite antes de
arrancar la toma de fuerza del tractor. Una vez arrancada la toma de fuerza del trac-
tor y activada la hidraulica propia de la maquina, ya no se podra controlar el nivel de
aceite.

Para verificar el nivel de aceite, el engranaje angular de los discos hidraulicos
izquierdo y derecho debe estar en posicion horizontal hacia el suelo y la toma de
fuerza del tractor debe estar apagada desde minimo 5 minutos . En cuanto el nivel del
aceite suba o caiga sin motivo evidente, sera imprescindible llamar al servicio técnico.

Hay que verificar el nivel de aceite en la mirilla (3). Debe situarse siempre en la zona
de la mirilla. La mirilla se encuentra en la parte trasera del engranaje angular de los
discos hidraulicos izquierdo y derecho.

Después de 50 horas de funcionamiento hay que efectuar el primer cambio de aceite,
los siguientes seran necesarios una vez al ano.

Para cambiar el aceite actue de la siguiente manera:

— Suba la recogida completamente, hasta que el tornillo de drenaje de aceite (2) esté
vertical hacia el suelo y asegure la recogida con suficiente material de soporte.

— Antes del cambio de aceite limpie la zona alrededor del engranaje del disco hidrau-
lico.

— Cambie el aceite siempre con el engranaje a temperatura de servicio.

— Coloque un recipiente resistente al aceite y suficientemente grande por debajo.

— Abra el tornillo de drenaje de aceite (2), para que salga el aceite de engranaje.

— Vuelva a apretar el tornillo de drenaje de aceite(2).

— Abra el tornillo de llenado de aceite (1) y cargue aceite nuevo por la apertura de
llenado hasta que el nivel de aceite se situe en la parte superior de la mirilla (3).

— Vuelva a enroscar el tornillo de llenado de aceite (1).

Tipo de aceite prescrito: Aceite para engranajes API GL 5, SAE
90
Cantidad de llenado: aproximadamente 0,6 litros
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7.5.7

Rodillo para las hojas

(1) Rodillo para las hojas derecho

(2) Patin desviador de hojas derecho

(3) Patréon de agujeros rodillo para las hojas derecho
(4) Tensor rodillo para las hojas derecho

La tension del resorte se debe ajustar para cada lado de tal manera que la

cinta cribadora 1 pueda accionar bien los rodillos para las hojas. Una tension del rodi-
llo para las hojas mal ajustada causaria un mayor desgaste. La tensién del rodillo
para las hojas derecho (1) se ajusta con el tensor derecho (4) y la tensién del rodillo
para las hojas izquierdo se ajusta con el tensor izquierdo.

Hay que comprobar regularmente el desgaste de los rodillos para las hojas y cambiar-
los con tiempo. Los rodillos para las hojas desgastados, causarian por ejemplo una
mayor probabilidad de atranques en los laterales de la recogida.
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7.6 Canal de criba y separacion de hojas

7.6.1 Cadena de arranque

ATENCION

ﬁ’ Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todas las cadenas de arran-
£og

que y controlar si estan danadas. Rodillos bloqueados o dafiados han de ser cambia-
das inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diarialmente piedras atrancadas y
otros cuerpos extrafios de la cadena de arranque y las ruedas.

7.6.1.1 Tension

(1)  Tensor cadena de arranque

La cadena de arranque esta accionada por un motor de aceite que actia directa-
mente a las varillas. Para que la cadena de arranque no sobresalte con mucha carga,
la cadena de arranque es tensada por un tensor (1).

Hay que ajustar el tensor de la cadena de arranque (1) en ambos lados del a cadena
de arranque por igual. Para el ajuste, hay que tener cuidado que la cadena de arran-
que se tense lo justo para que la cadena de arranque no pueda saltar por las ruedas
de accionamiento.
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7.6.1.2

7.6.2

Cambiar la cadena de arranque

PELIGRO

iPeligro de lesiones!

Para cambiar la cadena de arranque, siempre utilice el principio de 2 personas,
nunca intente cambiar la cinta de hojas solo. Durante el cambio de la cadena de
arranque se mueven piezas de la maquina. jAntes de efectuar los trabajos hay que
acordar cada paso para evitar lesiones!

PELIGRO

iPeligro de lesiones! jPeligro de muerte por piezas flotantes!

Durante todos los trabajos en la recogida subida, existe el peligro que la recogida
baje de repente. Las personas que permanezcan en esta zona pueden resultar gra-
vemente heridas. Antes de empezar los trabajos, hay que subir la recogida completa-
mente y asegurarla con cuerdas de seguridad. Si no fuera posible asegurarla con las
cuerdas de seguridad, habria que soportarla de forma segura con material de soporte
suficientemente estable. Observe las normas vigentes con respecto a la seguridad y
la proteccién sanitaria durante los trabajos por debajo de cargas levantadas.

Para cambiar la cadena de arranque proceda en el siguiente orden:

— Conecte la maquina a un tractor adecuado y asegurelo para que no vaya rodando
involuntariamente (active el freno del tractor, y el freno de estacionamiento de la
maquina y utilice los dos calzos de la maquina).

— Colocar la cadena de arranque a través del terminal del tractor en el menu lim-
pieza de cintas activacion "min" de tal manera que el empalme de la cadena de
arranque esté en una posicién que la varilla se pueda sacar del empalme.

— Apague el tractor y asegurelo contra el arranque involuntario.

— Suelte con cuidado ambos lados del tensor de la cadena de arranque.

— Saque la varilla del orificio, y a la vez asegure la cadena de arranque a través del
empalme con la cinta tensora.

— Saque la cadena de arranque.

— Cambie las ruedas de accionamiento cuando estén desgastados o si no encaja la
separacion de la nueva cadena de arranque.

— Coloque la cadena de arranque correctamente, las varillas estan en el lado exterior
de la cinta y la pieza madre tira de la pieza padre.

— Introduzca la varilla engrasada en el orificio, y a la vez asegure la cadena de arran-
que a través del empalme con la cinta tensora.

— Tensar los tensores de la cadena de arranque por igual.

— Efectie una prueba de funcionamiento de la cadena de arranque, y en el caso
necesario, ajustela segun el capitulo "ajustar tensién de la cadena de arran-
que" (ver Pagina 442).

Cinta cribadora 1

ATENCION

Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todos los rodillos de la
cinta cribadora 1 y controlar si estan dafiados. Rodillos bloqueados o dafiados han
de ser cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras
atrancadas y otros cuerpos extrafios de la cinta cribadora 1.
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7.6.2.1 Tension

(1)  Tensor cinta cribadora 1
(2) Puntal derecho

La cinta cribadora 1 esta accionada por un motor de aceite que actia directamente
a las varillas. Para que la cinta cribadora 1 no sobresalte con mucha carga, la
cinta cribadora 1 es tensada por un tensor (1).

Hay que ajustar el tensor de la cinta cribadora (1) en ambos lados de

la cinta cribadora 1 igual. Para el ajuste, hay que tener cuidado que la

cinta cribadora 1 se tense lo justo para que la cinta cribadora 1 no pueda saltar por
las ruedas de accionamiento.
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7.6.2.2

Ajustar la marcha sincronizada

wr w7

(1) Puntal derecho
(2) Contratuerca regulacién puntal derecho
(3)  Tuerca de ajuste puntal derecha

En el caso que la cinta cribadora 1 roce en el lado izquierdo o en el lado izquierdo de
la pared del canal de criba, hay que ajustar inmediatamente la marcha sincronizada,
porque si no, la cinta cribadora 1 estaria sometida a un mayor desgaste.

Para ello actue de la siguiente manera:

— Suelte la tuerca de ajuste en el puntal derecho (3) e izquierdo.

— Suelte la contratuerca en el puntal derecho (2) e izquierdo.

— Gire las tuercas de ajuste de tal manera que la cinta cribadora 1 deje de rozar los
laterales del canal de criba.

— Vuelva a apretar todos los tornillos y haga funcionar la cinta cribadora 1
durante unos minutos. Efectue a la vez un control visual para comprobar que la
cinta cribadora 1 corre de manera continua en recto. En el caso contrario, repita el
proceso de ajuste, hasta que la cinta cribadora 1 corra de manera continua en el
centro.
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7.6.2.3

7.6.3

Cambiar la cinta cribadora 1

PELIGRO

iPeligro de lesiones!

Para cambiar la cinta cribadora 1 siempre utilice el principio de 2 personas nunca
intente cambiar la cinta cribadora 1 solo. Durante el cambio de la cinta cribadora 1 se
mueven piezas de la maquina. jAntes de efectuar los trabajos hay que acordar cada
paso para evitar lesiones!

PELIGRO

iPeligro de lesiones! jPeligro de muerte por piezas flotantes!

Durante todos los trabajos en la recogida subida, existe el peligro que la recogida
baje de repente. Las personas que permanezcan en esta zona pueden resultar gra-
vemente heridas. Antes de empezar los trabajos, hay que subir la recogida completa-
mente y asegurarla con cuerdas de seguridad. Si no fuera posible asegurarla con las
cuerdas de seguridad, habria que soportarla de forma segura con material de soporte
suficientemente estable. Observe las normas vigentes con respecto a la seguridad y
la proteccién sanitaria durante los trabajos por debajo de cargas levantadas.

Para cambiar la cinta cribadora 1 proceda en el siguiente orden:

— Conecte la maquina a un tractor adecuado y asegurelo para que no vaya rodando
involuntariamente (active el freno del tractor, y el freno de estacionamiento de la
maquina y utilice los dos calzos de la maquina).

— Colocar la cinta cribadora 1 a través del terminal del tractor en el menu limpieza de
cintas Activacion "Min" de tal manera que el empalme de la cinta cribadora 1 esté
en una posicién que la varilla se pueda sacar del empalme.

— Apague el tractor y asegurelo contra el arranque involuntario.

— Suelte con cuidado ambos lados del tensor de la cinta cribadora 1.

— Saque la varilla del orificio, y a la vez asegure la cinta cribadora 1 a través del
empalme con la cinta tensora.

— Saque la cinta cribadora 1.

— Cambie las ruedas de accionamiento cuando estén desgastados o si no encaja la
separacién de la nueva cinta cribadora 1.

— Coloque la cinta cribadora 1 correctamente, las varillas estan en el lado exterior de
la cinta y la pieza madre tira de la pieza padre.

— Introduzca la varilla engrasada en el orificio, y a la vez asegure la cinta cribadora 1
a través del empalme con la cinta tensora.

— Tensar los tensores de las cintas cribadoras igual.

— Efectue una prueba de funcionamiento de la cinta cribadora 1 en el caso nece-
sario, ajuste la cinta cribadora 1, segun el capitulo "tension y marcha sincroniza-
da" (ver Pagina 444).

Vibrador

ATENCION

Todos los dias hay que comprobar el funcionamiento del vibrador y controlar si esta
dafado. Ruedas bloqueadas o dafiadas han de ser cambiadas inmediatamente. Ade-
mas, hay que eliminar diariamente piedras atrancadas u otros cuerpos extrafios del
vibrador y las ruedas.
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7.6.4 Cinta cribadora 2

ATENCION

’ Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todos los rodillos de la
ﬁﬁ. cinta cribadora 2 y controlar si estan danados. Ruedas bloqueadas o dafadas han de
@ ser cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atran-
cadas y otros cuerpos extrainos de la cinta cribadora 2.

7.6.4.1 Tension

(1)  Tensor de la cinta cribadora

La cinta cribadora 2 es accionada por un motor de aceite que actua directamente
a las varillas. Para que la cinta cribadora 2 no sobresalte con mucha carga, la
cinta cribadora 2 es tensada por un tensor (1).

Hay que ajustar el tensor de la cinta cribadora (1) en ambos lados de

la cinta cribadora 2 igual. Para el ajuste, hay que tener cuidado que la

cinta cribadora 2 se tense lo justo para que la cinta cribadora 2 no pueda saltar por
las ruedas de accionamiento.
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7.6.4.2 Ajustar la marcha sincronizada

En el caso que la cinta cribadora 2 roce mas intensamente a la izquierda o a la dere-

cha del puente de la rueda motriz, hay que ajustar inmediatamente la marcha sincro-

nizada, porque si no, la cinta cribadora 2 estaria sometida a un mayor desgaste.

Para ello actue de la siguiente manera:

— Suelte los dos tornillos (1).

— Suelte la contratuerca (3) y luego gire el tornillo de regulacioén (2), después vuelva
a apretar el tornillo de regulacion.

— Vuelva a apretar los dos tornillos (1) y haga funcionar la cinta cribadora 2
durante unos minutos. Efectle a la vez un control visual para comprobar que la
cinta cribadora 2 corre de manera continua en recto. En el caso contrario, repita el
proceso de ajuste, hasta que la cinta cribadora 2 corra de manera continua en el
centro.

(1)  Tornillos sujecion del arbol de transmision

(2) Tornillo de regulacién

(3) Contratuerca

Indicaciones para el ajuste

La cinta roza a la derecha — gire el tornillo de regulacion hacia la izquierda.

La cinta roza a la izquierda — gire el tornillo de regulacion hacia la derecha.
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7.6.4.3

7.6.5

g

Cambiar la cinta cribadora 2

PELIGRO

iPeligro de lesiones!

Para cambiar la cinta cribadora 2 siempre utilice el principio de 2 personas nunca
intente cambiar la cinta cribadora 2 solo. Durante el cambio de la cinta cribadora 2 se
mueven piezas de la maquina. jAntes de efectuar los trabajos hay que acordar cada
paso para evitar lesiones!

Para cambiar la cinta cribadora 2, antes hay que desmontar la cinta de hojas. Para
ello siga las indicaciones en el capitulo "cambiar cinta de hojas" (ver Pagina 452).

Después proceda en el siguiente orden:

Coloque la cinta cribadora 2 a través del terminal del tractor en el menu limpieza
de cintas Activacion "Min" de tal manera que el solape de la cinta cribadora 2 esté
en una posicion que el solape se pueda abrir bien.

Apague el tractor y asegurelo contra el arranque involuntario.

Suelte con cuidado ambos lados del tensor de la cinta cribadora 2.

Asegure la cinta cribadora 2 a través del solape con la cinta tensora.

Abra las tres correas.

Abra las cintas tensoras con cuidado y saque la cinta cribadora 2.

Cambie las ruedas de accionamiento cuando estén desgastados o si no encaja la
separacion de la nueva cinta cribadora 2.

Coloque la cinta cribadora 2 correctamente.

Asegure la cinta cribadora 2 a través del solape con la cinta tensora.

Conecte los extremos de las correas y después tense las cintas cribadoras unifor-
memente.

Efectie una prueba del funcionamiento de la cinta cribadora 2, en el caso necesa-
rio ajustela segun el capitulo "ajustar marcha sincronizadacinta cribadora 2 " ()ver
Pagina 448.

Cinta de hojas

ATENCION

Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todas las cintas de hojas y
controlar si estan dafiadas. Ruedas bloqueadas o danadas han de ser cambiadas
inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atrancadas u otros
cuerpos extranos de la cinta de hojas.
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7.6.5.1 Tension

(1)  Tensor derecho cinta de hojas
(2) Tensor izquierdo cinta de hojas

La cinta de hojas es accionada por un motor de aceite. Para que la cinta de hojas con
las ruedas de accionamiento no deslice por la cinta, la cinta de hojas se tensa con
dos rodillos ajustables, un para cada lado.

El tensor derecho (1) y el tensor izquierdo (2) deben estar ajustados de tal manera
que la cinta de hojas esté tensada uniformemente. Para el ajuste hay que tener cui-
dado que la cinta de hojas se tense lo justo para que la cinta de hojas no deslice con
las ruedas de accionamiento por las cintas.
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7.6.5.2

Ajustar la marcha sincronizada

En el caso que la cinta de hojas roce mas intensamente a la izquierda o a la derecha
del puente de la rueda motriz, hay que ajustar inmediatamente la marcha sincroni-
zada, porque si no, la cinta de hojas estaria sometida a un mayor desgaste.

Para ello actue de la siguiente manera:

— Suelte los cuatro tornillos (1).

— Suelte la contratuerca (3) y luego gire el tornillo de regulacioén (2), después vuelva
a apretar el tornillo de regulacion.

— Vuelva a apretar los dos tornillos (1) y haga funcionar la cinta de hojas durante
unos minutos. Efectle a la vez un control visual para comprobar que la cinta de
hojas corre de manera continua en recto. En el caso contrario, repita el proceso de
ajuste hasta que la cinta de hojas corra de manera continua en el centro.

(1)  Tornillos sujecion del arbol de transmision
(2) Tornillo de regulacién
(3) Contratuerca

Indicaciones para el ajuste
La cinta roza a la derecha — gire el tornillo de regulacién hacia la izquierda.

La cinta roza a la izquierda — gire el tornillo de regulacién hacia la derecha.
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7.6.5.3

Cambiar la cinta de hojas

PELIGRO

iPeligro de lesiones!

Para cambiar la cinta de hojas, siempre utilice el principio de 2 personas, nunca
intente cambiar la cinta de hojas solo. Durante el cambio de la cinta de hojas se mue-
ven piezas de la maquina. jAntes de efectuar los trabajos hay que acordar cada paso
para evitar lesiones!

Para cambiar la cinta de hojas, proceda en el siguiente orden:

Conecte la maquina a un tractor adecuado y asegurelo para que no vaya rodando
involuntariamente (active el freno del tractor, y el freno de estacionamiento de la
maquina y utilice los dos calzos de la maquina).

Coloque la cinta de hojas a través del terminal del tractor en el menu limpieza de
cintas activacion "Min" de tal manera que el solape de la cinta de hojas esté en
una posicion que el solape se pueda abrir bien.

Apague el tractor y asegurelo contra el arranque involuntario.

Suelte los dos lados del tensor de la cinta de hojas.

Asegure la cinta de hojas a través del solape con la cinta tensora.

Primero abra las seis cuerdas y las cuatro correas pequefas, solo después abra
las tres correas grandes.

Abra las cintas tensoras con cuidado y saque la cinta de hojas.

Cambie las ruedas de accionamiento si estan desgastadas.

Coloque la cinta de hojas correctamente, los arrastradores estan en el lado interior
y predeterminan la direcciéon de marcha.

Asegure la cinta de hojas a través del solape con la cinta tensora.

Conecte los tres extremos de las correas grandes, solo después conecte los cua-
tro extremos de las correas pequefas y en el caso necesario conecte las cuerdas
0 saque las cuerdas.

Tense el tensor de la cinta de hojas.

Efectie una prueba de funcionamiento de la cinta de hojas, y en el caso necesario,
ajuste la cinta de hojas, segun el capitulo "ajustar tension y marcha sincronizada
cinta de hojas" (ver Pagina 450).
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7.6.6 Rascador de hojas

ADVERTENCIA

iPeligro de caida!

Nunca salga de la zona pisable del puesto de seleccion para alcanzar otras partes de
la maquina. Por suciedad, hojas e influencias atmosféricas, no hay apoyo seguro en
la maquina fuera del puesto de seleccién. Existe un mayor peligro de caida.

— Utilice una escalera estable y no suba a través de la barandilla del puesto de
seleccion.

— En el caso de trabajar en el borde de la maquina, en la altura, asegurese
por ejemplo a través de un arnés de seguridad o una pasarela y cumpla con las
normas regionales de seguridad.

- T T U
i; GRS RS e
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(1) Rascadores de hojas delanteros
(2) Rascadores de hojas traseros

ATENCION

, Si en los rascadores de hojas se acumulan suciedad o hojas, o si las hojas envuel-
ﬁ:n. ven los rascadores de hojas, es necesario eliminar regularmente esta suciedad, en
@ el caso necesario hasta varias veces durante un turno de trabajo. Para ello hay que
apagar la maquina y asegurarla contra el arranque involuntario (quitar la llave de con-
tacto). Asi se pueden evitar dafios en la cosecha y en la maquina.

Para limpiar los rascadores de hojas, utilice una escalera estable, respectivamente
una estructura estable. Dependiendo de como se han acumulado la suciedad y las
hojas, regulela altura de los rascadores de hojas, como descrito en el capitulo "lim-
pieza / canal de criba y separacion de hojas / rascadores de hojas" (ver Pagina 287)
para que se limpien mejor.
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7.7 Separacion
7.71 Cinta de erizo 1
ATENCION
, Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todos los rodillos de la
‘ﬁ. cinta de erizo 1 y controlar si estan dafiados. Ruedas bloqueadas o dafiadas han de
@ ser cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atran-
cadas y otros cuerpos extranos de la cinta de erizo 1.
7711 Tension

Tension hasta ano de fabricacion 2017

(1)  Cinta de erizo 1 rodillo de tension derecho
(2) Cinta de erizo 1 rodillo de tension izquierdo

La cinta de erizo 1 es accionada directamente por ruedas de friccion con goma. Para
que la cinta de erizo 1 no deslice con las ruedas de friccion, la cinta de erizo 1 se
tensa a través del rodillo de tension derecho (1) y el rodillo de tensién izquierdo (2).

Las dos ruedas tensoras de la cinta de erizo 1 han de ser tensadas en ambos lados
igual. Para el ajuste hay que tener cuidado que la cinta de erizo 1 se tense lo justo
para que la cinta de erizo 1 no deslice con las ruedas de accionamiento.

AVISO

De vez en cuando hay que controlar la tensién de la cinta de erizo. Por envejeci-
miento y uso continuo, las cintas se alargan con el tiempo. Si las cintas de erizo
estan demasiado sueltas, se deslizan y pueden dafar la cosecha y la maquina.

Tension a partir del aio de fabricacion 2018

A partir del afio de fabricacion 2018 la cinta de erizo 1 no se necesita tensar. A través
del peso propio de la cinta de erizo, la cinta de erizo 1 se mantiene en tension.
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7.71.2

Ajustar la marcha sincronizada

En el caso que la cinta de erizo 1 roce mas intensamente a la izquierda o a la dere-
cha, hay que ajustar inmediatamente la marcha sincronizada, porque si no, la
cinta de erizo 1 estaria sometida a un mayor desgaste.

Ajustar la marcha sincronizada hasta afio de fabricacion 2017

(1) Regulaciéon marcha sincronizada cinta de erizo 1 hasta afio de fabricacion
2017

Para ello actue de la siguiente manera:

— Suelte la tuerca en cuya direccion quiera que se regule la marcha sincronizada de
la cinta de erizo 1.

— Regule la otra tuerca en direccién de la primera tuerca.

— Vuelva a apretar ambas tuercas y haga funcionar la cinta de erizo 1 durante unos
minutos. Efectue a la vez un control visual para comprobar que la cinta de erizo 1
corre de manera continua en recto. En el caso contrario, repita el proceso de
ajuste, hasta que la cinta de erizo 1 corra de manera continua en el centro.
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L

Ajustar la marcha sincronizada a partir del afio de fabricacion 2018

(2)
()

Regulacién marcha sincronizada cinta de erizo 1 derecha a partir del afio de
fabricacion 2018

Regulacién marcha sincronizada cinta de erizo 1 izquierda a partir del afio de
fabricacion 2018

Para ello actue de la siguiente manera:

ATENCION

Suelte la tuerca en la regulacién marcha sincronizada cinta de erizo 1 dere-

cha (2) en cuya direccion quiera que se regule la marcha sincronizada de la

cinta de erizo 1.

Regule la otra tuerca en la regulacién marcha sincronizada cinta de erizo 1 dere-
cha (2) en la direccion de la primera tuerca en la regulacién marcha sincronizada
cinta de erizo 1 derecha (2).

Vuelva a apretar las dos tuercas en la regulacion marcha sincronizada cinta de
erizo 1 derecha (2) y haga funcionar la cinta de erizo 1 durante unos minutos.
Efectue a la vez un control visual para comprobar que la cinta de erizo 1 corre de
manera continua en recto. En el caso contrario, repita el proceso de ajuste, hasta
que la cinta de erizo 1 corra de manera continua en el centro.

Si el recorrido de regulacion en la regulacion marcha sincronizada cinta de erizo 1
derecha (2) no fuera suficiente, la marcha sincronizada se podria también ajustar
en la regulacién marcha sincronizada cinta de erizo 1 izquierda (3).

iPeligro de averias de la maquina!

Para el ajuste, hay que tener cuidado que en ninglin momento se cause una colision
con otros componentes de la maquina.
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7.7.2

3%

ot

Rodillo de desviacion 1

ATENCION

En condiciones dificiles de arranque se quedan suciedad, tierra y hojas pegadas en
el rodillo de desviacion 1. Es necesario eliminar regularmente esta suciedad, en el
caso necesario hasta varias veces durante un turno de trabajo. Para ello hay que
apagar la maquina y asegurarla contra el arranque involuntario (quitar la llave de con-
tacto). Asi se pueden evitar dafios en la cosecha y en la maquina.

(1) Tapa lateral
(2) Rodillo de desviacion 1

Para limpiar el rodillo de desviacion 1 (2) abra la tapa lateral (1). Utilice una escalera
estable para acceder al rodillo de desviacion 1. Para limpiar el rodillo de desviacion 1
utilice el rascador de suciedad o el gancho de suciedad. Después de limpiar el
rodillo de desviacién 1 cierre la tapa lateral.
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7.7.3

7.7.31

3%

o

Cinta de descarga de suciedad

ATENCION

Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todas las ruedas de la cinta
de descarga de suciedad y controlar si estan dafiadas. Rodillos bloqueados o dafia-
dos han de ser cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente
piedras atrancadas u otros cuerpos extrafios de la cinta de descarga de suciedad.

Ajustar la tension y la marcha sincronizada

(1) Cinta de descarga de suciedad

La cinta de descarga de suciedad (1) es accionada por un motor de aceite. Para que
la cinta de descarga de suciedad, no deslice con las ruedas de accionamiento por

la cinta, se tensa la cinta de descarga de suciedad a través del arbol de transmision
ajustable por ambos lados de la cinta de descarga de suciedad.

El arbol de transmision de la cinta de descarga de suciedad se debe ajustar siem-

pre de tal manera que por un lado la cinta de descarga de suciedad esté tensada de
forma homogénea y por otro lado para que vaya centrada. Para el ajuste hay que
tener cuidado que la cinta de descarga de suciedad se tense lo justo para que la cinta
de descarga de suciedad no deslice con las ruedas de accionamiento por la cinta.
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7.7.4 cinta de erizo 2

ATENCION

ﬁ’ Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todos los rodillos de la
Lo

cinta de erizo 2 y controlar si estdn dafiados. Ruedas bloqueadas o dafiadas han de
ser cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atran-
cadas y otros cuerpos extrafos de la cinta de erizo 2.

7.7.41 Tension

(1)  Cinta de erizo 2 tensor

La cinta de erizo 2 es accionada directamente por ruedas de friccion con goma. Para
que la cinta de erizo 2 no deslice con las ruedas de accionamiento por la cinta, la
cinta de erizo 2 se tensa a través de un tensor (1).

El tensor de la cinta de erizo 2 se tensa a través de la fuerza elastica y no necesita
ser retensado.
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7.74.2 Ajustar la marcha sincronizada

(1)  Regulacién marcha sincronizada cinta de erizo 2

En el caso que la cinta de erizo 2 roce mas intensamente a la izquierda o a la dere-
cha, hay que ajustar inmediatamente la marcha sincronizada, porque si no, la
cinta de erizo 2 estaria sometida a un mayor desgaste.

Para ello actue de la siguiente manera:

— Suelte la tuerca en cuya direccidn quiera que se regule la marcha sincronizada de
la cinta de erizo 2.

— Regule la otra tuerca en direccién de la primera tuerca.

— Vuelva a apretar ambas tuercas y haga funcionar la cinta de erizo 2 durante unos
minutos. Efectue a la vez un control visual para comprobar que la cinta de erizo 2
corre de manera continua en recto. En el caso contrario, repita el proceso de
ajuste, hasta que la cinta de erizo 2 corra de manera continua en el centro.
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7.7.5

7.7.6

3%

ot

Rodillo de desviacion 2

ATENCION

En condiciones dificiles de arranque se quedan suciedad, tierra y hojas pegadas en
el rodillo de desviacion 2. Es necesario eliminar regularmente esta suciedad, en el
caso necesario hasta varias veces durante un turno de trabajo. Para ello hay que
apagar la maquina y asegurarla contra el arranque involuntario (quitar la llave de con-
tacto). Asi se pueden evitar dafios en la cosecha y en la maquina.

(1) Rodillo de desviacion 2

Para limpiar el rodillo de desviaciéon 2 no suba a la maquina. Existe peligro de resbala-
miento en la maquina causados por la tierra y hojas. Utilice una escalera estable para
acceder al rodillo de desviacion 2. Para limpiar el rodillo de desviacion 2 utilice el ras-

cador de suciedad o el gancho de suciedad.

Cinta de erizo 1/2 inclinaciéon

(1)  Cilindro de inclinacion cinta de erizo 1/2

La inclinacién de la cinta de erizo 1/2 se regula a través de una guia superior o a tra-
vés de un cilindro (1)opcional. De vez en cuando hay que controlar que la mecanica
de la regulacion sea suave.
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1.7.7

L

7.7.71

Cinta de erizo 3

ATENCION

Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todos los rodillos de la

cinta de erizo 3 y controlar si estdn dafiados. Rodillos bloqueados o dafiados han de
ser cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atran-
cadas y otros cuerpos extrafos de la cinta de erizo 3.

Ajustar la tension y la marcha sincronizada

bk b
Pk W

(1)  Regulacion cinta de erizo 3

La cinta de erizo 3 es accionada directamente por ruedas de fricciéon con goma. Para
que la cinta de erizo 3 no deslice con las ruedas de accionamiento por la cinta, la
cinta de erizo 3 se tensa a través del arbol de transmisién ajustable.

Cada lado del arbol de transmision de la cinta de erizo 3 se debe ajustar siempre de
tal manera que, por un lado la cinta de erizo 3 esté tensada de forma homogénea y
por otro lado, para que la cinta de erizo 3 vaya centrada. Para el ajuste hay que tener
cuidado que la cinta de erizo 3 se tense lo justo para que la cinta de erizo 3 no deslice
con las ruedas de accionamiento por las cintas.
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7.7.8

3%

ot

Rodillo de desviacion 3

ATENCION

En condiciones dificiles de arranque se quedan suciedad, tierra y hojas pegadas en
el rodillo de desviacion 3. Es necesario eliminar regularmente esta suciedad, en el
caso necesario hasta varias veces durante un turno de trabajo. Para ello hay que
apagar la maquina y asegurarla contra el arranque involuntario (quitar la llave de con-
tacto). Asi se pueden evitar dafios en la cosecha y en la maquina.

(1) Rodillo de desviacion 3

Para limpiar el rodillo de desviacion 3 no suba a la maquina. Existe peligro de res-
balamiento en la maquina causados por la tierra y hojas. Utilice una escalera esta-
ble para acceder al rodillo de desviacion 3 si no puede acceder completamente

al rodillo de desviacion 3 desde el puesto de seleccién izquierdo. Para limpiar el
rodillo de desviacién 3 utilice el rascador de suciedad o el gancho de suciedad.
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7.7.9

7.7.91

L

Cinta de erizo 4

ATENCION

Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todos los rodillos de la

cinta de erizo 4 y controlar si estdn dafiados. Rodillos bloqueados o dafiados han de
ser cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atran-
cadas y otros cuerpos extrafos de la cinta de erizo 4.

Ajustar la tension y la marcha sincronizada

(1)  Regulacion parte delantera
(2) Regulacion parte trasera

La cinta de erizo 4 es accionada directamente por ruedas de friccion con goma. Para
que la cinta de erizo 4 no deslice con las ruedas de accionamiento por la cinta, la
cinta de erizo 4 se tensa a través del arbol de transmisién ajustable.

Cada lado del arbol de transmision de la cinta de erizo 4 parte delantera (1) y parte
trasera (2) se deben ajustar siempre de tal manera que, por un lado la cinta de erizo 4
esté tensada de forma homogénea y por otro lado, para que la cinta de erizo 4 vaya
centrada. Para el ajuste hay que tener cuidado que la cinta de erizo 4 se tense lo
justo para que la cinta de erizo 4 no deslice con las ruedas de accionamiento por las
cintas.
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7.7.10 Cinta de dedos con goma (UFK)

ATENCION

’ Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todos los rodillos y dedos del
ﬁﬁ. rodillo de dedos con goma (UFK) y controlar si estan dafiados. Ruedas bloqueadas o
@ dafiadas han de ser cambiadas inmediatamente. Hay que cambiar los dedos del UFK
dafiados o rotos. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atrancadas y otros
cuerpos extrafios de lascintas UFK.

7.7101 Ajustar la tension y la marcha sincronizada

].l..il 'H.Jl ;Ll.uu

(1)  Tensor cinta de dedos con goma 1
(2) Tensor cinta de dedos con goma 2

La cinta de dedos con goma (UFK) esta dividida en dos unidades ajustables de forma
independiente, la cinta de dedos con goma 1 (UFK 1) y la cinta de dedos con goma 2
(UFK 2). Estas estan accionadas directamente por un motor de aceite, estando el
UFK 2 en la misma linea hidraulica que el UFK 1.

Para que los accionamientos de las ruedas de friccién no se deslicen, el UFK 1 (1) y
el UFK 2 (2) se deben tensar de forma independiente. Hay que tener cuidado que los
dos UFK estén tensados uniformemente. Asi las cintas van siempre por el centro. El
UFK 1y el UFK 2 han de ser tensado hasta que por un lado los accionamientos de
las ruedas de friccién no se deslicen y por otro lado las cintas no se cumban. Un UFK
que se comba, tiene mayor desgaste.
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7.7.11 Cinta de erizo 4 inclinacion

(1)  Cilindro de inclinacion cinta de erizo 4

La inclinacién de la cinta de erizo 4 se regula a través de una guia superior o a través
de un cilindro (1)opcional. De vez en cuando hay que controlar que la mecanica de la
regulacion sea suave.
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7.8

g

7.8.1

Cinta de seleccion

ATENCION

Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todos los rodillos de la cinta
de seleccién y controlar si estan dafiados. Ruedas bloqueadas o dafiadas han de ser
cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atranca-
das u otros cuerpos extranos de la cinta de seleccion.

Ajustar la tension y la marcha sincronizada

(1)  Tensor cinta de seleccion izquierda

La cinta de seleccion es accionada directamente por un motor de aceite con ruedas
de friccion con goma. Para que la cinta de seleccion no deslice con las ruedas de
accionamiento por la cinta, la cinta de seleccién se debe mantener tensada.

Cada lado de la cinta de seleccion, izquierda (1) y derecha, se debe ajustar siempre
de tal manera que, por un lado la cinta de seleccion esté tensada de forma homo-
génea, u por otro lado para que la cinta de seleccién vaya centrada. Para el ajuste
hay que tener cuidado que la cinta de seleccion se tense lo justo para que la cinta de
seleccion no deslice con las ruedas de accionamiento por las cintas.

AVISO

De vez en cuando hay que controlar la tensién de la cinta de seleccion. Por enveje-
cimiento y uso continuo, las cintas se alargan con el tiempo. Si la cinta de seleccion
esta demasiado suelta, se desliza y puede dafar la cosecha y la maquina.

ROPA
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Mantenimiento y cuidados
Cinta de desechos

7.9

7.9.1

=D

Cinta de desechos

ATENCION

Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todos los rodillos de la cinta
de desechos y controlar si estan dafiados. Ruedas bloqueadas o dafiadas han de ser
cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atranca-
das u otros cuerpos extrafios de la cinta de desechos y los rodillos.

Ajustar la tension y la marcha sincronizada

(1)  Tensor cinta de desechos izquierda
(2) Tensor cinta de desechos derecha

La cinta de desechos es accionada directamente por un motor de aceite con ruedas
de friccion con goma. Para que la cinta de desechos no deslice con las ruedas de
accionamiento por la cinta, la cinta de desechos se debe mantener tensada.

La tension de la cinta de desechos se puede ajustar con una llave de boca / llave de
anillo SW 13. El tensor de la cinta de desechos izquierda (1) y derecha (2) se deben
ajustar siempre de tal manera que, por una lado la cinta de desechos esté tensada de
forma homogénea, y por otro lado para que la cinta de desechos vaya centrada. Para
el ajuste hay que tener cuidado que la cinta de desechos se tense lo justo para que la
cinta de desechos no deslice con las ruedas de accionamiento por las cintas.

AVISO

De vez en cuando hay que controlar la tension de la cinta de desechos. Por enveje-
cimiento y uso continuo, las cintas se alargan con el tiempo. Si la cinta de desechos
esta demasiado suelta, se desliza y puede dafiar la cosecha y la maquina.
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Mantenimiento y cuidados
Cinta de salida de desechos

710 Cinta de salida de desechos

ATENCION

, Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todas las ruedas de la cinta
ﬁ:ﬁ. de salida de desechos y controlar si estdn dafiadas. Rodillos bloqueados o dafiados

‘ han de ser cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente pie-
dras atrancadas u otros cuerpos extrafios de la cinta de salida de desechos

7.10.1 Ajustar la tension y la marcha sincronizada

(1)  Tensor cinta de salida de desechos parte delantera

La cinta de salida de desechos es accionada directamente por un motor de aceite con
ruedas de friccion con goma. Para que la cinta de salida de desechos no deslice con
las ruedas de accionamiento por la cinta, la cinta de salida de desechos se debe man-
tener tensada.

A través del tensor delantero (1) y del tensor trasero se ajusta la tensién y la marcha
sincronizada de la cinta de salida de desechos. Hay que ajustar los tensores de tal
manera que la cinta de salida de desechos esté tensada de forma homogénea y para
que esté centrada.

AVISO

De vez en cuando hay que controlar la tension de la cinta de salida de desechos.
Por envejecimiento y uso continuo, las cintas se alargan con el tiempo. Si la cinta de
salida de desechos esta demasiado suelta, se desliza y puede dafar la maquina.
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Mantenimiento y cuidados

Caja de recoleccion

7.1
L

7111

Caja de recoleccién

ATENCION

Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todas las ruedas de la caja
de recoleccion y controlar si estan dafadas. Rodillos bloqueados o danados han de
ser cambiadas inmediatamente. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras atran-
cadas u otros cuerpos extrafios de la cinta de salida de la caja de recoleccion y de
los rodillos.

Ajustar la tension y la marcha sincronizada

(1)  Tensor delantero caja de recoleccion
(2) Tensor trasero caja de recoleccion

La cinta de salida de la caja de recoleccion es accionada directamente por un motor
de aceite con ruedas de friccién con goma. Para que la cinta de salida de la caja de
recoleccion no deslice con las ruedas de accionamiento por la cinta, la cinta de salida
de la caja de seleccion se debe mantener tensada.

A través del tensor delantero (1) y del tensor trasero (2) se ajusta la tensién y la mar-
cha sincronizada de la cinta de salida de la caja de recoleccién. Hay que ajustar los
tensores de tal manera que la cinta de salida esté tensada uniformemente y esté cen-
trada.

AVISO

De vez en cuando hay que controlar la tension de la cinta de salida de la caja de
recoleccion. Por envejecimiento y uso continuo, las cintas se alargan con el tiempo.
Si la cinta de salida de la caja de recoleccion esta demasiado suelta, se desliza 'y
puede dafar la maquina.
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Mantenimiento y cuidados
Troceador de patatas

712 Troceador de patatas

ATENCION

ﬁ, Hay que comprobar todos los dias el funcionamiento de todas las piezas movibles
Lo

del troceador de patatas. Piezas bloqueadas o dafiadas han de ser cambiadas inme-
diatamente por nuevas. Ademas, hay que eliminar diariamente piedras arrancadas y
otros cuerpos extrafios de las ruedas del troceador de patatas.

7121 Ajustar la distancia

La imagen muestra el troceador de patatas del Keiler 2 sin proteccién

(1)  Solapa de limpieza / solapa de mantenimiento

(2) Cilindro para la apertura hidraulica

(3) Cuchillas

(4) Husillo para el ajuste de la distancia entre las ruedas

La distancia entre las cuchillas (3) y las ruedas ha de ser ajustada de tal manera, que
las cuchillas estén colocadas con la rueda trasera, muy cerca de la rueda delantera,
pero sin tocarla.

Para ello hay que desmontar la protecciéon con la maquina apagada y asegurada con-
tra el arranque involuntario y para que no vaya rodando involuntariamente.

Ahora cada cuchilla (3) puede ser soltada y ajustada por separado, para que las
cuchillas estén colocadas con la rueda trasera.

El husillo para el ajuste de la distancia entre las ruedas (4) ha de ser ajustado de tal
manera, que ninguna cuchilla roce la rueda delantera.

Después del ajuste y montaje de la proteccién hay que efectuar una prueba del fun-
cionamiento.
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Mantenimiento y cuidados

Troceador de patatas

7.12.2

Ajustar la tension

La imagen muestra el troceador de patatas del Keiler 2 sin proteccién

(1)  Regulacién del compresor de resorte exterior

Si la calidad del troceador no es suficiente, o la pretension de los 6 resortes entre las
ruedas es demasiado baja, se puede aumentar la pretension a través de la regulacion
del compresor de resorte.

Para ello hay que desmontar la proteccién con la maquina apagada y asegurada con-
tra el arranque involuntario y para que no vaya rodando involuntariamente..

Después se ajusta la pretension a través de la regulacion del compresor de resorte
exterior (1) e interior.

Tras el ajuste y el montaje de la proteccién, hay que efectuar una prueba del funcio-
namiento.
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Mantenimiento y cuidados
Empalmes

713

L

Empalmes

(1) Empalme de la cinta cribadora 1 con varilla de conexion
(2) Empalme cinta de erizo 3 con bulon de conexion

En la versién estandar, la cinta cribadora 1 (1), la cinta de erizo 1, la cinta de erizo 2,
la cinta de erizo 3 (2), la cinta de erizo 4, la cinta de seleccién, la cinta de desechos,
la cinta de salida de desechos, la cinta de descarga de suciedad y la cinta de salida
de la caja de recoleccioén tienen una cerradura. Eso facilita el trabajo al personal de
manejo. Facilita cambiar las cintas, el mantenimiento y el cambio de accionamientos y
rodillos.

Las cerraduras consisten en mitades remachadas en ambos extremos de las cintas,
asi como los casquillos exteriores e interiores de desgaste. El lado adelantado siem-
pre el la pieza padre, y el lado retardado siempre es la pieza madre. En conjunto con
la varilla de conexién o segun el equipamiento, con el bulén de conexion con anillo de
seguridad, la conexion es estable.

ATENCION

Peligro de daios en las cintas y cadenas.

Hay que controlar el desgaste de los casquillos y las varillas y cambiarlas con tiempo.
Asi la cerradura funciona y causa pocos gastos. Si se cambia demasiado tarde, la
cerradura se dana y también se debe cambiar.

ROPA
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Mantenimiento y cuidados

Tolva
714 Tolva
La tolva (todas las paredes y el tren de descarga) se debe controlar una vez al dia
para detectar eventuales particulas de suciedad adherentes y para limpiarla en el
caso necesario. Tierra pegada reduce la capacidad de la tolva y aumenta el peso pro-
pio de la maquina innecesariamente.
7141 Sensor de ultrasonido
(1)  Sensor de ultrasonido
(2) Varillas cinta de llenado de la tolva
El sensor de ultrasonido (1) ha de ser limpiado con un trapo humedo en el caso que
esté sucio. Para que el sensor trabaje perfectamente, es imprescindible que esté
completamente limpio.
Hay que tener en cuenta de ajustar el sensor de ultrasonido (1) siempre en direccion
vertical hacia el piso de descarga. Cuando la cinta de llenado de la tolva sube o baja,
el sensor de ultrasonido (1) siempre queda en posicién vertical hacia el piso de des-
carga, gracias a las varillas de la cinta de llenado (2). Las varillas deben deslizarse
facilmente y no deben estar dobladas.
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Mantenimiento y cuidados
Tolva

7.14.2 Piso de descarga de la tolva

(1)  Cadena piso de descarga delantero
(2) Cadena piso de descarga
(3) Cadena piso de descarga trasero

En la versién estandar, el piso de descarga (2) consiste en un suelo de

lona, que consiste en 8 elementos de lona individuales. Hay que tener cui-

dado que el suelo de lona no tenga grietas. Si la lona del tren de descarga

(n° de articulo de ROPA 520045400) estuviera desgastado, los elementos se pueden
cambiar por separado.

AVISO

La cadena del piso delantero (1) y la cadena del piso trasero (3) han de ser engrasa-
» das en el caso necesario.

Recomendamos usar aceite de cadenas sintético con base de éster y segun
los requisitos de limpieza FDA de la normativa 21 CFR 178.3570, que sirve
para el contacto ocasional, que no se puede evitar técnicamente, con alimentos
(n° art. de Ropa 435015100), para los aceites de las cadenas de los pisos.

En el caso necesario, se puede solicitar la ficha técnica.
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Mantenimiento y cuidados

Tolva

7.14.21

Tensién cadena piso de descarga

(1)  Tensor cadena tren de descarga delantero
(2) Tensor cadena tren de descarga trasero

ATENCION

Controle regularmente la tension de las cadenas del piso de descarga. Cadenas del
piso de la tolva mal tensadas pueden causar graves dafios en la maquina.

Hay que tensar las cadenas del piso de descarga de tal manera que no se rompan
durante el proceso de despliegue y pliegue. La mecanica de plegado acorta la cinta
del piso de descarga durante el proceso de plegado respectivamente de desplegado
de la tolva, por lo que es mas larga en las posiciones finales de la tolva, completa-
mente plegado, respectivamente completamente desplegado.

Si las cadenas del piso de descarga no estan tensadas suficientemente, se podrian
remontar. El piso de descarga podria retorcerse.
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Mantenimiento y cuidados
Tolva

7.14.2.2 Cadenas de accionamiento

Las dos cadenas de accionamiento de los accionamientos del piso de descarga han

de ser engrasadas cada 100 horas de funcionamiento y ademas se debe controlar la

tensién de las cadenas.

(1)  Tornillos proteccién cadena de accionamiento delantera

(2) Taco de tension cadena de accionamiento delantera

Retensar las cadenas de accionamiento del piso de descarga

— Pliegue la tolva en posicion de trabajo, apague el motor del tractor, asegure el trac-
tor contra el arranque involuntario y la maquina para que no vaya rodando involun-
tariamente.

— Suelte los tornillos de la tapa protectora de la cadena delantera de accionamiento
(1) y de la cadena trasera de accionamiento y quite la tapa protectora.

— Compruebe la tension de las cadenas de accionamiento, retense y engrase las
cadenas de accionamiento en el caso necesario.

— Para retensar las cadenas de accionamiento, suelte el tornillo de fijacion del taco
de tensién de plastico delantero (2) y trasero. Gire el taco de tension de tal manera
que la cadena de accionamiento vuelva a estar bien estirada. Vuelva a apretar el
tornillo de fijacion.

— Fije las protecciones en ambos lados y asegurelos con los tornillos.

— Efectue una prueba del funcionamiento del piso de descarga.
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Mantenimiento y cuidados
Tolva de descarga directa

715 Tolva de descarga directa

La tolva de descarga directa (todas las paredes y el tren de descarga) y la cinta de
descarga, se deben controlar una vez al dia para detectar eventuales particulas de
suciedad adherentes y para limpiarlas en el caso necesario. Tierra pegada reduce la
capacidad de la tolva de descarga directa y aumenta el peso propio de la maquina
innecesariamente.
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Mantenimiento y cuidados
Tolva de descarga directa

7.151 Sensores de ultrasonido

(1)  Sensor de ultrasonido cinta de llenado de la tolva
(2) Sensor de ultrasonido cuba de la tolva
(3) Sensor de ultrasonido cinta de descarga

Los sensores de ultrasonido han de ser limpiados con un trapo humedo en el caso
que estén sucios. Para que el sensor trabaje perfectamente, es imprescindible que
esté completamente limpio.

Hay que tener en cuenta de ajustar el sensor de ultrasonido de la cinta de llenado de
la tolva (1) y el sensor de ultrasonido de la cuba de la tolva (2) siempre en direccion
vertical hacia el tren de descarga. Cuando la cinta de llenado de la tolva sube o baja,
el sensor de ultrasonido de la cinta de llenado (1) siempre queda en posicién verti-
cal hacia el tren de descarga, gracias a las varillas de la cinta de llenado. Las vari-
llas deben deslizarse facilmente y no deben estar dobladas. El brazo de soporte del
sensor de ultrasonido de la cuba de la tolva (2) no debe estar doblado. La chapa de
angulo del sensor de ultrasonido de la cinta de descarga (3) debe estar limpio y no
debe estar doblada..
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Mantenimiento y cuidados
Tolva de descarga directa

7.15.2

Tren de descarga

(1)  Cadena piso de descarga delantero
(2) Tren de descarga tolva de descarga directa
(3) Cadena piso de descarga trasero

La versién estandar del tren de la tolva de descarga directa (1) consiste de chapas
metalicas. Si las chapas del tren estuvieran desgastadas, se podrian cambiar por
separado.

AVISO

La cadena del piso delantero (1) y la cadena del piso trasero (3) han de ser engrasa-
das en el caso necesario.

Recomendamos usar aceite de cadenas sintético con base de éster y segun

los requisitos de limpieza FDA de la normativa 21 CFR 178.3570, que sirve

para el contacto ocasional, que no se puede evitar técnicamente, con alimentos

(n° art. de Ropa 435015100), para los aceites de las cadenas de los pisos.

En el caso necesario, se puede solicitar la ficha técnica.

480/ 554

ROPA



Mantenimiento y cuidados
Tolva de descarga directa

7.15.21 Tension tren de descarga

(1)  Tensor cadena tren de descarga delantero
(2) Tensor cadena tren de descarga trasero

ATENCION

, Controle regularmente la tensién de las cadenas del piso de descarga. Cadenas del
X piso de la tolva mal tensadas pueden causar graves dafios en la maquina.
;\

Hay que tensar las cadenas del tren de descarga de tal manera que no puedan sobre-
saltar.

ROPA 481/ 554



Mantenimiento y cuidados
Tolva de descarga directa

7.15.2.2 Cadena de accionamiento tren de descarga

La cadena de accionamiento del tren ha de ser engrasada después de
100 horas de funcionamiento y ademas se debe controlar la tensién.

(1)  Tornillos proteccién cadena de accionamiento
(2) Pinon, tensidon cadena de accionamiento

Retensar cadena de accionamiento tren de descarga

— Apague el motor del tractor, asegure el tractor contra el arranque involuntario y la
maquina para que no vaya rodando involuntariamente.

— Suelte los tornillos de la tapa protectora de la cadena de accionamiento (1) y quite
la tapa protectora.

— Compruebe la tension de la cadena de accionamiento, retense y engrase la
cadena de accionamiento en el caso necesario.

— Para retensar la cadena de accionamiento, suelte el tornillo de fijacidn del pifién
tension de la cadena de accionamiento (2). Gire el pifién de tal manera que la
cadena de accionamiento vuelva a estar bien estirada. Vuelva a apretar el tornillo
de fijacion.

— Fije la proteccion y asegurela con los tornillos.

— Efectie una prueba del funcionamiento del tren de descarga.
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Mantenimiento y cuidados
Tolva de descarga directa

7.15.3 Cinta de descarga

(1) Cinta de descarga tolva de descarga directa

La cinta de descarga (1) consiste de una cadena de goma con arrastradores. La cinta
de descarga se mantiene en tension a través de su peso propio.

ROPA 483/ 554



Mantenimiento y cuidados

Tolva de descarga directa

7.15.31

Ajustar la marcha sincronizada de la cinta de descarga

En el caso que la cinta de descarga roce intensamente a la izquierda o a la derecha,
hay que ajustar inmediatamente la marcha sincronizada, porque si no, la cinta de des-
carga estaria sometida a un mayor desgaste.

(1)
(2)

Regulacién marcha sincronizada trasera
Regulacién marcha sincronizada central

Para ello actue de la siguiente manera:

Suelte los tornillos de la tapa protectora traseros y quite la tapa protectora.

Suelte las tuercas de la regulacion de la marcha sincronizada central (2) y las con-
tratuercas de la regulacion de la marcha sincronizada trasera (1).

Regule en los tornillos la marcha sincronizada trasera (1) y después asegurela con
la contratuerca.

Apriete las tuercas de la regulacion de la marcha sincronizada central (2). Tenga
cuidado que el arbol de transmision no se destense.

Fije la proteccion y asegurela con los tornillos.

Efectie una prueba del funcionamiento de la cinta de descarga.
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Mantenimiento y cuidados
Tolva de descarga directa

7.15.3.2 Cadena de accionamiento cinta de descarga

La cadena de accionamiento de la cinta de descarga ha de ser engrasada después
de 100 horas de funcionamiento y ademas se debe controlar la tension.

(1)  Tornillos proteccién cadena de accionamiento
(2) Pinon, tensidon cadena de accionamiento

Retensar la cadena de accionamiento de la cinta de descarga

— Despliegue la cinta de descarga completamente hacia abajo y apague el motor del
tractor, asegure el tractor contra el arranque involuntario y la maquina para que no
vaya rodando involuntariamente.

— Suelte los tornillos de la tapa protectora de la cadena de accionamiento (1) y quite
la tapa protectora.

— Compruebe la tension de la cadena de accionamiento, retense y engrase la
cadena de accionamiento en el caso necesario.

— Pararetensar la cadena de accionamiento, suelte el tornillo de fijacion del pifién
tension de la cadena de accionamiento (2). Gire el pifion de tal manera que la
cadena de accionamiento vuelva a estar bien estirada. Vuelva a apretar el tornillo
de fijacion.

— Fije la proteccion y asegurela con los tornillos.

— Efectie una prueba del funcionamiento de la cinta de descarga.
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Mantenimiento y cuidados
Puntos de engrase, ejes cardan

7.16

Puntos de engrase, ejes cardan

AVISO
Consulte las instrucciones de uso del fabricante del el cardan.

Antes de la puesta en marcha, todo usuario debe leer atentamente y observar las
instrucciones de uso del fabricante del eje cardan. Hay que respetar todas las especi-
ficaciones de mantenimiento y cuidado de los ejes cardan.

tipo de eje cardan "PWE":

Todas las indicaciones en gramos

(1)  Punto de engrase eje cardan

(2) Punto de engrase rodamiento de proteccion

(3) Punto de engrase eje cardan con articulacion de gran angular
(4) Punto de engrase tubo de perfil

El eje cardan delantero en el Keiler es del tipo "PWE".
Todos los puntos de engrase se deben engrasar cada 40 horas de funcionamiento.

Tipo de eje cardan "W":

@@Gli)
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Todas las indicaciones en gramos

(5) Punto de engrase eje cardan
(6) Punto de engrase rodamiento de proteccion
(7)  Tubo de peffil

El eje cardan trasero en el Keiler es del tipo "W".
Todos los puntos de engrase se deben engrasar cada 50 horas de funcionamiento.
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Mantenimiento y cuidados
Desmontaje y eliminacion

717

o

7.18

Parar la maquina durante un largo periodo

Si se quiere parar la maquina durante mas que cuatro semanas, hay que efectuar los
siguientes trabajos:

ATENCION

Limpie la maquina a fondo. Evitando echar agua directamente a los rodamientos y
rodillos portadores.

Limpie la parte baja y los ejes de la recogida, por ejemplo los ejes de transmision
minuciosamente por todos los lados con el limpiador a alta presion.

Advertimos expresamente que no entran en garantia ni se efectian reparaciones por
cuenta del fabricante por dafios en la maquina causados por tierra pegada.

Deje salir el agua condensada del depésito del aire comprimido.

Engrase todos los puntos de engrase de la maquina.

Rociar toda la maquina con aceite anticorrosivo. Tenga cuidado que no se eche
aceite o grasa a las ruedas.

Engrase todos los pistones y manguitos de los cilindros hidraulicos.

Estacione la maquina en un lugar seco y protegido contra el tiempo - si es posible
en una nave.

Asegure la maquina con un inmovilizador contra el uso no autorizado.

Desmontaje y eliminaciéon

Si la maquina no es eliminada de forma profesional al final de su vida util, se pueden
causar accidentes o dafios al medio ambiente.

Existe peligro por:

aceite hidraulico

Lubricantes y materiales auxiliares
Medios/acumuladores de presion que estén bajo presion
Energias restantes

Piezas movibles

La maquina debe ser desmontada y eliminada por una empresa de desechos cali-
ficada segun las leyes, directivas y normativas validas.

Cumpla con las normativas de seguridad nacionales para el desmontaje de maqui-
nas.

Lleve el equipo de proteccion individual.

Antes de proceder a cualquier trabajo en el sistema hidraulico o en los acumulado-
res de presion se debe eliminar la presion del sistema.
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Averias y remedios
Conmutaciones de seguridad

8.1

Las averias o situaciones peligrosas se advierten a través de indicaciones de adver-
tencia en el terminal del tractor y a través de senales acusticas. Funciones individua-
les podrian ser bloqueadas en situaciones peligrosas.

Averia, causa y remedio estan descritos en el capitulo 6, terminal del tractor.

Conmutaciones de seguridad

La maquina ofrece un maximo nivel de seguridad para el usuario y para el material.
Dado que la maquina depende del tractor, siempre que se abandone el tractor, hay
que apagar la maquina y asegurarla contra el arranque involuntario (quitar la llave
de contacto). En el caso que alguna funcién no se puede efectuar desde la cabina
del tractor, o si hay interruptores bloqueados, compruebe primero si el interruptor de
apagado de emergencia del tractor o el interruptor de apagado de emergencia del
puesto de seleccion estan pulsados.

Si el error de funcionamiento no se puede arreglar de esta manera, lea los apartados
correspondientes en este manual de instrucciones sobre los componentes afectados
respectivamente los componentes que no funcionan. Ahi se encuentra la informacién
sobre las conmutaciones de seguridad y posibles causas para un error de funciona-
miento.

ADVERTENCIA
Peligro de lesiones muy graves o de dafos de la maquina.

— Nunca ponga los equipos de seguridad, los bloqueos de seguridad o las conmuta-
ciones de seguridad fuera de servicio. Esto podria causar lesiones muy graves.

— Nunca efectue pruebas de funcionamiento, si no esta informado por completo del
alcance y de las consecuencias de la prueba respectiva.

— Procure que durante la busqueda de errores respectivamente la reparacién de
averias, en el caso necesario haya otra persona fiable presente que esté familiari-
zada con la maquina y que podria pararla en cuanto haya peligro.

— En el caso de cualquier duda, solicite ayuda al personal especializado o consulte
con el personal de servicio de ROPA.

— No efectue reparaciones en la maquina, si no dispone del conocimiento y la expe-
riencia necesarios.

Si usted tiene la posibilidad de ponerse en contacto por radiocomunicacion o por telé-
fono movil con su vendedor o con el fabricante, el diagndstico de los errores podra
efectuarse en su mayor parte a través de los menus especiales de diagndstico en el
terminal del tractor. Por motivos de seguridad, algunos de los menus estan bloquea-
dos para el usuario. La manipulacién inadecuada podria causar lesiones mortales o la
maquina puede sufrir graves dafos materiales con la consecuencia de costosas repa-
raciones.

ROPA

491 /554



Averias y remedios
Sistema eléctrico

8.2

8.2.1

Sistema eléctrico

Fusibles cortacircuito

(1)  Central eléctrica

(2) Fusibles de reserva

(3) Fusibles cortacircuitos Pletina A
(4) Fusibles cortacircuitos Pletina B
(5) Fusibles cortacircuitos Pletina C

Los fusibles eléctricos se encuentran en la caja de la central eléctrica (1) en el puesto
de selecciodn izquierdo. Principalmente, en la maquina se utilizan fusibles cortacircuito
habituales y fusibles de rearme automatico.

Los impresos en las pletinas denominan los fusibles. Un resumen de todos los fusi-
bles se encuentra en una pegatina en el lado interior de la puerta del armario de distri-
bucién.

Si un diodo (LED) de un fusible se ilumina, el fusible es defectuoso. Compruebe el cir-
cuito de corriente y cambie el fusible defectuoso por uno nuevo del mismo tamafo.
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Sistema eléctrico

8.2.2

Lista de fusibles (fusibles cortacircuito)

Central eléctrica interior

N° Amperios Funcién
Pletina A
FO1.A 20 Borne 30 calculadora ESR A (A01)
FO2.A 15 Borne 30 calculadora ESR A (A01)
FO3.A 10 K02.A Relé luz rotativa (opcional)
FO4.A 20 M554 Altura rodillo triple de desvio 1
FO5.A 20 M556 Altura rodillo doble de desvio 2
F06.A 20 M558 Altura rodillo doble de desvio 3
FO7.A 3 Alimentacion videocamaras digitales(opcional)
FO08.A 3 KO01.A, K01.B, K01.C Apagado de emergencia de la maquina
F09.A 5 Alimentacion sensores 12 V
F10.A 3 Borne 30 procesador ESR A (A01)
Pletina B
F01.B 20 Borne 30 ordenador ESR B (A02)
F02.B 15 Borne 30 ordenador ESR B (A02)
F03.B 5 KO02.B relé engrase central (opcional)
F04.B 20 M559 Altura peine giratorio 1
mo | oo e dedoscon gome
F06.B No ocupado
FO7.B 10 Alumbrado cubierta protectora contra las inclemencias meteoroldgicas (opcional)
F08.B 3 Bascula (opcional)
F09.B No ocupado
F10.B 3 Borne 30 Procesador ESR B (A02)
Pletina C
F01.C 20 Borne 30 calculadora ESR C (A03)
F02.C 15 Borne 30 calculadora ESR C (A03)
F03.C 15 K02.C Relé LED focos de trabajo (opcional)
F04.C 20 M551 Altura rascador de hojas 1
F05.C 20 M552 Altura rascador de hojas 2
F06.C No ocupado
F07.C 3 Ethernet Switch (A47) (opcional)
F08.C 3 Terminal puesto de selecciéon
F09.C No ocupado
F10.C 3 Borne 30 Procesador ESR C (A03)

Ne articulo de ROPA 3550566ES

La denominacion de los fusibles FO1.A hasta F10.A, FO1.B hasta F10.B y F01.C hasta F10.C se componen
de la denominacion de los fusibles en la pletina y la denominacién de las pletinas para loa calculadoras. En
la maquina hay 3 calculadoras y estas calculadoras tienen las denominaciones A, By C.
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8.2.3 Fusibles electronicos

(1)  Central eléctrica

(2) Fusibles electrénicos de rearme automatico Pletina A
(3) Fusibles electrénicos de rearme automatico Pletina B
(4) Fusibles electrénicos de rearme automatico Pletina C

Los fusibles Fr01.A hasta Fr28.A, Fr01.B hasta Fr28.B y Fr01.C hasta Fr28.C son
electrénicos y se rearman automaticamente. Si el diodo (LED) de un fusible electro-
nico de rearme automatico se ilumina, el fusible esta sobrecargado y la alimentacion
de corriente hacia el componente conectado esta interrumpida.
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8.24 Lista de fusibles electréonicos de rearme automatico con LED
N° Amperios Funcion
Pletina A
FrO1.A 100 mA B64 prof arranque dcha 8,5V
Fr02.A 100 mA B65 prof arranque izq 8,5V
Fr03.A 100 mA B561 Inclinacién cinta de erizo 1/2 85V
FrOo4.A 100 mA B562 Inclinacion cinta de erizo 4 85V
Fr05.A 100 mA B94 Altura recogida 85V
Fr06.A 100 mA No ocupado 85V
FrO7.A 100 mA No ocupado 8,5V
Fr08.A 100 mA No ocupado 8,5V
Fr09.A 100 mA B15 Rev toma fuerza entr PVG 85V
Fr10.A 100 mA No ocupado 85V
Fr11.A 100 mA No ocupado 85V
Fr12.A 100 mA No ocupado 85V
Fr13.A 100 mA No ocupado 85V
Fr14.A 100 mA No ocupado 85V
Fr15.A 100 mA No ocupado No ocupado
Fr16.A 100 mA No ocupado No ocupado
Fr17.A 100 mA No ocupado No ocupado
Fr18.A 100 mA No ocupado No ocupado
Fr19.A 100 mA No ocupado No ocupado
Fr20.A 100 mA No ocupado No ocupado
Fr21.A 100 mA No ocupado 12V
Fr22.A 100 mA B167 Rev motor rueda 12V
Fr23.A 100 mA B84 sensor de presién accionamiento de retroceso 12V
Fr24 A 100 mA B26 sensor de presion accionamiento de avance 12V
Fr25.A 100 mA BO7 SP reg presion cerros izq 12V
Fr26A 100 mA B08 SP presion cerros dcha 12V
B08 Sens presion reg presion cerros (sin rodillos para cerros)
Fr27.A 100 mA B69 sensor de presion descarga de la presion izquierda 12V
Fr28.A 100 mA B68 sensor de presion descarga de la presion derecha 12V

N° articulo de ROPA 3550750ES
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N° Amperios Funcion
Pletina B
Fro1.B 100 mA gg;g Z?tri):ugii?ntil\;?n(t?c\il:)descarga (transbordador) 8.5V
Fro2.B 100 mA ggg g:zg:: ; 3223232: ::ci)rl:g ggl\éz)scarga (transbordador) 8.5V
Fr03.B 100 mA B570 altura cinta de llenado de la tolva 85V
Fr04.B 100 mA B573 angulo de oscilacién eje 8,5V
Fr05.B 100 mA B572 eje telescopio 85V
Fr06.B 100 mA B578 Valor prescrito revoluciones cinta de seleccién 85V
Fr07.B 100 mA B120 cinta de descarga artic 2 (transbordador) 8,5V
Fr08.B 100 mA No ocupado 85V
Fr09.B 100 mA B524 Rev cinta erizo 1 85V
Fr10.B 100 mA B525 rev cinta erizo 2 85V
Fr11.B 100 mA B526 rev cinta erizo 3 85V
Fr12.B 100 mA B47 velocidad avance 85V
Fr13.B 100 mA B527 rev cinta erizo 4 85V
Fr14.B 100 mA Bascula LED 8,5V
Fr15.B 100 mA No ocupado No ocupado
Fr16.B 100 mA No ocupado No ocupado
Fr17.B 100 mA No ocupado No ocupado
Fr18.B 100 mA No ocupado No ocupado
Fr19.B 100 mA No ocupado No ocupado
Fr20.B 100 mA No ocupado No ocupado
Fr21.B 100 mA No ocupado 12V
Fr22.B 100 mA No ocupado 12V
Fr23.B 100 mA B586 ultrasonido cinta de descarga (transbordador) 12V
Fr24.B 100 mA B154/B155 Sensor de inclinacion 12V
Fr25.B 100 mA B504 Sensor de presion cinta de erizo 1 12V
Fr26.B 100 mA B505 Sensor de presion cinta de erizo 2 12V
Fr27.B 100 mA B58 sensor de presion vaciado de la tolva (tolva) 12V
Fr28.B 100 mA B36 ultrasonido cinta llenado tolva 12V
N° articulo de ROPA 3550751ES
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N° Amperios Funcion
Pletina C
Fr01.C 100 mA B04 Posicion lanza de tiro 8,5V
Fr02.G 100 mA BO05 deteccion del centro del cerro izquierda 85V
BO05 posicion de la rueda (sin rodillos para cerros)
Fr03.C 100 mA B02 angulo de rueda eje izq 8,5V
Fro4.C 100 mA gg: :IIttLlJJrr: (t:?rll\t/: c(it:z:icarga (transbordador) 85V
Fr05.C 100 mA B06 deteccion del centro del cerro derecha 85V
B06 deteccion centro cerro (sin rodillos para cerros)
Fr06.C 100 mA B521 Rev cinta cribad 1 8,5V
Fr07.C 100 mA B522 Rev cinta cribad 2 8,5V
Fr08.C 100 mA B531 Rev rec gavillas 8,5V
Fr09.C 100 mA B587 altura de la cinta de seleccién (transbordador) 8,5V
Fr10.C 100 mA B523 Rev cinta de hojas 8,5V
Fr11.C 100 mA B588 angulo oscil eje (seguridad) 8,5V
Fr12.C 100 mA B27 eje adicional 8,5V
Fr13.C 100 mA B589 angulo de rueda eje dcha 8,5V
Fr14.C 100 mA No ocupado 8,5V
Fr15.C 100 mA No ocupado No ocupado
Fr16.C 100 mA No ocupado No ocupado
Fr17.C 100 mA No ocupado No ocupado
Fr18.C 100 mA No ocupado No ocupado
Fr19.C 100 mA No ocupado No ocupado
Fr20.C 100 mA No ocupado No ocupado
Fr21.C 100 mA No ocupado 12V
Fr22.C 100 mA No ocupado 12V
Fr23.C 100 mA B584 Sens presion retorno 12V
Fr24.C 100 mA B506 SP cinta cribadora 2 12V
Fr25.C 100 mA B550 SP bomba pifién 12V
Fr26.C 100 mA B45 ultrasonido cuba de la tolva (transbordador) 12V
Fr27.C 100 mA B501 SP cinta cribadora 1 12V
Fr28.C 100 mA No ocupado 12V

N° articulo de ROPA 3550752ES

La denominacion de los fusibles Fr01.A hasta Fr28.A, Fr01.B hasta Fr28.B y Fr01.C hasta Fr28.C se com-
ponen de la denominacion de los fusibles electronicos de rearme automatico en la pletina y de la denomina-
cion de las pletinas para las calculadoras. En la maquina hay 3 calculadoras y estas calculadoras tienen la

denominacién A, By C.
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8.3 Lista de relés
(1) Relé KO1.A
(2) Relé KO2.A (opcional)
(3) Relé K02.B (opcional)
(4) ReléKO1.B
(5) Relé K02.C (opcional)
(6) Relé KO1.C
(7) Relé KO3
N° Denominacién Posicion en la maquina Comentario b el
ROPA
Relé apagado de emer- | Central eléctrica Relé de carga, capacidad
KOT.A gencia Pletina A pletina A relés inferiores |50 A, 12V 320088200
Relé luz rotativa (opcio- | Central eléctrica Relé de conmutacion,
KO2.A nal) pletina A relés superiores | capacidad 15 A, 12V 320086200
Relé apagado de emer- | Central eléctrica Relé de carga, capacidad
KO1.B gencia pletina B pletina B relés inferiores |50 A, 12V 320088200
kozB |Rel€ engrase central Central eléctrica Relé, capacidad 20 A, 12V | 320017600
(opcional) pletina B relés superiores
Relé apagado de emer- | Central eléctrica Relé de carga, capacidad
K01.C gencia pletina C pletina C relés inferiores |50 A, 12V 320088200
Relé focos de trabaio Central eléctrica
K02.C . ) pletina C relés superio- | Relé, capacidad 20 A, 12V | 320017600
(opcional)
res
Relé de seguridad de —
desconexion de masas Central eléctrica por
K03 : e .| debajo de los fusibles de | Relé, capacidad 20 A, 12V | 320017600
de la direccion (dese afio reserva
de fabricacion 2022)

Las denominaciones de los relés KO1.A, K02.A, K01.B, K02.B, K01.C y K02.C se
componen de la denominacion de los relés en la pletina y de la denominacién de
la pletina para las calculadoras. En la maquina hay 3 calculadoras y estos tienen la
denominacién A, By C.
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8.4 Cadigo de color para el cableado eléctrico
marrén masa
rojo Borne 30 (corriente permanente)
rosa Borne 15 (corriente del contacto simulada)
amarillo 8,5 voltios
violeta 12 voltios
azul Lineas de senales digitales (ENC./APAG)
verde Lineas de sefiales analdgicas (valores de sensores modificables)
gris Todo el alumbrado "E" bombilla y aparatos de aviso "H" (zumba-
dor)
blanco Electromotores y cableado interno, varios
naranja Lineas de control hacia todas las véalvulas y todos los imanes
(todos "Y")
Particularidad: cables trenzados
amarillo (trenzado) = I-CAN-high
verde (trenzado) = I-CAN-low
trenzados juntos = cable de datos I-CAN-BUS (ISOBUS)
blanco (trenzado) = F-CAN-high
marron (trenzado) = F-CAN-low
trenzados juntos = cable de datos F-CAN-BUS
blanco (trenzado) = MA-CAN-high
marron (trenzado) = MA-CAN-low
trenzados juntos = cable de datos MA-CAN-BUS
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8.5

Busqueda de averias con el terminal del tractor

B522

Error de sensor
Rev cinta cribad 2

Las averias de funcionamiento son indicadas parcialmente en el terminal del tractor a
través de simbolos de advertencia. En el caso de problemas eléctricos o electrénicos
se indican los componentes en cuestion con el nombre del componente.

Ejemplo:

= iInterr apag emerg pulsado!

= ilnter apag emerg puesto sel pulsado!

= Problema de comunicacion con el aparato de mando.

Sefial analégica en el area inadmisible.

= Se ha detectado un conducto partido o un corto circuito.

= Error interno de memoria EEPROM.

] ] O
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DIN Componente Posicion en la maquina | Comentario N° art.
A01 Calculadora ESR A En central eléctrica Calculadora A 320078100
A02 Calculadora ESR B En central eléctrica Calculadora B 320078100
A03 Calculadora ESR C En central eléctrica Calculadora C 320078100
Estandar (hasta afo de fabricacion
. 2016) o 320085000 o
A07 Terminal del tractor en el tractor a la derecha Touch (a partir del afio de fabricacién | 320086400
2017)
Elemento de mando .
A10 en el tractor a la derecha | Funciones para el arranque 320085300
arrancar
A12 Termlr?:fll puesto de Puesto de seleccion Manejo desde el puesto de selecciéon | 320085100
seleccion centrado
Elemento de mando .
A20 tolva en el tractor a la derecha | Funciones para la descarga 320085200
Elemento de mando
A30 de libre asignacioén dere- | en el tractor a la derecha | funciones de libre asignacion 320087700
cha
Elemento de mando
A40 de libre asignacion en el tractor a la derecha | funciones de libre asignacion 320087700
izquierda
Add Qaja de conmutacion en la cabina del tractor Cpnmutamon automatica imagen de 320101600
video video
8.5.1 Resumen de los menus de diagnéstico
Ajustes basicos
Funciones especiales
Datos fto
Video Datos principales
AUXILIARY ISOBUS
A continuacién le ensefiamos ilustraciones de los menus disponibles de diagndstico
en el terminal del tractor. Le facilitaran al personal del servicio técnico el diagnoéstico
de las averias si a peticién abre los menus correspondientes y le transmite los valores
o simbolos indicados.
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8.5.1.1 Entradas digitales maquina con tolva
| e |
N°/nombre AD
S$32 Nivel llenado aceite hidr =0 | []
S54 Apagado de emergencia tractor [l 1
S129 Apag emerg puesto sel H 1
130 apag. ven desc Delante [0 |

S200 claxon puesto de seleccion L
S203 Altura UFK 2 (-) L
S204 Altura UFK 2 (+) =0

Entradas digitales Entradas digitales

o

N°/nombre AD \ N°/nombre AD

$205 altura DAW 1 (-) o S-- Codif RK21-Il =0 |[]
S206 altura DAW 1 (+) el O S--- Codif transbordador 0 | []
S207 altura DAW 2 (-) ol S--- Codificacion recogida 2 el 0| []

S208 altura DAW 2 (+)
S209 altura DAW 3 (-)
S210 altura DAW 3 (+)

1
v

=]

(=]

S211 techo protector (+)

S212 techo protector (-)
S213 Pulsador tren doble tolva

(=]

I
O

S--- Codif rec gavillas
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8.5.1.2 Entradas digitales maquina de descarga directa
| ki
N°/nombre AD
$32 Nivel llenado aceite hidr 0[]
S54 Apagado de emergencia tractor [l 1
S129 Apag emerg puesto sel H 1
130 apag.ten deso Delarte |0 |

S200 claxon puesto de seleccion

201 Alura UFK 10 =g
S203 Altura UFK 2 (-) e L
S204 Altura UFK 2 (+) =10

Entradas digitales Entradas digitales

N°/nombre AD \ N°/nombre AD \
S205 altura DAW 1 (-) et 0 S--- Codif RK21-II i 0 | []
S206 altura DAW 1 (+) s L S--- Codif transbordador (]
S207 altura DAW 2 (-) e S--- Codificacién recogida 2 0 | [7]

$208 altura DAW 2 (+)
S209 altura DAW 3 (-)
$210 altura DAW 3 (+)

1
v

(=]

S211 techo protector (+) L
S212 techo protector (-) L
S213 Pulsador tren doble tolva e L
S--- Codif rec gavillas 0 | []
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8.5.1.3 Entradas analégicas maquina con tolva
N°/nombre il \
B02 eje 464
B04 lanza de tiro 216 ]
BO05 Det centro.cerr izg/rueda 464
_} B06 det centro cerro dcha 514
B27 eje adicional 181 []
B34 Altura tolva 7551 []
B35 Plegar/desplegar tolva 241 []
B36 Ultrasonido cinta llenado 757
B40 Temp aceite hidr 793
.
B64 prof arranque R 381
1
v
Enradas andlogicas
A

N°/nombre AD \ N°/nombre AD

B65 prof arranque izq 199 B560 UFK 2 / DAW 534
B94 recogida 7aal 7] B561 erizo 1/2 a7o
B154 Regulacion niveles a7 B562 erizo 4 1
B155 Sens inclinacion longitud a87 B570 Cinta de llenado 200| []
B551 rascador de hojas 1 672 _> B572 eje telescopio 625| []
B552 rascador de hojas 2 669 B573 Angulo de oscilacion 644
B554 DAW 1 397 B575 tapa de la tolva 1801 []
B556 DAW 2 1 B578 Cinta de seleccion 466
B558 DAW 3 1 B588 angulo oscil seguridad 312
B559 UFK 1 316 B589 eje seguridad 431
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8.5.1.4 Entradas analégicas maquina de descarga directa
N°/nombre AD K
B02 eje a64
B04 lanza de tiro 259 ]
BO5 Det centro.cerr izg/rueda a7z
B06 det centro cerro dcha 465
_> B27 eje adicional 181| []
B34 altura cinta de descarga 780 []
B35 plegar/despleg cinta desc 7a3| []
B36 Ultrasonido cinta llenado 781
B40 Temp aceite hidr o8
B45 ultrasonido cuba de la tolva 3079 1]
|
v
™ Entradas analogicas ]
N°/nombre AD \ N°/nombre AD \
B64 prof arranque dcha 229 B558 DAW 3 1
B65 prof arranque izq 196 B559 UFK 1 356
B94 recogida 760| [] B560 UFK 2 / DAW 519
B120 artic 2 cinta desc 7a8( [] B561 erizo 1/2 518
B154 Regulacion niveles 485 _> B562 erizo 4 1
B155 Sens inclinacion longitud 424 B570 Cinta de llenado 572|[]
B551 rascador de hojas 1 674 B572 eje telescopio 624 [ ]
B552 rascador de hojas 2 672 B573 Angulo de oscilacién 661
B554 DAW 1 a77 B575 artic 1 cinta desc 762| []
B556 DAW 2 1 B578 Cinta de seleccion 493

Entradas analogicas

N°/nombre an [y
B586 ultrasonido cinta de descarga £
B587 altura cinta de seleccion 702 [7]
B588 angulo oscil seguridad 466

459

B589 eje seguridad
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8.5.1.5 Entradas rev
Entradas digitales | Entradas revoluciones |
N°/nombre 1/min | v |y
l Entradas analogicas B15 rev toma de fuerza af 652 []
| B47 velocidad avance 0f649) []
B167 Rev motor rueda 0 0
Salidas PWM+SW B522 Rev cinta cribad 2 0f 654 []
B523 Rev cinta de hojas 0f653] ]
CAN-BUS E §
B524 rev cinta erizo 1 0f638] []
B526 rev cinta erizo 3 ol 652) ]
Elementos de mando
B527 rev cinta erizo 4 01652 ]
|
Entradas revoluciones

N°/nombre 1/min [1MP |
B528 desl erizo 1 o]l o|[]
B531 Rev rec gavillas ol o|[]
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8.5.1.6 Sensores de presion

Entradas digitales Sensores de presion |

N°/nombre AD | bax \

‘ Entradas analogicas BO7 SP reg presion cerros L 164 1| []

Entradas revoluciones B08 SP reg presién cerros R 162 0[]

B26 sensor presion acci av 1 0
_> B58 sens presion vaci tolva 162| 0[]
Salidas PWM+SW B68 Desc presion en cerros R 188| 16/ []

B69 Desc presion en cerros L 188 16| []
CAN-BUS
B84 sens presion acci av retorno 21 o

=
161 0[]

B504 sensor presion cinta erizo 1
Elementos de mando
161 0

B505 sensor presion cinta erizo 2

Sensores de presion

[

N°/nombre AD |bar \
B506 SP cinta cribadora 2 161 0] []
B550 SP bomba pifion 161 0)[]
B584 Sens presion retorno 119\ 0|[]

ROPA 507 / 554



Averias y remedios
Busqueda de averias con el terminal del tractor

8.5.1.7 Salidas PWM + SW maquina con tolva

Entradas digitales Salidas PWM+SW

N°/nombre % mA
‘ Entradas analogicas Y10 bomba av 0 ol
Y14 bajar recogida dcha of o]
_> Y16 Ventilador aceite hidr 0 of(]

1
|

[=]

Y18 descarga dcha o
CAN-BUS
Y23 eje izq o
Elementos de mando
Y26 dir lanza dcha o] 24

| Salidas PWM+SW | | Salidas PWM+SW |

O]

]

L

Cl

]

N°/nombre % mA N°/nombre % mA

Y27 Dir lanza izq 0 0l] Y53 Prof arr izg/tapa rec 0 01E]
Y37 cinta de desechos 0 01{] Y62 Bypass cinta de hojas 0 0]
Y38 cinta de seleccion 0 01C] Y63 Bypass cinta de erizo 3 0 0[]
Y39 tren de descarga 0 oj[] Y64 Bypass cinta de erizo 4 (1] oj[]
Y40 tren desc marcha rap 0 0|} _> Y66 Plegar tolva 0 0i]
Y41 bomba cinta cribadora 1 of o] Y72 Vibrador of o]
Y42 Bom.cta hojas/criba 2 0 0|} Y73 Accionamiento UFK 1/2 0 of(]
Y43 bomba erizo 1 0] 2a([] Y77 Disco / rec gavillas 0 0]}
Y44 bomba erizo 2/3/4 0 0] Y80 Bypass UFK 2 0 Y (8
Y52 Prof arr dcha/rec L ofL ] Y92 Avance A of 24 ]

N°/nombre % mA N°/nombre % mA

Y93 Avance B 0 0[] M554 DAW 1 altura 46 0li]
Y94 Subir tolva L ol ] M556 DAW 2 altura 46 0l]
Y95 Bajar tolva o 0[] M558 DAW 3 altura 46 0l]
Y96 Inclinar eje 0 0i] M559 UFK 1 altura 47 oj[]
Y114 subir recogida dcha 0 0] _> M560 UFK 2/ DAW Altura ar 0l ]
Y115 subir recogida izq 0 0iC] Y561 Inclinacion erizo 1/2 0 oj]
Y151 Plegar tolva 0 0ic] Y562 erizo 4 inclinacién 0 [
Y152 Llenador de cajas 0 0l ] Y570 Cinta de llenado 0 0]
M551 rascador de hojas 1 16 ofL] Y571 Caja rec de piedras of  oji]
M552 rascador de hojas 2 a6 0if] Y572 telesc. eje o o]
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Salidas PWM+SW

N°/nombre % mA

Y574 Lona llenado tolva o]
Y575 tapa de la tolva 0]
Y582 techo protector o]
Y583 Bypass cinta cribad 1 oj]
Y585 bloque de valv. asie. o]
Y586 bloque de valvulas o]
K2.A luz rotativa oLl
K2.B engrase central L[
K2.C focos de trabajo 0|}

ROPA
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8.5.1.8 Salidas PWM + SW maquina de descarga directa

Entradas digitales Salidas PWM+SW

N°/nombre % mA
‘ Entradas analogicas Y10 bomba av 0 ol
Y14 bajar recogida dcha of o]
_> Y16 Ventilador aceite hidr 0 of(]

1
|

[=]

Y18 descarga dcha o
CAN-BUS
Y23 eje izq o
Elementos de mando
Y26 dir lanza dcha o] 24

| Salidas PWM+SW | | Salidas PWM+SW |

O]

]

L

Cl

]

N°/nombre & ma N°/nombre % mA

Y27 Dir lanza izq 0 ol Y53 Prof arr izg/tapa rec 0 (o] i
Y37 cinta de desechos 0 01{] Y62 Bypass cinta de hojas 0 0]
Y38 cinta de seleccion 0 01C] Y63 Bypass cinta de erizo 3 0 0[]
Y39 tren de descarga U 01C] Y64 Bypass cinta de erizo 4 o of[]
Y40 subir cinta de descarga 0 0|} _> Y66 plegar cinta de descarga 0 0i]
Y41 bomba cinta cribadora 1 of  of] Y72 Vibrador of  off]
Y42 Bom.cta hojas/criba 2 0 0|} Y73 Accionamiento UFK 1/2 0 0j]
Y43 bomba erizo 1 0] 2a([] Y77 Disco / rec gavillas 0 0]}
Y44 bomba erizo 2/3/4 0 0] Y80 Bypass UFK 2 0 0[]
Y52 Prof arr dchalrec ol o Y92 Avance A ]

e [ e

N°/nombre % mA N°/nombre % mA

Y93 Avance B 0 0[] M554 DAW 1 altura 46 Lol i
Y94 acci cint desc 0 0] M556 DAW 2 altura 46 0l]
Y95 bajar cinta de descarga o 0[] M558 DAW 3 altura 46 0l]
Y96 Inclinar eje 0 0ff-] I M559 UFK 1 altura 47 of]
Y114 subir recogida dcha 0 oi[] M560 UFK 2/ DAW Altura ar7f  oJi]
Y115 subir recogida izq 0 oiC] Y561 Inclinacién erizo 1/2 0 oj]
Y151 cinta desc subir art1 0 ofL] Y562 erizo 4 inclinacién 0 [
Y152 cinta desc bajar art2 0 0l ] Y570 Cinta de llenado 0 0j]
M551 rascador de hojas 1 16 ofL] Y571 Caja rec de piedras of  oji]
M552 rascador de hojas 2 a6 0if] Y572 telesc. eje o o]
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Salidas PWM+SW

N°/nombre % mA

Y574 cinta desc subir art2 o]
Y575 cinta desc bajar art1 0]
Y582 techo protector o]
Y583 Bypass cinta cribad 1 o)l
Y585 bloque de valv. asie. o]
Y586 bloque de valvulas o]
Y587 cinta sel arriba/abajo el (B8}
K2.A luz rotativa o]
K2.B engrase central 0|}
K2.C focos de trabajo o]

ROPA
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8.5.1.9

CAN-BUS

Entradas digitales ESR A01
I-CAN: Estado errores 0
Entradas analogicas Cont recepcion B609
Cont transmision a771
Entradas revoluciones Cont errores 0
Cont recepcion 35079
Salidas PWM+SW Cont transmision 24022
Cont errores o

Elementos de mando
|

ESR A02 ESR A03
I-CAN: Estado errores 0 I-CAN: Estado errores 0
Cont recepcién 61370 Cont recepcion 8324
Cont transmision 20757 Cont transmision 6198
Cont errores 0 Cont errores 0
F-CAN: Estado errores 0 F-CAN: Estado errores o
Cont recepcion 62505 Cont recepcion 47204
Cont transmisién 8121 Cont transmision 54992
Cont errores 0 Cont errores 1
MA-CAN:  Estado errores 0
Cont recepcion 16566
Cont transmision 16531
Cont errores o

v

ISOBUS

Wheel-based machine speed [km/h]:
Wheel-based machine direction:

Indicaciones de estado "Wheel-based machine direction":

"0": hacia atras.
"1": hacia delante.
"2": error.

"3": Neutral.

"sin indicacion": La informacién no esta disponible en el ISOBUS.
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8.5.1.10 Memoria de errores

Memoria de errores

B523
Error de sensor
Revoluciones cinta de hojas

Elementos de mando

8.5.1.11 Elementos de mando A10 y A20

Elem mando A20

T v -
_______ 0| .0 |
3 o
s U -
_______ 0| .0 |
3 e
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8.5.2 Menus de diagnéstico "elementos de mando de libre asignaciéon”

Los menus de diagnéstico del "elemento de mando de libre asignacion” para las tres
variantes de estos elementos de mando son idénticos.

Aqui se explica el ejemplo del elemento de mando izquierdo de la maquina de des-
carga directa.

18.10.2018

18.10.2018 v 18.10.2018
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8.5.3 Menu de diagnéstico "bascula de la tolva"

El menu de diagndstico de la "bascula de la tolva" se encuentra en la aplicacion ISO-
BUS Potato Scale.

Bascula [kg]

[Suma [to]

[dt/ha]

Suma dia [to]

Rendimiento dia [dt/ha]

31.05.2021

N°/nombre
Suma campaiia
Equilibracion a cero
Calibracion

Clavija de medicion A51

Clavija de medicion A52

Clavija de medicion A53

Clavija de medicion A54

Clavija de medicion A55

Clavija de medicion A56
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8.6 Trabajos de soldadura en la maquina

Para efectuar trabajos de soldadura en la maquina, siempre hay que desconectar las
conexiones ISOBUS al tractor (quitar el enchufe ISOBUS). A la vez, el cable de tierra
del transformador de soldadura se debe situar lo mas cerca posible del punto de sol-
dadura.

ATENCION

f Peligro de averias de la maquina.
;‘n' Los trabajos de soldadura en la maquina solo pueden ser efectuados por personas
e

debidamente cualificadas para los trabajos correspondientes segun las normas regio-
nales. Los trabajos de soldadura en los componentes de soporte 0 en componentes
con funciones de seguridad solo pueden ser efectuados después de consultar con
ROPA y en la medida que esto sea admisible conforme a las normativas vigentes.
Todos los trabajos de soldadura tienen que ser efectuados segun las normas vigen-
tes y segun las reglas técnicas generalmente reconocidas. Preste suma atencién a
que, durante la soldadura cerca de elementos o liquidos inflamables (carburantes,
aceites, grasas, neumaticos, etc.) existe mayor peligro de incendio. Indicamos expre-
samente que ROPA no responde por los dafos en la maquina causados por una eje-
cucién inadecuada de los trabajos de soldadura.

8.7 Levantar el vehiculo

PELIGRO

iPeligro de lesiones mortales!

— Porrazones de seguridad, el vehiculo solo se debe levantar con gatos en un
punto de los puntos de elevacion marcados.

— Para levantar el eje, el vehiculo tiene que estar enganchado en la boca de engan-
che del tractor y asegurado. De ninguna manera, el vehiculo debe estar apoyado
en el pie de apoyo para levantar el gje.
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El vehiculo puede ser levantado con un gato en los puntos macardos.

(1)  Punto de recogida lanza de tiro

(2) Punto de recogida eje izquierdo

(3) Punto de recogida eje derecho estandar
(4) Punto de recogida eje motriz derecho

ROPA
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L

ATENCION

Peligro de averias de la maquina

Al fijar el gato, hay que asegurarse que no se dafien ni las lineas hidraulicas, ni los
sensores en la zona del gje.

Para levantar el vehiculo, estacionelo en un suelo plano y suficientemente soélido.
Asegure el vehiculo, ctivando el freno de estacionamiento y colocando dos calzos
por detras debajo de la rueda del lado del eje que no se quiere levantar, para que
no vaya rodando involuntariamente.

Utilice un gato suficientemente estable para levantar el vehiculo.

Para levantar la lanza de tiro, coloque el gato en la parte delantera por debajo de
la lanza (1).

Para levantar el lado izquierdo del eje, coloque el gato en el lado izquierdo en la
parte interior del eje (2).

Para levantar el lado derecho del eje estandar, coloque el gato en el lado derecho
en la parte interior del eje (3).

Para levantar el lado derecho del eje motriz, coloque el gato en el lado derecho en
la parte interior del eje (4).

En cuanto el vehiculo esté levandado, ademas hay que asegurarlo para que no
vuelque con tacos masivos resistentes o materiales parecidos.

8.8 Soltar el freno manualmente

Los trabajos en el sistema de frenos son peligrosos y solo deben ser efectuados por

personas formadas para este tipo de trabajos y que estan familiarizadas con el trabajo

en sistemas de freno.
PELIGRO

Peligro de muerte, si la maquina se va rodando involuntariamente.

— Antes de soltar el freno, hay que asegurar la maquina con los dos calzos para que
no vaya rodando involuntariamente.

— Los trabajos en los frenos de vehiculos solo pueden ser efectuados por personal
especializados (i.e. mecanicos de coches, de maquinas agricolas, servicio de fre-
nos, etc.) respetando las normas vigentes de seguridad.
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8.8.1 Desactivar los frenos neumaticos

(1)

PELIGRO

Valvula de drenaje

Nunca estacione la maquina sin asegurarla, si el freno de estacionamiento esta
soltado y el depdsito de agua esta vacio.

Asegure el vehiculo con calzos suficientemente grandes para que no se vaya
rodando.

Coloque un letrero llamativo en el area visible del conductor con la inscripcién
"iPeligro!" jLos frenos de la maquina estan fuera de servicio! Los frenos estan
sueltos.

Guarde la llave de contacto del tractor en un lugar seguro.

En

Apague el motor del tractor y asegurelo contra el arranque involuntario.

Asegure el vehiculo con ambos calzos para que no se vaya rodando involuntaria-
mente.

Desconecte la tuberia de los frenos neumaticos del tractor.

Purgue el depdsito a través de la valvula de drenaje (1) hasta que el depdsito esté
completamente vacio.

Compruebe que el freno de estacionamiento esté completamente suelto.

El freno esta suelto, la maquina esta totalmente sin frenos.

La maquina se puede remolcar hasta el proximo taller o un lugar seguro de esta-
cionamiento, respetando las normas correspondientes de seguridad.

cuanto las reparaciones se hayan terminado, hay que volver a activar el freno de

la siguiente manera:

Conecte la tuberia de los frenos neumaticos al tractor.

Arranque el motor del tractor y espere hasta que en el tractor se indique minimo
una presion del freno de 5 bar.

Después de terminar todos los trabajos hay que comprobar el ajuste del freno.

AVISO

. El proceso de emergencia no influye en el ajuste basico del freno.

ROPA
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8.8.2

=D

Desactivar los frenos hidraulicos

(1)

PELIGRO

Bomba de mano frenos hidraulicos

Nunca estacione la maquina sin asegurarla, si el freno de estacionamiento esta
suelto y la tuberia de los frenos hidraulicos estan sin presion.

Asegure el vehiculo con calzos suficientemente grandes para que no se vaya
rodando.

Coloque un letrero llamativo en el area visible del conductor con la inscripcion
"iPeligro!" jLos frenos de la maquina estan fuera de servicio! Los frenos estan
sueltos.

Guarde la llave de contacto del tractor en un lugar seguro.

Apague el motor del tractor y asegurelo contra el arranque involuntario.

Asegure el vehiculo con ambos calzos para que no se vaya rodando involuntaria-
mente.

Desconecte la tuberia de los frenos hidraulicos del tractor.

Purgue la tuberia de los frenos con la bomba de mano (1) hasta que los frenos
estén completamente sueltos.

Compruebe que el freno de estacionamiento esté completamente suelto.

El freno esta suelto, la maquina esta totalmente sin frenos.

La maquina se puede remolcar hasta el proximo taller o un lugar seguro de esta-
cionamiento, respetando las normas correspondientes de seguridad.

En cuanto las reparaciones se hayan terminado, hay que volver a activar el freno de
la siguiente manera:

Conecte la tuberia de los frenos hidraulicos al tractor.

Arranque el motor del tractor y espere hasta que el sistema hidraulico del tractor
se haya iniciado.

Después de terminar todos los trabajos hay que comprobar el ajuste del freno.

AVISO

El proceso de emergencia no influye en el ajuste basico del freno.

520 / 554

ROPA



Averias y remedios
Vélvulas hidraulicas

8.9

Valvulas hidraulicas

Una gran parte de las valvulas hidraulicas son accionadas eléctricamente. Los proble-
mas en las valvulas magnéticas se pueden localizar con cables especiales de com-
probacion. Estos cables de comprobacion solo pueden ser conectados a las valvulas
magnéticas por personal especializado, formado e instruido.

En el caso de que una valvula accionada eléctricamente no funcionara, seria impres-
cindible consultar con un especialista. En ninguin caso, se debe intentar sacudir el
electroiman afectado para solucionar los eventuales problemas de contacto o para eli-
minar la eventual interrupcion de la linea. Si, durante tales intentos, la valvula llega a
abrirse bruscamente, la persona en cuestion puede sufrir lesiones mortales.

ADVERTENCIA

La busqueda y eliminacion de averias en todos los componentes del sistema hidrau-
lico es tarea exclusiva de los especialistas con la formacién profesional correspon-
diente. Desaconsejamos expresamente todos los intentos de reparacion o prue-

bas por cuenta propia en las valvulas hidraulicas electromagnéticas. Si durante
tales pruebas o intentos de reparacién, los componentes del sistema hidraulico se
someten de repente a presion, se pueden provocar movimientos involuntarios de la
maquina. Por lo que existe el peligro que personas o partes del cuerpo se queden
pilladas o incluso se aplasten.

ROPA
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8.10 Sistema de engrase central — purga y eliminacion de
bloqueos

Durante todos los trabajos en el sistema de engrase central, observe rigurosamente
los criterios de limpieza. De ninguna manera debe entrar suciedad en el sistema de
engrase.

En el caso de que el depdsito se haya vaciado por descuido, hay que purgar la
bomba de engrase. Para ello retire el conducto principal de la distribucién principal y
encienda la bomba hasta que salga grasa sin aire del conducto principal. Enrosque
el punto de engrase en la entrada del distribuidor principal y bombee con la pistola
de engrase grasa al interior del distribuidor principal, hasta que la grasa salga por los
rodamientos. Después vuelva a establecer todas las conexiones de los conductos.

Si el sistema de conductos estuviera bloqueado, la grasa saldria a presion por la val-
vula de sobrepresién (1) (directamente en la salida de la bomba).. Para eliminar este
blogueo actue de la siguiente manera:

(1)  Valvula de sobrepresion

— Localice el punto bloqueado en el sistema de conductos. Siga el tendido del con-
ducto de grasa mas rigido, empezando por la bomba de engrase y pasando por el
distribuidor principal (el conducto bloqueado estara mas rigido porque se encuen-
tra bajo presion), para continuar después al correspondiente subdistribuidor y de
alli al punto de engrase bloqueado. En el capitulo 9 se encuentra n plano deta-
llado.

— Suelte la tuberia del consumidor y enrosque el engrasador en el correspondiente
(sub-)distribuidor.

— Intente deshacer el bloqueo, bombeando con fuerza grasa al distribuidor con la
pistola de engrase.

— Proceda sistematicamente: Desde la bomba de grasa hasta el distribuidor princi-
pal, y desde ahi al subdistribuidor, etc.

bomba de — distribuidor — distribuidor — punto de
engrase principal secundario engrase

— En cuanto note que la tuberia vuelve a estar desbloqueada, reconecte la tuberia
con el consumidor. Compruebe el paso libre, efectuando un engrase intermedio.
(ver Pagina 403)

— En el caso de que el método especificado no dé ningun resultado satisfactorio,
pongase en contacto con el servicio técnico de ROPA.
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Algunos distribuidores estan equipados con un punto de engrase. Este punto de
engrase sirve para facilitar la busqueda de errores.

Todos los puntos de engrase del distribuidor secundario se pueden alimentar a través
de este punto de engrase, porque en la salida del distribuidor principal se encuentra
una valvula de retencién.

Entre la bomba de engrase y el distribuidor principal no hay ninguna valvula de reten-
cion.

Si al engrasar este punto de engrase solo se notaria una minima resistencia, la grasa
puede pasar libremente hasta el recipiente de grasa de la bomba del engrase cen-
tral. En este caso hay que girar el ala en la bomba central de engrase a través de un
engrase intermedio por aproximadamente 120°.

ROPA
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Resumen ajustes de campo

8.1

Resumen ajustes de campo

Procedimiento

Dificultad para la cose-
cha / problema

Averia mecanica

Reducir la diferencia de

las revoluciones entre la
cinta de hojas y la cinta

cribadora 2

Reducir la intensidad del
vibrador

Reducir las revoluciones
de las cintas cribadoras

Reducir la altura de los
rodillos de desviacion y
las revoluciones de las
cintas de erizo

Adaptar la deteccion del centro del cerro

Ajuste de la anchura del
disco

corte lim-
Patatas pio
cortadas e

ondulado

Aumentar la profundidad de arranque

Pérdida de patatas
pequeias

Reducir la altura de los
rodillos de desviacion

Reducir la altura del
UFK

Reducir la separacién de
las cintas cribadoras

Reducir la separacién de
las cintas de erizo

Pérdida de patatas
grandes

Empinar mas el rascador
de hojas

Montar la barra para
arrancar las hojas

Identificar la raiz para la
pérdida en el flujo de la
cosecha

Pérdida de patatas por
la cinta de desechos

Reducir la altura del
UFK 2

Reducir la altura del
UFK 1

Aumentar las revolucio-
nes del UFK 2

Aumentar las revolucio-
nes del UFK 1

Terrones / piedras en
la cosecha

Reducir la profundidad
de arranque

Aumentar la altura de los
rodillos de desviacion y
del UFK

Aumentar las revolu-
ciones de las cintas de
erizo con rodillo de des-
viacién

Reducir las revoluciones
del UFK

Restos de las plantas /
Hojas en la cosecha

Reducir el angulo del
rascador de hojas

Aumentar la altura del
UFK

Aumentar la altura de los
rodillos de desviacion

Aumentar las revolu-
ciones de las cintas de
erizo

Sobrecarga del accio-
namiento de las cintas
cribadoras

Aumentar las revolucio-
nes de las cintas criba-
doras

Aumentar la intensidad
del vibrador

Aumentar la diferencia
de las revoluciones entre
la cinta de hojas y la
cinta cribadora 2

Reducir la velocidad de
arranque

Sobrecarga del accio-
namiento de las cintas
de erizo

Aumentar las revolucio-
nes de las cintas criba-
doras

Aumentar la intensidad
del vibrador

Aumentar la diferencia
de las revoluciones entre
la cinta de hojas y la
cinta cribadora 2

Aumentar las revolu-
ciones de las cintas de
erizo

Flujo irregular de tierra
delante del rodillo para
cerros

Reducir la presién en los
cerros

Aumentar la profundidad
del disco

Flujo irregular de tierra
por encima de la reja

Aumentar la presion en
los cerros

Aumentar las revolucio-
nes de la cinta cribadora
1

Tierra pegada en la
cosecha

Aumentar las revolucio-
nes de las cintas criba-
doras

Aumentar la diferencia
de las revoluciones entre
la cinta de hojas y la
cinta cribadora 2

Aumentar las revolu-
ciones de las cintas de
erizo

Reducir las revoluciones
del UFK

La cosecha no des-
plaza correctamente en
la cinta cribadora 1

Reducir las revoluciones
de la cinta cribadora 1

Aumentar la velocidad
de arranque

Aumentar la profundidad
de arranque

524 / 554

ROPA




Averias y remedios
Resumen ajustes de campo

Procedimiento

Dificultad para la cose-
cha/ problema

Comentario

Averia mecanica

Aumentar la profundidad
de arranque

Aumentar la velocidad
de arranque

Intente arrancar de forma cuidadosa

Revoluciones de las cintas no demasiado altas

Las patatas no estan centradas en el cerro o crecen
hacia los laterales

corte lim-
Patatas pio
cortadas ELE

ondulado

Pérdida de patatas
pequeias

En el caso de pérdidas por delante de las cintas de
erizo, reduzca la separacion de las cintas cribado-
ras

Pérdida de patatas
grandes

Pérdida de patatas por
la cinta de desechos

Reducir las revolucio-
nes de la ultima cinta de
erizo

Terrones / piedras en
la cosecha

En condiciones hume-
das, pegajosas, reduzca
la presion en los cerros

Aumente la altura de los rodillos de desviacion y del
UFK lo justo para que no haya pérdidas

Para reducir la presién en los cerros, aumente la
descarga de la presion en los cerros

Restos de las plantas /
Hojas en la cosecha

Reducir las revoluciones
del UFK

Aumentar las revolucio-
nes de la ultima cinta de
erizo

Sobrecarga del accio-
namiento de las cintas
cribadoras

Reducir la profundidad
de arranque

Sobrecarga del accio-
namiento de las cintas
de erizo

Reducir la velocidad de
arranque

Reducir la profundidad
de arranque

Flujo irregular de tierra
delante del rodillo para
cerros

Para reducir la presion en los cerros, aumente la
descarga de la presion en los cerros

El desgaste se intensifica con el disco mas pro-
fundo

Flujo iregular de tierra
por encima de la reja

Probablemente sea interesante utilizar un disco con
accionamiento hidraulico

Tierra pegada en la
cosecha

Aumentar la intensidad
del vibrador

La cosecha no des-
plaza correctamente en
la cinta cribadora 1
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Averias y remedios

Lista de chequeo para optimizar la calidad de arranque / de almacenamiento

8.12

Lista de chequeo para optimizar la calidad de arranque / de
almacenamiento

Dafios en la patata durante el almacenaje pueden causar una expansion de bacte-
rias, enfermedades fungicas y dafios por germinaciéon. Se puede solucionar calen-
tando las patatas a minimo 10°C y manteniendolas secas. A la vez se aumenta la
seguridad de calibracion clasificando la semilla de manera adecuada.

Durante la cosecha, el campo deberia estar libre de vegetacién y la temperatura
de la patata no deberia ser inferior a 10°C. Hay que tener en cuenta la sensibili-
dad de la variedad. La cosecha dividida permite que las patatas sean claras y con
pocos dafios y que tengan un largo tiempo de conservacion.

La velocidad de avance del arrancador deberia ser la justa para cumplir con los
requisitos de los dispositivos de separacion y de limpieza de la cosecha.

La velocidad de los elementos de criba y de separacion deberia ser cuanto mas
baja posible. Se deberia intentar evitar que las patatas y los desechos rueden.

De ninguna manera, las patatas deben saltar en las cintas cribadoras. Es muy
importante tener cuidado con el empleo de los dispositivos de vibracién, tanto mas,
cuanto mas inclinada la cinta cribadora, cuanto mas piedras haya y cuanto mas
impreciso se pueda ajustar el dispositivo de vibracion.

Durante el arranque habra que comprobar a menudo que los ajustes estén correc-
tos y que todos los dispositivos de proteccion estén bien colocados.

Donde se transportan patatas individuales o en cantidades pequenas, la altura de
caida no deberia ser superior a 25 cm. En el caso de mayores alturas de caida, las
patatas deben caer en materiales acolchados o en patatas.

Toda la clasificacion de patatas recién arrancadas y frias causa otros dafios y
altera la capacidad de almacenaje.

Dafios exterior, como por ejemplo piel no adherente, grietas, aceraciones, asi
como sobreventilacion y corriente de aire incontrolada, causan una mayor libera-
cion de agua de las patatas en el almacén. Asi se crean golpes que pueden cau-
sar descoloramientos interiores en la preparacién. Un calientamiento suficiente
podria reducir el efecto.

En la preparacion hay que mantener los niveles y la altura de caida lo mas bajos
posibles, todos los puntos de golpeo han de ser amortiguados. Hay que procurar
que las caidas de las patatas sobre patatas sean lo mas rapidas posibles.
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Lubricantes y combustibles

9.1 Lubricantes y combustibles
Cantidad
de llenado
Componente Tipo de lubricante en litros Intervalos
Aceite hidraulico HVLP
Sistema hidraulico 46 (con contenido en cink) aprox. 63
ISO-VG 46 segun DIN51524 parte 3
tIfngrta;maje distribuidor de la aprox. 3,2
omba anualmente
Engranaje hidraulico del Aceite para engranajes
disco API GL 5, SAE 90 aprox. 0,6
Engranaje recogida de aprox. 0,4

gavillas

Cadenas de accionamiento
de la tolva, cadenas de
accionamiento de la cinta
de descarga

Aceite para engranajes o grasa

cada 100 horas
de funciona-
miento

Cadenas tren de descarga

Aceite para cadenas
normativa FDA 21 CFR 178.3570

A diario en el
caso necesario

Puntos de engrase

Grasa lubricante
segun DIN 51825, NLGI categoria
2, tipo KP2K-20, en el caso de tem-
peraturas exteriores bajas KP2K-30

segun el
plano de engrase

jLos tornillos de control de nivel de aceite y las mirillas son decisivos para las cantidades de llenado!

Cumplan con las normativas y autorizaciones en nuestras tablas de recodificacion (ver Pagina 535).
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Tabla de mantenimiento

9.2 Tabla de mantenimiento

Trabajos de mantenimiento

antes del
inicio de la
cosecha

diariamente

después de las
primeras

50 horas de
funciona-
miento

Intervalos de
mantenimiento

cada 50 horas
de funciona-
miento

enel
caso necesario

anualmente

Engranaje distribuidor de la bomba

Controlar el nivel de aceite

Cambiar el aceite

Engranaje hidraulico del disco

Controlar el nivel de aceite

Cambiar el aceite

Engranaje recogida de gavillas

Control visual de la carcasa del engra-
naje para fugas

Cambiar el aceite

Sistema hidraulico

Limpiar el radiador del aceite hidraulico

Controlar el nivel de aceite

Cambiar el aceite hidraulica de la hidrau-
lica propia

Limpiar los filtros de aspiracion en el
interior del depésito del aceite hidraulico

cada 2 afios

Cambiar el filtro de retorno

Cambiar el cartucho del filtro de presion
de la hidraulica del tractor

Cambiar las tapas de llenado del depd-
sito del aceite hidraulico
(filtros de ventilacion y de purga)

cada 2 afios

Elemento filtrante filtro de aspiracién
rueda motriz

Comprobar si las tuberias hidraulicas
estan dafiadas o tienen rozaduras

Neumatica

Drenar la caldera de aire

Cadena de arranque

Controlar el estado de las ruedas de
accionamiento

Controlar el estado de los rodillos porta-
dores, los rodillos de inversion y de los
rascadores

Controlar el estado de los casquillos y
las cerraduras

retensar la cadena de arranque

Cinta cribadora 1

Controlar el estado de las ruedas de
accionamiento
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Tabla de mantenimiento

Trabajos de mantenimiento

antes del
inicio de la
cosecha

diariamente

después de las
primeras

50 horas de
funciona-
miento

Intervalos de
mantenimiento

cada 50 horas
de funciona-
miento

en el
caso necesario

anualmente

Controlar el estado de los rodillos de ale-
tas de goma

X

Controlar el estado de los rodillos porta-
dores, los rodillos de inversién y de los
rascadores

Controlar el estado de los casquillos y
las cerraduras

Retensar la cinta cribadora 1

Cinta cribadora 2

Controlar el estado de las ruedas de
accionamiento

Controlar el estado de los rodillos porta-
dores, los rodillos de inversion y de los
rascadores

Retensar la cinta cribadora 2

Cinta de hojas y cinta de descarga de s

uciedad

Controlar el estado de las ruedas de
accionamiento

Controlar el estado de los rodillos porta-
dores, los rodillos de inversién y de los
rascadores

Retensar la cinta de hojas y la cinta de
descarga de suciedad

Cinta de erizo 1 con con rodillo de desviacion 1

Controlar el estado de las ruedas de
accionamiento

Controlar el estado de los rodillos porta-
dores y los rodillos de inversion

Controlar el estado de los casquillos y
las cerraduras

Retensar la cinta de erizo 1 (hasta afio
de fabricacion 2017)

Cinta de erizo 2 con rodillo de desviacion 2 / UFK

Controlar el estado de las ruedas de
accionamiento

Controlar el estado de los rodillos porta-
dores y los rodillos de inversion

Controlar el estado de los casquillos y
las cerraduras

retensar UFK

Cinta de erizo 3 con con rodillo de desviacion 3

Controlar el estado de las ruedas de
accionamiento

Controlar el estado de los rodillos porta-
dores y los rodillos de inversion

Controlar el estado de los casquillos y
las cerraduras

ROPA
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Tabla de mantenimiento

Trabajos de mantenimiento

antes del
inicio de la
cosecha

diariamente

después de las
primeras

50 horas de
funciona-
miento

Intervalos de
mantenimiento

cada 50 horas
de funciona-
miento

en el
caso necesario

anualmente

Retensar la cinta de erizo 3

X

Cinta de erizo 4 con UFK

Controlar el estado de las ruedas de
accionamiento

Controlar el estado de los rodillos porta-
dores y los rodillos de inversion

Controlar el estado de los casquillos y
las cerraduras

Retensar la cinta de erizo 4 y el UFK

Cinta de seleccion, cinta de desechos y cinta de salida de desechos

Controlar el estado de las ruedas de
accionamiento

X

Controlar el estado de los rodillos porta-
dores y los rodillos de inversion

Controlar el estado de los casquillos y
las cerraduras

Retensar la cinta de seleccion, la cinta
de desechos y la cinta de salida de
desechos

Piso de descarga de la tolva y cinta de descarga

Comprobar la tensién de las cadenas del
tren de descarga y retensar en el caso
necesario

Comprobar la tensién de las cadenas
de accionamiento, y retensar en el caso
necesario

cada 100 horas de funcionamiento

Engrasar las cadenas de accionamiento

cada 100 horas de funcionamiento

Controlar y engrasar las cadenas del
piso de descarga de la tolva

Controlar el estado de los rodillos por-
tadores y los rodillos de inversioén de la
cinta de descarga

Piso de descarga de la tolva, todas las cadenas / cintas,

resto de la maqui

na

Eliminar suciedad y tierra pegada

X

engrasar los puntos de engrase

segun plano de engrase

Apretar los bulones de las ruedas
510 Nm

después de las primeras 10 horas, después de las prime-
ras 50 horas y después cada 50 horas de funcionamiento

Controlar las presiones de los neumati-
cos

X

Comprobar y en el caso necesario ajus-
tar los frenos
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Plano de engrase (engrase con bomba de engrase)

9.3 Plano de engrase (engrase con bomba de engrase)

punto de engrase Numero de todas las

engrasadores | horas de fun-
cionamiento

Ejes articulados

Tractor a la unidad de transmisién por encima de la lanza de tiro y vea_las instrucciongs adjun’tas del

a la unidad de transmision por encima de la lanza de tiro a la maquina fabnca,ntt'a de los ejes cardany
(ver Pagina 486)

Lanza de tiro

Enganche de bola 1 8

Cilindro lanza de tiro 2 40

Bulén lanza de tiro 2 40

Eje de apoyo 2 40

Eje

Cilindro de inclinacion 2 40

Varilla de empuje 2 40

Telescopio 2 40

Mangueta de direccion izugierda 4 40

Mangueta de direccién derecha sin eje motriz 4 40

Mangueta de direccién derecha con eje motriz (opcional) 2 40

Cilindro de direccién 2 40

Punto de engrase 3 40

Eje de transicion 2 40

Eje adicional (opcional) 2 40

Recogida

Cilindro de elevacion 2 1 vez al afio

Rodamientos rodillos para cerros 4 1 vez al afio

Recogida sin rodillo para cerros, cilindro, ruedas palpadoras 4 1 vez al afio

Recogida sin rodillo para cerros, regulacién ruedas palpadoras 2 1 vez al afio

Recogida sin rodillo para cerros, rodamiento palpador de lineas 2 1 vez al afio

Recogida para gavillas con eje arrancador y cinta 2 40

Canal de criba / separacion de hojas

Rodamiento vibrador 2 100

Accionamiento vibrador 3 100

arbol de transmisiéon cadena de arranque 1 100

Arbol de transmision cinta cribadora 1 1 100

Arbol de transmisién cinta cribadora 2 1 100

Arbol de transmision cinta de hojas 1 100

Arbol de transmision, eje de transicién, separacion de hojas (desde afio de fabrica- 1 100

cion 2018)
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Plano de engrase (engrase con bomba de engrase)

punto de engrase Numero de todas las

engrasadores | horas de fun-
cionamiento

Separacion

Ejes de transmision cintas de erizo (hasta afio de fabricacion 2017) 4

Ejes de transmisién cintas de erizo (a partir del afio de fabricacion 2018) 5 10

Eje de transmision cinta de descarga de suciedad 1 100

Ejes de transmision cinta de dedos con goma en la cinta de erizo 2 2 100

Ejes de transmision cinta de dedos con goma en la cinta de erizo 4 2 100

Eje de transmision cinta de desechos en la cinta de erizo 3 1 100

Ejes de transmision cinta de seleccion 2 100

Eje de transmision cinta de desechos 1 100

Eje de transmision cinta de salida de desechos 1 100

Caja de recoleccion (opcional) 2 100

Troceador de patatas (opcional) 2 100

Cilindro cinta divisora altura erizo 1/2 2 40

Tolva

Eje de transmision tren de descarga 2 100

Acoplamientos de la tolva 8 1 vez al afio

Subir cilindro tolva 4 1 vez al afo

Plegar cilindro tolva 4 1 vez al afio

Cilindro articulacién tolva (opcional) 4 1 vez al afio

Tolva de descarga directa

Eje de transmision tren de descarga 2 100

Eje de transmision rodillo de traspaso 2 100

Eje de transmision cinta de descarga 3 100

Articulacion 1 cinta de descarga 4 100

Articulacién 2 cinta de descarga 4 100

subir bajar cinta de descarga 6 100

abrir / cerrar cinta de descarga 4 100

AVISO

Después de lavar la maquina hay que engrasar también todos los puntos de
engrase. El engrase central opcional ha de ser engrasado como minimo con
2 ciclos de engrase intermedios después de lavar la maquina.

Grasa lubricante n° de articulo de ROPA 435006200
segun DIN 51825, NLGI categoria 2, tipo: KP2K-20,

en el caso de temperaturas exteriores bajas KP2K-30.

No se pueden utilizar grasas lubricantes con lubricantes sélidos. También se pueden

utilizar grasas bioldgicas.
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Tabla de grasas lubricantes

9.4

Tabla de grasas lubricantes

aceite hidraulico HVLP

grasa lubricante

actualizado: 46 (con contenido en cink) aceite para engranajes Segtin DIN 51825, NLGI-cat. 2, Aceite para cadenas
20/02/2019 ISO-VG 46 segtin DIN 51524 parte 3 API GL 5, SAE 90 Tipo: KP2K-20., enel cgso de tempe- normativa FDA 21 CFR 178.3570
raturas exteriores bajas KP2K-30
Denomina-
cién de ROPA ROPA hydroFluid HVLP 46 ROPA gearOil GL5 90

n° de articulo

435001210=201

435002010 =201

435006200 = 18 kg

435015100=51

de ROPA: 435001230 = 208 | 435002020 = 60 | 435002300 = 25 kg
Tamario de 435001240 = 1000 | 435002030 = 208 |
envases:
Denominacion del fabricante
. - Hyp
Aral iNo agtorlzado para el prc?ducto d§ este Aralub HLP 2
fabricante! No usar aceite con zinc. SAE 85W-90
Agip
Agip/Eni Agip ARNICA 46 Agip GR-MU/EP
ROTRA MP
AVIA FLUID AVIA HYPOID
Avia AVIALITH 2 EP AVIAFOOD CHAIN E 150
HVI 46 90 EP
Energol SHF- Energear Energrease
BP
HV 46 Hypo90 LS-EP2
Hyspin AWH-M Axle EPX Spheerol
Castrol
46 85W-90 EPL 2
Renolin B 46 TITAN GEAR
Fuchs RENOLIT MP
HVI HYP SAE 90
Aceite para engra-
LiQulI MOLY aceite hidraulico HVLP 46 najes Hypoid (GL 5) Grasa para rodamientos KP2K-30
SAE 85W-90
Mobilube HD-A
Mobil Univis N46 Mobilux EP 2
85W-90
Spirax S3 AD
Shell Tellus S2 VX 46 Gadus S2 V220 2
80W-90
Total Equivis ZS 46 EP-B 85W-90 Multis EP 2
Rhenus r. grea Norlith MZP 2

ROPA
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Cartuchos de los filtros

9.5

Cartuchos de los filtros

Sistema hidraulico

n° de articulo de

ROPA
Filtro de retorno en el depésito de aceite 270071500
Elemento filtrante de alta presién hidraulica del tractor
incluye junta torica 79*3, 270043000
n° de articulo de ROPA 412045500
Tapa de llenado con filtro de admision y de purga de aire 270070000
integrado
Filtro de aspiracion en el depésito de aceite 1/2" AS 270000900
010-00
Filtro de aspiracion en el depdsito de aceite 1 1/4" AS 270007600
060-01
Filtro de aspiracion en el depdsito de aceite 1 1/2" AS 270054700
080-01
Elemento filtrante filtro de aspiracién rueda motriz 270081800
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Tabla para el par de giro para tornillos y tuercas (Nm)

9.6 Tabla para el par de giro para tornillos y tuercas (Nm)
Roscas métricas DIN 13
Medidas 6.9 8.8 10.9 12.9
M4 24 3,0 4.4 51
M5 50 59 8,7 10
M6 8,5 10 15 18
M8 21 25 36 43
M10 41 49 72 84
M12 72 85 125 145
M14 115 135 200 235
M16 180 210 310 365
M18 245 300 430 500
M20 345 425 610 710
M22 465 580 820 960
M24 600 730 1050 1220
M27 890 1100 1550 1800
M30 1200 1450 2100 2450
Roscas finas métricas DIN 13
Medidas 6.9 8.8 10.9 12.9
M8x1 23 27 39 46
M10x1 43 52 76 90
M12x1,5 76 89 130 155
M14x1,5 125 145 215 255
M16x1,5 190 225 330 390
M18x1,5 275 340 485 570
M20x1,5 385 475 680 790
M22x1,5 520 630 900 1050
Par de giro tuercas de las ruedas
Ruedas 510 Nm
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Planos de engrase

9.7 Planos de engrase

9.71 Engrase central (opcional)

Brazo de guia longitudinal — 45* H
Eje de freno — 25 - Cilindro de direccion interior
Varillaje 4 25 — Cilindro de compensacion
Mangueta de direccion inferior - 105 — Mangueta de direccién superior

Distribuidor secundario eje izquierdo
Ne° art. ROPA 360021000

Eje pendular trasero - 105 - Eje pendular delantero
Eje de freno - 25 |~ Cilindro de direccion interior
Varillaje - 25 - Cilindro de compensacion superior
Mangueta de direccion inferior - 105 -~ Mangueta de direccién superior
Pieza desplazable — 105 [~ Pieza desplazable

Arbol de transmisién —{ 105 - Brazo de guia longitudinal delantero

Distribuidor secundario eje derecho
Ne° art. ROPA 360021200

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

H 75* —Enganche de bola :
Cilindro de oscilacion delantero - 25 — Cilindro de oscilacion trasero |
Arbol de transmision delantero -| 75 [~ Arbol de transmision trasero |
Rodamiento oscilante inferior - 105 — Rodamiento oscilante superior |
1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

Distribuidor secundario enganche
Ne° art. ROPA 360021100

1
HI05*E = = = = = = = = = = = = = === = 4
R 4
I i > 75* H

distribuidor principal
Ne° art. ROPA 360020900
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Comprobantes de mantenimiento

9.8

9.8.1

Comprobantes de mantenimiento

Comprobante de mantenimiento cambio de aceite + filtros

fecha:

fecha:

fecha:

fecha:

fecha:

horas de fun-
cionamiento

horas de
funciona-
miento

horas de
funciona-
miento

horas de
funciona-
miento

horas de
funciona-
miento

ok

ok

ok

ok

ok

Engranaje distribuidor de la bomba

aceite para engranajes

Engranaje hidraulico del disco

aceite para engranajes

Engranaje recogida de gavillas

aceite para engranajes

aceite hidraulico

aceite hidraulico

Cartucho del filtro de presion
hidraulica del tractor

Cartucho del filtro de retorno

Filtros de aspiracion en el interior
del depdsito del aceite limpiados

Elemento del filtro de aspiracion,
rueda motriz

ROPA
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Comprobantes de mantenimiento

9.8.2 Confirmacion de mantenimiento

Primer servicio técnico de la maquina ROPA

Mantenimiento efectuado tras: horas

Prescrito 50 horas de funcionamiento
Mantenimiento efectuado el:

Fecha

Mantenimiento efectuado por:

Firma/sello

El mantenimiento solo puede ser efectuado por el personal del sevicio técnico de
ROPA.
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Comprobantes de mantenimiento

9.8.3 Actualizaciones de software

Version Fecha Nombre
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Confirmacion de las instrucciones para el conductor

9.9 Confirmacion de las instrucciones para el conductor
La Sra/El Sr. nacida/o
el

Apellidos y nombres

ha sido ins- en el manejo seguro de la maquina
truido/a el dia

en el mantenimiento de la maquina

de

Apellidos y nombres

Tiene los conocimientos
necesarios

para el manejo seguro de la maquina

para el mantenimiento de la maquina

presentando los siguientes documentos:

Certificado del (fecha)
Certificado del (fecha)
El/Ella ha sido instruido (pefidos y nom- el (Fecha)

bres)

sobre el especial compromiso de la circulacion segura con la maquina y las condiciones que esto impone.
El objeto de dicha instruccion fueron los siguientes temas: El capitulo circulacion del manual de instruccio-
nes de la maquina, las normas de seguridad vigentes y las condiciones especiales impuestas por la Oficina
de trafico del ambito de responsabilidad en el que se mueva la maquina.

Con lo presente confirmo haber impartido la precitada instruccién en todo su
alcance:

Firma

Con lo presente confirmo haber tomado nota de la precitada instruccion en todo
su alcance y haberla entendido:

Firma del conductor

Confirmo haber recibido, leido y entendido el manual de instrucciones:

Lugar y fecha

Firma del propietario del vehiculo Firma del conductor
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Instrucciones de seguridad

9.10 Instrucciones de seguridad

Aunque todas las maquinas ROPA sean construidas y fabricadas segun las normas
de seguridad, existen determinadas zonas de peligro en todas las cosechadoras de
patatas, en las que en ningun caso se deben encontrar personas durante el funciona-
miento. El conductor tiene la instruccion estricta de parar inmediatamente el funciona-
miento de la maquina, en cuanto se encuentren personas en estas zonas de peligro.

ADVERTENCIA

Si alguna persona entra en las zonas alrededor del ROPA Keiler 2, marcadas en los
siguientes croquis como zonas de peligro, mientras la maquina esta cosechando,
existe peligro de lesiones muy graves o incluso peligro de muerta para esta persona.
En el siguiente croquis las zonas de peligro estan sefialadas como areas sombrea-
das.

— Es imprescindible que siga las instrucciones del maquinista.

— ¢Nunca acceda a las zonas de peligro!

— En el caso que haya accedido involuntariamente a una zona de peligro, abando-
nela inmediatamente y rdpidamente, pero sin caer en prisa exagerada.

— Mantenga a las personas menores de edad y a las personas mayores alejadas de
la maquina si esta se encuentra en marcha.

En concreto, las siguientes zonas estan definidas como zonas de peligro:

— Alaizquierda y a la derecha hasta la distancia de 6 metros desde los bordes exte-
riores de la maquina.

— Detras de la maquina 10 metros desde el borde posterior de la maquina.

— Por delante 50 metros desde el borde delantero del tractor.

Ejemplo zonas de peligro maquina de descarga directa

Cuide siempre de que durante el arranque de remolachas no haya personas delante
de la maquina mientras esta esta en marcha. Vea también el capitulo "seguridad",
punto "zonas de peligro" (ver Pagina 29).
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Declaracion

YO (Apellidos y nombres)

he sido informado/a por el duefio del Keiler sobre las zonas de peligro y los aspec-
tos relacionados con la seguridad que existen durante el arranque. He recibido esta
informacion integramente y también la he entendido. Me comprometo a no acceder
a las zonas de peligro mientras la maquina esta funcionando en el modo de arran-
que. He sido informada/o de que debo abandonar estas zonas de peligro inmediata-
mente, cuando el maquinista me lo indique directamente o por sefales del claxon.

Fecha/Firma

jPor favor, fotocopie este formulario antes de rellenarlo!
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9.11 ROPA Confirmacién de entrega

ROPA Fahrzeug- und Maschinenbau GmbH, Sittelsdorf 24, D-84097 Herrngiersdorf

direccion del importador: N° de chasis:

Tipo:

N° del equipo adiiconal

Tipo:

N° del equipo adiiconal

Tipo:

N° del equipo adiiconal

Tipo:

N° del equipo adiiconal

Tipo:

Direccion del cliente:

Propietario:

Correo electronico:

Teléfono:

Movil:

Fecha de entrega:

No se han detectado averias durante un funcionamiento de prueba. Se me ha explicado el manejo y el
mantenimiento seguro. Me han informado del capitulo seguridad en el manual de instrucciones. Con la
maquina se me entregd lo siguiente:

n° de documento: denominacioén: Software:
(n° de articulo manual de ins- (Titulo manual de instruccio- (version)
trucciones) nes)

N

X

Fecha/Firma del cliente o el encargado

Encargado para la entrega de la maquina:

La maquina se ha entregado al cliente en un estado impecable. La entrega se ha efectuado debidamente.

X

Fechal/firma del encargado para la entrega de la maquina
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Consentimiento expreso para el uso de datos personales:

Acepto que los datos personales indicados en la parte arriba, asi como otra informacién personal que se
conozcan por la relacion comercial, se transmitan, sean guardados, procesados y se utilizados para fines
de la atencion al cliente, encuestas e informaciones ajustadas (por escrito, por teléfono o por correo elec-
tronico respectivamente a través de una pagina internet), asi como para otros fines de asesoramiento e
informacion (por escrito, por teléfono o por correo electronico) sobre productos y servicios por el distribui-
dor de ROPA y/o ROPA. La denegacion del consentimiento no tiene ninguna influencia sobre la entrega del
objeto o servicio comprado. Por lo tanto, usted puede eliminar parte del consentimiento. Usted puede reti-

rar el consentimiento en cualquier momento por escrito con su distribuidor de ROPA o directamente con
ROPA.

=

Fecha/Firma del cliente o el encargado
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9.12 ROPA Protocolo primera puesta en marcha

ROPA Fahrzeug- und Maschinenbau GmbH, Sittelsdorf 24, D-84097 Herrngiersdorf

Colaborador ROPA: Cliente / Ubicacion:

N° de chasis.: Horas de funcionamiento:
Tipo de maquina: Horas de arranque/carga:
Version del software: Superficie arrancada:

Fecha primera puesta en marcha:

Protocolo:

Posibles reclamaciones de los clientes:

Se explicé al cliente el manejo y el mantenimiento seguro.
Se ha informado al cliente del capitulo de seguridad en el manual de instrucciones.

Fecha Firma del Técnico Firma del cliente
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