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euro-BunkerMaus 3

Die neue Generation
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Die euro-BunkerMaus 3 ist eine
selbstfahrende Arbeitsmaschine im
zweiphasigen Konzept zur Reinigung
und Verladung von Zuckerriiben. Rii-
benmieten mit variabler Breite, kon-
nen von einem Bagger oder Radlader
aufgenommen und in den Reinigungs-
bunker der euro-BunkerMaus 3 gefiillt
werden. Mehrere Reinigungsstufen
ermoglichen sodann eine intensive
und schonende Reinigung der Zucker-
rilben.

Die Grundmaschine fiir die euro-
BunkerMaus 3 bildet die euro-Maus
3. Anstelle der Walzenaufnahme ver-
fligt die euro-BunkerMaus iiber einen
Ladekorb mit 12 m3 Fassungsvermo-
gen, der vorne {iber Tragrader gefiihrt
wird. Kratzbodenketten férdern im
Bunker die Zuckerriiben zu den Reini-
gungselementen.

Die Hauptreinigung der Zuckerriiben
erfolgt durch 8 Noppenwalzen, einer
Putzerwalze sowie 4 Schneckenwalzen
im hinteren Bereich des Riibenbunkers.
Diese gewdhrleisten eine schonende
und intensive Abreinigung.

Durch die Drehzahlverstellung der
8 Noppenwalzen erhoht sich der
Abreinigungseffekt. Dabei behandeln
die 3 Finger-Noppensterne die Riiben
duBerst schonend. Uber eine Fliche
von 3,70 m2 werden die Riiben opti-
mal gereinigt. Darauf folgend werden
die Riiben iiber ein 80 cm breites
Transportband unter der Kabine hin-
durch weiterbeférdert.

Die weitere Reinigung erfolgt iiber
einen 8-fachen Zwickwalzenreiniger
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oder ein Siebband, das die Zucker-
riiben zum Uberlader transportiert.
Der Uberlader férdert die Zuckerriiben
auf das Transportfahrzeug. Das
Reinigen undVerladen derZuckerriiben
wird von der Kabine aus von einem
Bediener gesteuert und iiberwacht.

In nur 4-6 Minuten ist ein LKW mit 25
Tonnen (bis tiber 350 to/h) gereinigter
Riiben geladen.

In weniger als 2 min. ist die euro-
BunkerMaus 3 von Transport- in Ar-
beitsstellung gebracht. Die vordere
und hintere Bunkerwand wer-
den hydraulisch ausgeklappt, der
Noppenreiniger unter den Ladekorb
hervor geschoben und der Uberlader
ausgeschwenkt.




i
e

iy
L

[T

=T




Technische Daten - ROPA euro-BunkerMaus Typ e-M3

Motor:

Dieselmotor Mercedes Benz OM 926 LA, Abgasnorm EURO-MOT
Illa, 6 Zylinder Reihenmotor mit 220 kW / 299 PS bei 2200 U/
min., max. Drehmoment von 1200 Nm bei 1300-1600 U/min,
Hubraum 7.201 ccm vollelektronische Motorsteuerung mit
Kraftstoffverbrauchsauswertung im Terminal, temperaturab-
hangig geregelter und reversierbarer hydrostatischer Liifteran-
trieb, Flachriemenantrieb mit automatischem Riemenspanner,
Kraftstofftankinhalt 1340 |

Fahrantrieb:

Stufenloser hydrostatischer Antrieb mit 4-Gang-Getriebe, 2 ge-
trennt schaltbare Differentialsperren, Tempomat, automotives
Fahren bei StraBBenfahrt, Vorschubregelung erfolgt durch elek-
tronische Ansteuerung in der Kriechgangstufe. Geschwindig-
keit: 0 - 20 km/h; optional 25 km/h

Hydraulikanlage:

Pumpenverteilergetriebe mit lastschaltbarer Lamellenkupp-
lung zur Zuschaltung aller Pumpen fiir die Arbeitsantriebe
(leichtes Starten des Dieselmotors auch bei sehr tiefen Au-
Bentemperaturen), Druckumlaufschmierung mit Uberwachung
der Schmierdlmenge, angepasste Getriebeiibersetzung fiir
reduzierte Motordrehzahl im Ladevorgang, eine Load-Sensing
Pumpe zur Speisung der gesamten Arbeitshydraulik, 3 Axial-
kolbenpumpen (fiir in der Drehzahl verstellbare und reversier-
bare Walzenantriebe), grofe Fahrantriebspumpefiir drehzahlre-
duziertes Fahren bei StraBenfahrt im automotiven Fahrmodus

Lenkung:

Vorderachslenkung, Hinterachslenkung, Allradlenkung, Wende-
fahrt, automatische Mittelstellung mit Anzeige am Terminal,
Lenkeinschlag vorne 30°, hinten 32°

Wendekreis: 8,30 m Innendurchmesser

Kabine:

Schallisolierte Freisichtkabine mit getdnter Rundumvergla-
sung und tiefer Sichtkante, Bedienkonsole am Drehsitz mit
integriertem Farbterminal, Funktionstasten und Drehwahl-
schalter, 2 proportional steuerbare Mulifunktionsjoystick, Mo-
tortiberwachung am Terminal, Klimaautomatik, drehbarer und
luftgefederter Komfortsitz mit Drehsitzbremse, MP3-CD-Radio
mit Audiosystem, 6o-Liter-Staufach in der Kabinenriickwand,
Scheibenwischer vorne, links, rechts und hinten

Reinigungs- u. Ladeleistung: bis 520 to pro Stunde Ladezeit

Aufnahmebunker: Fassungsvermogen 12 chm

r ot i 1 b
.:H-_il L) AT Tesmt | 411

™ - = W

Reinigungselemente im Aufnahmebunker:
8 drehzahlverstellbare Noppenwalzen, 1 Putzerwalze,
2 Schneckenwalzen

Bauchgurt:
80 c¢m breit, 50 mm-Teilung mit PU-Mitnehmern und Schmutz-
klappen, Doppelnockenriemen

Reinigung:

Standard:

Siebband, 90 cm breit 40 mm oder 50 mm Teilung
Sonderausstattung:

Zwickwalzenreinigung mit 8 gegenldufigen Walzen, 125 cm breit

Uberladehéhe: bis 6,00 m
Uberladeweite: 11,50 m

Elektrik:
24 Volt, 2 Lichtmaschinen mit je 100 Ampere, 12 Volt-Steckdose,
2 x 24 Volt-Steckdose

Straflentransport und Arbeitsstellung:
Die Umstellung von Stralentransport- in Arbeitsstellung erfolgt
in ca. 2 min.

Abmessungen beim Stra3entransport:
Lange: 13,00 m; Breite: 3,00 m; Hohe: 4,00 m

Gewicht: je nach Ausstattung ab 23.500 kg

Bereifung:
710-75 R34, Lastindex 178 A8
Tragrdder vorne am Bunker 520/50-17 T 306 TL 158 A8/B

Standardausstattung:
Zentralschmieranlage, Klimaautomatik, Standheizung, Bord-
werkzeug

Zusatzausstattung:

Zwickwalzenreinigung mit 8 gegenldufigen Walzen, 25 km/h
Version, Uberlader-Kamera, Datenexport per USB-Stick, Wiege-
einrichtung

Made in Germany.

Von TOV unq Berufsgenossenschaft abgenommen, entspricht den CE-Vorschriften.
Technische Anderungen vorbehalten.
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